DEVICENET-MODUL

| Wichtige Benutzerinformationen

Befolgen Sie alle notwendigen Sicherheitsma3nahmen, wenn Sie den Softstarter mit einer
Fernbedienung betreiben. Warnen Sie die Belegschaft, dass die Anlage ohne Vorwarnung
starten kann.

Es liegt in der Verantwortung des Installateurs, dass alle Anweisungen in diesem Handbuch
befolgt und die Elektroarbeiten fachgerecht ausgefihrt werden.

2 Installation

ACHTUNG
Trennen Sie die Haupt- und die Steuerspannung vom Softstarter, bevor Sie Zubehor
anschlie3en oder abtrennen. Andemnfalls kann die Anlage beschadigt werden.

Installation
Installieren Sie das DeviceNet-Modul anhand der folgenden Vorgehensweise:

Trennen Sie die Haupt- und die Steuerspannung vom Softstarter.

Befestigen Sie das Modul am Softstarter entsprechend der Abbildung.

Legen Sie Knotenadresse (MAC ID) und Datenrate des DeviceNet-Moduls fest.
Anlegen der Steuerspannung an den Softstarter.

Schlief3en Sie den Netzwerk-Stecker an das Modul an, und schalten Sie das
DeviceNet-Netzwerk ein.

T W N —

Physische Installation

|. Ziehen Sie die oberen und unteren Halteklammern an dem Modul vollstandig heraus.
2. Setzen Sie das Modul in den Steckplatz des Kommunikationsanschlusses ein.

3. Drlcken Sie die oberen und unteren Halteklammern ein, um das Modul am Starter zu
sichern.

MVS und MVX:
Schlief3en Sie das Modul an die
Rickseite des Reglers an.

03554.F
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ACHTUNG

Netzwerk-Designs mussen die maximal zuldssige kumulative Dropline-Lange um 400 mm
fur jedes im Netzwerk installierte Modul reduzieren. Andernfalls k&nnen
Netzwerk-Kommunikationsfehler auftreten und die Zuverldssigkeit abnehmen.

Beispiel: ODVA schreibt eine maximale kumulative Dropline-Lange von |56 m in einem
Netzwerk mit einer Rate von |25 kB/s vor. Wenn sechs DeviceNet-Module in diesem
Netzwerk installiert sind, muss die gesamte kumulative Dropline-Lange auf 153,6 m
reduziert werden.

Entfernen Sie das DeviceNet-Modul wie folgt:

|. Schalten Sie das Modul offline.

2. Ziehen Sie den DeviceNet-Steckverbinder ab.

3. Trennen Sie die Haupt- und die Steuerspannung vom Softstarter.

4, Ziehen Sie die oberen und unteren Halteklammern an dem
Modul vollstandig heraus.

5. Ziehen Sie das Modul aus dem Softstarter.

03550.B

3 Konfiguration

Das DeviceNet-Modul ist ein Slave-Gerdt Gruppe 2, das einen vordefinierten
Master/Slave-Verbindungssatz verwendet. [/O-Daten werden erzeugt und mit Hilfe des
abgerufenen I/O-Messaging verwendet.

Der Softstarter muss mit Hilfe der EDS-Datei und der Konfigurations-/Managementsoftware
zum DeviceNet-Managerprojekt hinzugefligt werden. Diese Datei steht unter
www.aucom.com zur Verfligung.  Fir einen ordnungsgemaf3en Betrieb muss die richtige
EDS-Datei verwendet werden.  Eine Bitmap-Datei fUr Bildschirmgrafiken (device.bmp) ist
auch verfugbar.

4 Einstellungen

Anderungen an den Drehschaltereinstellungen werden erst DATA RATE
beim ndchsten Einschalten des DeviceNet-Netzwerks reora L <P
wirksam. 125 ks‘@
Die werkseitigen Voreinstellungen fUr die NODE ADDRESS

(00 - 63, PGM)

Einstellungs-Drehschalter sind: .

03201.A

HINWEIS

Die Datenrate und die Knotenadresse (MAC ID) missen vor Ort an dem Modul
eingestelit werden. Diese Einstellung kann nicht mit Hilfe der
DeviceNet-Managementsoftware erfolgen.

Wenn sich die Drehschalter fur Datenrate und MSD-Knotenadresse (MAC ID) in der
PGM-Position befinden, verwendet das Modul die vorher verwendeten, glltigen
Werte fur Datenrate und Knotenadresse (MAC ID).
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5 Anschliisse

CSX EMX3 oder MVS/MVX
Lo C31
I:o c32

o A1
I:-o 02

Lo C41
|:4; c42

poooo|; m[m[m[m[n]}
e EHE
n CSX n EMX3 oder MVS/MVX
(Ferbedienungs-Modus)
Al, 02: Stopp C31, C32: Stopp
C41, C42: Reset
a DeviceNet-Modul g DeviceNet-Modul
Standardanschluss fir Standardanschluss fur
DeviceNet-Netzwerk DeviceNet-Netzwerk

CSX: Damit die DeviceNet-Modul serielle Befehle annehmen kann, muss eine Verbindung
zwischen den Klemmen A1-02 am Softstarter.

EMX3 und MVS/MVX: Eingangsverbindungen sind erforderlich Uber Stopp- und
Reset-Eingdnge, wenn der Softstarter im Femnbetdtigungsmodus betrieben wird.  Im
Local-Modus sind die Verbindungen nicht erforderlich.

HINWEIS

A EMX3 und MVS/MVX: Parameter Fernkommunikation legt fest, ob der Softstarter
Start- und Stopp-Befehle vom seriellen Netzwerk-Master im
Fernbetdtigungsmodus annimmt. Siehe Benutzerhandbuch zu den Parametern des
Softstarters.
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6 LEDs

Die Modul-LED gibt den Zustand der Stromversorgung und des Modulbetriebs an.

Die Netzwerk-LED gibt den Status der Kommunikationsverknipfung zwischen
DeviceNet-Modul und Netzwerk-Master an.

LED Status Beschreibung
% n Aus Netzwerk aul3er Betrieb
T Moduh) Grin Normalbetrieb
// (Modu) Rot Nicht behebbarer Fehler
il Rot/Grin Selbsttestmodus
B — 2 blinkend
® % (2] Aus Duplizieren des MAC ID-Tests wurde
L® %" (Netzwerk) | nicht abgeschlosseh |
— Grin blinkend |In Betrieb, aber keine Verbindung zum
Master
Grin In Betrieb und einem Master zugewiesen
Rot blinkend | Mindestens eine Zeitlberschreitung der
I/O-Verbindungen
Rot Kommunikation zwischen Schnittstelle
und Master fehlgeschlagen
Rot/Grin Kommunikation fehlerhaft und fehlerhafte
blinkend Anfrage der Identitdtskommunikation
erhalten

HINWEIS

Wenn ein Kommunikationsfehler auftritt, kann sich der Softstarter abschalten, falls
der Timeout-Parameter der Kommunikation fur das Netzwerk auf gréer Null
eingestellt wurde. Bei Wiederaufnahme der Kommunikation muss der Softstarter
zurlickgesetzt werden.

7 Abgerufene 1/O-Struktur von DeviceNet

Nach dem Laden der EDS-Datei muss das DeviceNet-Modul mit den in der folgenden Tabelle
aufgeflihrten Parametern zur Scannerliste hinzugefligt werden:

Parameter Wert
I/O-Anschlusstyp Abgerufen
Abrufen Empfangsgrolle |4 Bytes
Abrufen-UbertragungsgroBe 2 Bytes

Nach dem Einrichten, Konfigurieren und Einschalten des Softstarters, des Moduls und des
Masters Ubertrdgt der Master 2 Bytes an Daten an das Modul und empfangt 14 Bytes an
Daten vom Modul.
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Abgerufene 1/O-Ausgabedaten Master > Slave wie folgt:

Byte |Bit Funktion
0 0 0 = Stoppbefehl
| = Startbefehl
| 0 = Aktivieren von Start- oder Stoppbefehl
| = Schnellstopp (d. h. Freilaufstopp) und Deaktivieren des Startbefehls
2 0 = Aktivieren von Start- oder Stoppbefehl
| = Reset-Befehl und Deaktivieren des Startbefehls
3 bis 7 | Reserviert
0 bis I |0 = Verwenden der Softstarter-Ferneingabe zum Auswahlen des
Motorsatzes
| = Verwenden des primiren Motorsatzes beim Starten '
2 = Verwenden des sekundiren Motorsatzes beim Starten '
3 = Reserviert
2 bis 7 | Reserviert

' Stellen Sie vor Verwendung dieser Funktion sicher, dass der programmierbare Eingang nicht
auf 'Auswahl Motorsatz' festgelegt wurde.

Die Eingangsdaten von ,,Slave > Master Polled I/O" haben folgende Struktur:

HINWEIS
A Von einigen Softstartern werden nicht alle Funktionen unterstitzt.
Byte |Bit Funktion Wert
0 0 Abschaltung | = Abgeschaltet
I Warnung | = Warnung
2 Lauft 0 = Unbekannt, Nicht bereit, Bereit fur Starten oder
Abgeschaltet
| = Startvorgang, In Betrieb, Stoppvorgang oder
JOG-Betrieb
3 Reserviert
4 Bereit 0 = Start- oder Stoppbefehl nicht zuldssig
| = Start- oder Stoppbefehl zuldssig
5 Ansteuerung vom | = Immer, auBBer im Programmiermodus
Netzwerk
6 Vor Ort/Fern 0 = Bedienung vor Ort
| = Fernbedienung
/ Bei Referenz | = Lauft (volle Spannung am Motor)
0 bis 7 | Zustand 0 = Unbekannt (MenU gedffnet)
2 = Starter nicht bereit (Wiederanlaufverzégerung,
thermische Verzdgerung oder Betriebssimulation)
3 = Bereit fur Start (einschlief3lich Warnstatus)
4 = Startvorgang oder in Betrieb
5 = Sanftstoppen
/ = Abschaltung
8 = JOG vorwirts
9 = JOG rickwarts
2 0 bis 7 | Abschalt-/Warmcode Siehe Fehlercodes

710-09058-00C
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3 0 Initialisiert | = Phasensequenzbit (Bit I) ist nach dem ersten
Start glltig
I Phasensequenz | = Positive Phasensequenz erkannt
2 bis /7 | Reserviert
4" |0 bis 7 |Motorstrom Strom (A)
(Low-Byte)
5' |0 bis 7 [Motorstrom
(High-Byte)
6 0 bis 7 |Motornennstrom % Strom als Prozentzahl der
(Low-Byte) Motornennstromeinstellung des Softstarters (%)
7 0 bis 7 |Motornennstrom %
(High-Byte)
8 0 bis 7 | % Motor-Temperatur | | Motor-Thermomodell |
9 0 bis 7 | % Motor-Temperatur 2 | Motor-Thermomodell 2
10 |Obis 7 |% Leistungsfaktor Leistungsfaktor in Prozent (100 = Leistungsfaktor
ist |)
Il |0bis 7 |Leistung (Low-Byte) Low-Byte Leistung, nach Leistungsskala
2 |0 bis 3 |Leistung High-Halbbyte Leistung, nach Leistungsskala
(High-Halbbyte)
4 bis 5 | Leistungsskala 0 = Multiplizieren der Leistung mit 10, um W zu
erhalten
| = Multiplizieren der Leistung mit 100, um W zu
erhalten
2 = Leistung (KW)
3 = Multiplizieren der Leistung mit 10, um kW zu
erhalten
6 bis /7 | Reserviert
I3 |0 bis 3 |Status Digitaleingdange | Fur alle Eingdnge, O = offen, | = geschlossen
(Uberbriickt)
0 = Start
| = Stopp
2 = Reset
3 = Eingang A
4 = Eingang B
5 = Eingang C, wenn installiert
6 = Eingang D, wenn installiert
/ bis |5 = Reserviert
4 bis 7 | Reserviert

' Bei Modellen EMX3-0053B und kleiner ist dieser Wert |0-fach gréBer als der am Bedienfeld

angezeigte Wert.

DeviceNet-Modul

710-09058-00C



DEVICENET-MODUL

8 Fehlercodes

Code |Abschaltungstyp CSX | CSX/ | EMX3 | MVS
und
MVX
0 |Kein Fehler ° ® ® ®
|| |Eingang A Abschaltung/Hilfsabschaltung A ° °
20 |Motoriberlastung (Thermomodell) ° ° °
21 |Kihlkérper-Ubertemperatur ° °
23 |Phasenfehler LI ° °
24 |Phasenfehler L2 ° °
25 | Phasenfehler L3 PY PY
26 | Stromunsymmetrie ° ° °
27" |Erdschluss ° Py
28 |Momentaner Uberstrom ° °
29 |Unterstrom ° °
50 | Ausfall Stromnetz/Hauptversorgung Py Py Py PY
54 |Phasensequenz ° ° °
55 |Netzfrequenz ° ° ° °
60 | Nicht unterstitzte Option (Funktion in In-delta PY PY
nicht verflgbar)
61 |Nennstrom zu hoch/Motornennstrom auf3erhalb ° Py
Wertebereich
62 | Parameter auB3erhalb Bereich ° °
70 |Sonstiges PY PY
75 |Motor-Thermistor ° ° °
[0l [Max. zuldssige Hochlaufzeit ° ° °
102 | Motoranschluss ® °
104 |Interner Fehler X (mit x = Fehlercode gemal3 der ° °
folgenden Tabelle)
|05 |Bypassfehler (Bypass-Schitz) ) [
10 [Eingang B Abschaltung/Hilfsabschaltung B ° °
I'13 | Starterkommunikation (zwischen Modul und PY PY
Softstarter)
I 14 | Netzwerkkommunikation (zwischen Modul und PY PY PY PY
Netzwerk)
15 |Kurzschluss LI-T| ° °
[ 16 |Kurzschluss L2-T2 PY PY
|17 |Kurzschluss L3-T3 ° °
118 [Motor 2 Uberlast (Thermomodell) ° °
119" | Zeit-Uberstrom (Bypass-Uberlastung) ° °
120 | Thyristor-Ubertemperatur °
[21 |Batterie/Uhr Py PY
|22 | Thermistorkreis ®
123 |Ubertemperatur RTD A °
124 Uber‘temperatur RTD B PY
125" |Ubertemperatur RTD C °
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126" |Ubertemperatur RTD D °
127" |Ubertemperatur RTD E )
128" |Ubertemperatur RTD F o
129" |Ubertemperatur RTD G 0
31 |RTD-Kurzschlussfehler PY
|32 | Abschaltung Analogeingang ) °

' Mit EMX3 nur verfiigbar, wenn die entsprechende optionale Erweiterungskarte installiert ist.

* Bei EMX3 ist der Schutz , Zeit-Uberstrom" nur bei Modellen mit internem Bypass verfiigbar.

8.1 Interner Fehler x

In der folgenden Tabelle ist der interne Fehlercode zum Abschaltungscode 104 aufgeflhrt.

Interner Fehler Am Bedienfeld angezeigte Meldung
70 bis 72 Stromlesefehler X
/3 VORSICHT! Netzspannung entf.
74 bis 76 Motoranschluss TX
77 bis 79 ZUndfehler PX
80 bis 82 VZC-Fehler PX
83 Niedrige Steuerspannung
84 bis 98 Interner Fehler X
Notieren Sie den Fehlercode (X), und wenden Sie sich an lhren
Lieferanten.

9 Parameterobjekt

Das DeviceNet-Modul unterstiitzt Parameterobjekte Uber ein explizites Messaging.
Softstarter-Parameter kdnnen Uber die DeviceNet-Managementsoftware hochgeladen

(geschrieben) und heruntergeladen (gelesen) werden.

Beim Einschalten des

DeviceNet-Moduls erhilt diese automatisch Parameterinformationen vom Softstarter.

Detail Wert (Hex) |Erlduterung

Klasse OF Parameterobjektadresse

Instanz | bis xxx xxx = hochste Softstarter-Parameternummer
Attribut-1D Ol Immer Ox0 |

Service erhalten |OE

Lesen eines einzelnen Softstarter-Parameterwertes

Service festlegen | 10

Schreiben eines einzelnen Softstarter-Parameterwertes

HINWEIS

Nur verfligbar bei EMX3 und MVS/MVX-Softstartern. Weitere Informationen zu den

Parametern finden Sie im Softstarter-Benutzerhandbuch.

DeviceNet-Modul
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10 Technische Daten

Gehduse
ADMESSUNGEN  ooovvrevivvrssssmisssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnes 40 mm (B) x 166 mm (H) x 90 mm (T)
GEWICITT teevvrtsssesssessssss s 250 g
SCNULZAIT oo IP20
Montage
Federklammern aus Kunststoff (x 2)
Anschlisse
SOFSTAMEraNSChIUSS  oovoivevrecesisivrresssiesesssessesss s 6-Pin-Steckverbinder
Netzwerk ... 5-Pin-Stecker und nicht steckbarer Buchsensteckverbinder (mitgeliefert)
MaXimale KaDEIGIOMBE ..o 2,5 mm’
a1 751 Y hauchvergoldet
Einstellungen
Knotenadresse (MAC ID)
EINSTEIUNGEN o Drehschalter
BErEICh oo 0 bis 63 (63 = Werkeinstellung)
Datenrate
TSy =] 16T =T N Drehschalter
(@]} 10] A 110 H 125 kB, 250 kB, 500 kB (125 kB = Werkeinstellung)
Stromversorgung
Verbrauch
D U< U Sy - o O 9 mA bei 25 VDC
................................................................................................................................................. 3l mAbei || VDC
Einschaltstromstof3 (bei 24 VDOC) . 1,8 A, max. fir 2 ms
Galvanisch getrennt
Zertifizierung
CE R IEC 60947-4-2
T IEC 60947-4-2
ODVA s DeviceNet Conformance Tested ®
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