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[ ACERCA DE ESTE MANUAL

| Acerca de este manual

Los ejemplos y diagramas de este manual se incluyen dnicamente con propdsitos ilustrativos.  La informacién
contenida en este manual puede ser modificada en cualquier momento v sin previo aviso. En ningdn caso y bajo
ninguna circunstancia serd aceptada la responsabilidad de los dafios directos, indirectos o que resulten como
consecuencia del uso o aplicacién de este equipo.

AuCom no puede garantizar que la informacidn traducida de este documento sea correcta o completa. En caso de
dudas, el Documento de Referencia serd el documento original en inglés.

ADVERTENCIA
Indica un peligro que puede provocar dafios personales o la muerte.

PRECAUCION

Indica un peligro que puede dafiar el equipo o la instalacion.

NOTA
Proporciona informacion dtil.

710-13631-00D Manual de Usuario de EMX3 3
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Precauciones

Las Precauciones no pueden cubrir todas las causas potenciales de dafio al equipo pero pueden destacar las causas de
dafio mds habituales. Es responsabilidad del instalador leer y entender todas las instrucciones de este manual antes de
instalar, operar o realizar el mantenimiento del arrancador suave, seguir unas buenas précticas de manejo eléctrico,
incluyendo el uso de equipamiento de proteccién personal adecuado, y pedir asesoramiento antes de operar este
equipo de modo diferente al descrito en este manual.

NOTA
El arrancador suave EMX3 no debe ser revisado por el usuario. La unidad sélo deberd ser revisada por
el personal del servicio autorizado. La manipulacién no autorizada de la unidad invalidard la garantfa del

1|

producto.
2.1 Riesgo de descarga eléctrica
Las tensiones presentes en las siguientes localizaciones pueden provocar fuertes descargas eléctricas y pueden ser
letales:
e Cables y conexiones de alimentacién en CA
e Cablesy conexiones de salida
e Una gran variedad de partes internas del arrancador, y unidades externas opcionales
Se debe desconectar la alimentacién de CA del arrancador utilizando un dispositivo de aislamiento adecuado antes de
quitar cualquier tapa del arrancador o antes de realizar cualquier trabajo.
ADVERTENCIA - RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Modelos EMX3-0500B~EMX3-1600C: Las barras colectoras y el sumidero de calor deben tratarse como si
tuviesen tensidn siempre que la unidad tenga conectada la tension de red (incluyendo cuando el arrancador
ha disparado o estd esperando un comando).
CORTOCIRCUITO
El EMX3 no es a prueba de cortocircuitos. Después de una gran sobrecarga o cortocircuito, deberia
comprobarse completamente el funcionamiento del EMX3 por un agente del servicio autorizado.
PUESTA A TIERRA Y CIRCUITO DE PROTECCION
Es responsabilidad del usuario o instalador del EMX3 proporcionar una puesta a tierra y un circuito de
proteccién adecuados segin las normas locales de seguridad eléctrica.
ARRANQUE AUTOMATICO
Utilizar la funcidn arranque automdtico con precaucion Leer todas las notas relacionadas con el arranque
automdtico antes del manejo.
POR SU SEGURIDAD
= La funcidon PARADA del arrancador suave no aisla los peligrosos voltajes presentes en la salida del
arrancador. El arrancador suave debe ser desconectado mediante un dispositivo de aislamiento
eléctrico admitido antes de acceder a las conexiones eléctricas.
= Las caracteristicas de proteccion del arrancador suave sélo se aplican a la proteccién del motor. Es
responsabilidad del usuario la seguridad del personal que maneja la maquinaria.
= En algunas instalaciones, arranques accidentales pueden suponer un gran riesgo para la seguridad del
personal o dafiar las mdquinas accionadas. En tales casos, se recomienda dotar a la alimentacién del
arrancador suave de un interruptor de aislamiento y de un dispositivo de corte (por ejemplo, un
contactor de potencia) controlable por medio de un sistema de seguridad externo (por ejemplo,
parada de emergencia o detector de fallos).
= El arrancador suave tiene protecciones internas que disparan el arrancador en caso de fallos, y por
tanto paran el motor. También puede provocar la parada del motor fluctuaciones de la tensidn, cortes
de potencia o atascos del motor.
= Existe la posibilidad de rearrancar el motor después de que se hayan resuelto las causas de la parada, lo
cual puede ser peligroso para ciertas maquinas o instalaciones. En tales casos, es esencial que se tomen
las debidas precauciones antes de rearrancar después de una parada no programada del motor.
= El arrancador suave es un componente disefiado para la integracidon con un sistema eléctrico; por tanto,
es responsabilidad del disefiador/usuario del sistema la seguridad del sistema y el cumplimiento de las
normas de seguridad locales vigentes.
AuCom no se hace responsable de ninglin dafio causado si no se siguen las recomendaciones
anteriores.
4 Manual de Usuario de EMX3 710-13631-00D
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2.2 Instrucciones sobre residuos

El equipo que contenga componentes eléctricos no se puede tirar junto con la basura
doméstica.

Debe ser recogida por separado como residuos eléctricos y electrénicos de acuerdo con la
legislacién local vigente.

© 2015 AuCom Electronics Ltd. Todos los Derechos Reservados.

Debido a que AuCom estd continuamente mejorando sus productos se reserva el derecho de modificar o cambiar las
especificaciones de sus productos en cualquier momento sin previo aviso. Los textos, diagramas, imdgenes y cualquier otro
trabajo literario o artistico que aparecen en este documento estdn protegidos por copyright. Los usuarios pueden copiar parte
del material para su referencia personal pero no pueden copiar o usar el material para cualquier otro propdsito sin el previo
consentimiento de AuCom Electronics Ltd. AuCom intenta por todos los medios asegurar que la informacién contenida en
este documento, incluyendo las imdgenes, sea correcta pero no acepta ninguna responsabilidad por error, omisién o diferencia
con el producto final.
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Introduccion

3.1

El EMX3 es una solucién de arranque suave digital avanzado para motores desde || kW a 850 kW.  Los arrancadores
suaves EMX3 proporcionan un amplio rango de opciones de proteccidn del motor y equipamiento asociado, estando
disefiados para la maxima fiabilidad en los entornos de instalacién mds exigentes.

Lista de caracteristicas

Perfiles seleccionables de arranque suave
e  Control adaptativo

e Intensidad constante

e Rampa de intensidad

Perfiles seleccionables de parada suave

e  Parada por inercia

e Parada suave por rampa de tensién temporizada
e  Control adaptativo

e Freno

Numerosas opciones de entrada y salida
e  Entradas de control remoto
(3 x fija, 2 x programable)
e Salidas de relé
(I x fija, 3 x programable)
e  Salida analdgica
e  Entrada RTD para PT100
e Tarjetas de expansidn opcionales

Pantalla facil de leer con informacién completa

e Teclado extrable

¢ Informacién en varios idiomas

e Registro de eventos con fecha y hora

e  Contador de operaciones (nimero de arranques, horas
en marcha, kWh)

e Monitorizacién del funcionamiento (intensidad, tensidn,
factor de potencia, kWh)

e Pantalla de monitorizacién programable por el usuario

Proteccidn personalizable

Sobrecarga del motor

Exceso de tiempo de arranque
Baja intensidad
Sobreintensidad instantdnea
Desequilibrio de intensidad
Frecuencia de red

Disparo por entrada
Termistor del motor

Circuito de potencia
Secuencia de fase

Modelos para todos los requerimientos de
conexién

23 Aa 1600 A (nominal)

200 Vca a 440 Vca

380 Vca a 690 Vca

Opciones del bypass interno

Conexién directa o en tridngulo interno

Caracterfsticas opcionales para aplicaciones
avanzadas

Expansién de entrada/salida
Proteccién por RTD y por falta a tierra

Mddulos de comunicacion: Ethernet (Profinet,
Modbus TCP, Ethernet/IP), Profibus,
DeviceNet, Modbus RTU, y USB

Manual de Usuario de EMX3
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4 Configuracion basica

4.1 Resumen del procedimiento de configuracion

ADVERTENCIA
No aplicar tensién de red al arrancador hasta que se haya completado todo el cableado.

|. Montar el arrancador suave (consultar /nstalacion Fisica en la pagina 9 para mds detalles.)
2. Conectar el cableado de control (consultar 7erminales de Control en la pagina 9 y Cableado de Contro/en la
pagina 10 para mds detalles).
3. Aplicar la tensién de control al arrancador.
4. Ajustar la fecha y la hora (consultar Ajuste de fecha y hora en la pgina 29 para mds detalles).
5. Configure su aplicacion:
| Presionar MENU (MENU) para abrir el Mend.
2. Utilizar ¥ para desplazarse a Configuracién Rapida y presionar B> para abrir el mend de Configuracién
Répida.
3. Desplazarse a través de la lista para encontrar su aplicacién, luego pulsar P> para comenzar el proceso de
configuracion (consultar Configuracion Rapida en la pagina 43 para mds detalles).
6. Sisu aplicacién no estd listada en Configuracion Répida:
|, Pulsar 4 para volver al Mend.
2. Utilizar ¥ para desplazarse al Mend Estdndar y pulsar B>
3. Desplazarse hasta Datos del Motor | y presionar P, luego presionar B> de nuevo para editar el pardmetro
|A FLC del Motor:
4. Ajustar el pardametro | A para que coincida con la intensidad del motor con carga nominal (FLC).

NOTA
E Para aplicaciones avanzadas, consultar Menu Extendido en la pagina 45 y Descripcion de pardmetros en la
pagina 49.
7. Cerrar el Menu pulsando 0 varias veces.
8. (Opcional) Utilizar las herramientas de simulacién integradas para comprobar que el cableado se ha conectado
correctamente (consultar Simulacion de funcionamiento en la pagina 30).
9. Conectar los cables de la alimentacién de red a los terminales de entrada del arrancador I/L1I, 3/L2, 5/L3
(consultar Configuraciones de entrada y salida de potencia en la pagina | 1).
10. Conectar los cables del motor a los terminales de salida del arrancador  2/T1, 4/T2, 6/T3.
El arrancador suave estd ahora listo para controlar el motor.

4.2 Ensayo de la instalacion

El EMX3 se puede conectar a un pequefio motor para las pruebas.  Durante este ensayo, se pueden probar la entrada
de control del arrancador suave v la proteccion de salida del relé.  Este modo de ensayo no es adecuado para probar
el arranque suave o la parada suave.

El FLC del motor de prueba debe ser de al menos el 2% del minimo FLC del arrancador suave (consultar Ajustes de
Cornente Minima y Maxima en la pagina 86).

NOTA
Al probar el arrancador suave con un motor pequefio, ajustar pardametro |A FLC de/ Motoral minimo
valor permisible.

710-13631-00D Manual de Usuario de EMX3 7
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4.3

Herramientas de simulacion

Las funciones de simulacién software permiten verificar el funcionamiento del arrancador suave y los circuitos de
control sin conectarlo a la tensién de red.

La simulacién de funcionamiento simula un arranque, marcha y parada del motor para confirmar que el
arrancador suave y el equipamiento asociado se han instalados correctamente.  Consultar Simulacion de
funcionamiento en la pagina 30 para mds detalles.

La simulacién de proteccién simula la activacidn de cada mecanismo de proteccién para confirmar que el
arrancador suave Yy los circuitos de control asociados responden correctamente.  Consultar Simulacion de
proteccion en la pagina 30 para mads detalles.

La simulacién de sefial de salida simula la sefializacién de salida para confirmar que las salidas y los circuitos

de control asociados funcionan correctamente.  Consultar Simulacion de sefal de salida en la pagina 31 para
mas detalles.

Las simulaciones estdn disponibles solamente cuando el arrancador suave estd en estado Listo, la tensién de control
estd disponible y el teclado estd activo.

NOTA
El acceso a las herramientas de simulacidn estd protegido por el cddigo de acceso de seguridad.
El cédigo de acceso predeterminado es 0000.

Manual de Usuario de EMX3 710-13631-00D
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5 Instalacion

5.1 Instalacion fisica

T}

04184.B

T

==
ke
Eey
N
=
9
9

| [ EMX3-0023B a EMX3-0220B: Permite 100 mm (3.94 pulgadas) entre arrancadores suaves.
EMX3-0255B a EMX3-1000B: Permite 200 mm (7.88 pulgadas) entre arrancadores suaves.
EMX3-0255C: Permite 100 mm (3.94 pulgadas) entre arrancadores suaves.

EMX3-0360C a EMX3-1600C: Permite 200 mm (7.88 pulgadas) entre arrancadores suaves.

2 | EMX3-0023B a EMX3-0220B: Permite 50 mm (1.97 pulgadas) entre el arrancador suave y superficies sélidas.
EMX3-0255B a EMX3-1000B: Permite 200 mm (7.88 pulgadas) entre el arrancador suave y superficies sdlidas.
EMX3-0255C: Permite 100 mm (3.94 pulgadas) entre el arrancador suave y superficies sélidas.

EMX3-0360C a EMX3-1600C: Permite 200 mm (7.88 pulgadas) entre el arrancador suave y superficies sélidas.

3 |Los arrancadores suaves se pueden montar uno al lado del otro sin dejar ninguna distancia entre ellos (esto es, si
se montan sin mddulos de comunicacién).

4 | El arrancador suave se puede montar de lado. Reduzca la intensidad nominal del arrancador suave un |5%.

5.2 Terminales de control

. i 2
Los terminales de control utilizan bornas enchufables de 2.5 mm®. Desenchufar cada borna, completar el cableado, y
luego volver a enchufar la bomna.

\(llolrtwtrOI 24 VDC Remote Control Inputs Relay Outputs PT100
oltage Output s ; 1 Thermistor Analog
Output
— Bl \J F F ? ? |_$ ﬁn Y
O ;"i
5> SE E g H < B < € ¢ ER 3 LH
£s ST SR T - S 2 £ g 2t
on - - i=] =} C=) " &

/—\ ﬁndlno fejey

sindu (040D ajouway

5.3 Tension de control

Los terminales para la tensién de control dependen de los diferentes modelos:

e CIl(110a210Vca) Al A2
e CI (2202440 Vca) A2, A3
e (2 (24 Vca/Vcc) Al A3

710-13631-00D Manual de Usuario de EMX3 9

04185.D



[INSTALACI()N ]

5.4

Cableado de control

5.5

El EMX3 tiene tres entradas preparadas para el control remoto.  Estas entradas deben ser controladas por contactos
especificos para baja tension vy baja corriente (bafio de oro o similar).

Control por dos cables

Control por tres cables

Control por cuatro cables

c23 ~——c23 c23
o2 = P
c24 C24 C24
—— Arranque

|—<—/— C31 C31 ﬁ;: C31
(5] — I c) — Parada
C32 C32 C32

N|m|>|lw||—

5]
. i . Reinicio
& C41 ® C41 ) C41
] C — C 19
Cc42 c42

C42

03943.D

PRECAUCION
No aplicar tensiones incorrectas a los terminales de entrada de control. Son entradas activas de 24 Vcc y
se deben controlar con contactos libres de tensién.

Los cables a las entradas de control deben ser separados del cableado de tensidn de red y del motor.

La entrada de reinicio puede ser normalmente abierta o normalmente cerrada.  Utilizar pardmetro 6M para
seleccionar la configuracion

Salidas de relé

5.6

El EMX3 proporciona cuatro salidas de relé, una fija y tres programables.

La salida de Funcionamiento se cierra cuando el arranque suave se completa (cuando la intensidad de arranque cae por
debajo del 120% de la intensidad de carga nominal programada del motor) y permanece cerrada hasta el comienzo de
una parada (tanto una parada suave como una parada por inercia).

El funcionamiento de las salidas programables estd determinado por los ajustes de los pardmetros 7A a /1.

e Sise asigna a ‘Interruptor Principal’, la salida se activa tan pronto como el arrancador suave recibe una orden
de arranque y permanece activa mientras el arrancador suave estd controlando el motor (hasta que el motor
inicia una parada por inercia, o hasta finalizar una parada suave).

e  Siseasigna a una funcién de disparo, la salida se activa cuando se produce un disparo.
e  Siseasigna a un aviso, la salida se activa cuando se activa el aviso (pardmetros 7M a 70).

PRECAUCION
Algunas bobinas de contactores electrénicos no son adecuadas para conmutacién directa con relés de
montaje en PCB. Consultar al fabricante/distribuidor del contactor para confirmar su idoneidad.

Hay tres salidas adicionales disponibles en la tarjeta de expansion de entrada/salida.

Termistores del motor

Los termistores del motor se pueden conectar directamente al EMX3.  El arrancador suave disparard cuando la
resistencia del circuito del termistor sobrepase aproximadamente los 3,6 kQ o caiga por debajo de 20 Q.

Si no se conecta al EMX3 ningln termistor los terminales de entrada de termistor B4, BS se deben dejar en circuito
abierto. Si los B4, B5 estdn en cortocircuito, el EMX3 disparard.

La entrada del termistor se deshabilita por defecto, pero se activa automdticamente cuando se detecta un termistor. Si
los termistores se han conectado previamente al EMX3 pero ya no son necesarios:

e  conecte una resistencia de 1,2 k) entre B4, B5 o

e  restablezca el arrancador a los ajustes de fébrica (consulte Configuracion Cargar/Guardaren la pagina 48). Si
desea conservar la configuracion del arrancador, guarde los ajustes del arrancador en un conjunto de usuario
antes de restablecerlo. Vuelva a cargar los ajustes después de haber restablecido la entrada del termistor.

— NOTA
— Para el circuito del termistor se debe utilizar cable apantallado y debe estar aislado eléctricamente de tierra y
de cualquier otra alimentacion v circuitos de control.

Manual de Usuario de EMX3 710-13631-00D
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5.7 Terminales de tierra

Los terminales de tierra se encuentran en la parte trasera del arrancador suave.

e EMX3-0023B a EMX3-0105B tienen un terminal en el lado de entrada (arriba).

e EMX3-0145B a EMX3-1000B y EMX3-0255C a EMX3-1600C tienen dos terminales, uno en el lado de
entrada (arriba) y otro en el lado de salida (abajo).

5.8  Configuraciones de entrada y salida de potencia

Modelos con bypass interno (EMX3-0023B~EMX3-1000B)

Los modelos EMX3-0023B ~ EMX3-0220B tienen entradas de potencia en la parte superior de la unidad y salidas en la
parte inferior de la unidad.

Los modelos con bypass interno EMX3-0255B ~ EMX3-0425B tienen barras colectoras de salida en la parte inferior de
la unidad y barras colectoras de entrada tanto en la parte superior como inferior de la unidad. La alimentacién de CA
se puede montar con la "Parte superior dentro, Parte inferior fuera” o bien "Parte inferior dentro, Parte inferior fuera".

Los modelos con bypass interno EMX3-0500B ~ EMX3-1000B tienen colectores de entrada y salida tanto en la parte
superior como en la inferior de la unidad.  La alimentacién de CA se puede montar con la "Parte superior dentro,
Parte inferior fuera", "Parte superior dentro, Parte superior fuera", "Parte inferior dentro, Parte inferior fuera" o "Parte
inferior dentro, Parte superior fuera".

EMX3-0023B a EMX3-0145B a EMX3-0255B a EMX3-0425B EMX3-0500B a EMX3-1000B
EMX3-0105B EMX3-0220B
11 3/L2 5/L3

2/T1 412 6/T3

siaiehCai*Hond®

1/L1, 3/L2, 5/L3 1/L1 3/L2 5/L3 1/L1 3/L2 5/L3 P 9 PP [P

¥ 49 g
: =

!

2 20

ENMX=z
Sore Sterter

2/T1, 4/T2,6/T3

2/T1 4/T2 6/T3 L1

3/L2 513 N
2/T1 4/T2 6/T3 R e P =l
° °oHe oo °
11 3/L2 5/L3
2/T1 42 6/T3
EMX3-0255C
EMX3-0255C tiene terminales de bypass dedicados en la parte inferior de la unidad. 1Lt 32 53

Los terminales del bypass son T1B, T2B, T3B.

14985 A

o ° °

O O o
T1B T2B T3B
2/T1 4/T2 6/T3
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Modelos sin bypass (EMX3-0360C a EMX3-1600C)

EMX3-0360C~EMX3-1600C tienen terminales de bypass dedicados en los colectores de entrada. Los terminales de
bypass son LIB, L2B, L3B.

En los modelos EMX3-0360C ~ EMX3-1600C sin bypass se pueden ajustar las barras colectoras para que las entradas
y salidas estén arriba o abajo segin se requiera. Consultar Procedimiento de Ajuste de la Barra Colectora en la pagina
97 para obtener instrucciones paso a paso. Todas las unidades se fabrican con la parte superior dentro/parte inferior

fuera.

NOTA
Para que los modelos EMX3-0360C a EMX3-1600C cumplan con los estdndares UL, deben montarse con

la Parte superior dentro, Parte inferior fuera o bien, Parte inferior dentro, Parte inferior fuera. Consulte
Instalacion conforme a UL en la pagina 91 para obtener mds informacién.

11 3IL2 53
(L1B L2B L3B)

2/T1 4/T2 6/T3

L1 32 513
(L1B L2B L3B)

[] [] [] 2/T1 4/T2 6/T3 [] [] [o]
L1 [ 1 ] I I R
5 5 o T el ©° 5 ©° o ©° )
EEER| EEEE) EEER Band
agh- QD q5D: D
e N b oo o o
a
T ] T 2/T1 4/T2 6/T3

2/T1 4/T2 6/T3

(L1B L2B L3B)
(L1B L2B L3B) 11 32 53
11 32 53
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5.9 Terminales de potencia

NOTA

lenglietas.

NOTA

Por seguridad personal, los terminales de potencia en los modelos hasta el EMX3-0105B se protegen
con lengtietas arrancables. Cuando se usan cables grandes puede que sea necesario romper estas

Algunas unidades utilizan colectores de aluminio. Antes de conectar los terminales de potencia, se
recomienda limpiar las superficies de contacto minuciosamente (mediante una lima o un cepillo de acero

inoxidable) y utilizando una resina adecuada para evitar la corrosion.

Utilizar sélo cables trenzados de cobre o conductores sdlidos que soporten 75 °C o mas.

EMX3-0023B a EMX3-0105B

Tamanfo del cable: () — < Torx T20 x 150
w 6-50 mm’ (AWG 10-1/0) I « = »::) @ g
& Par:4 Nm (2.9 ft-Ib) g Flat 7 mm x 150
: o~ 0
4 mm (0.55 pulgadas)
EMX3-0145B EMX3-0170B a EMX3-0220B EMX3-0255B
19 Nm (14.0 ft-Ib) 38 Nm (28.0 ft-Ib) 38 Nm (28.0 ft-Ib)
8.5 mm 10.5 mm 1('1\/|r1norr)1
(M8) (M10)
|y ) i E— 1 Q i a E o
E -5 £ -1 5 5
@i s 541 3 1 5
19 mm _>| | 6 mm 19 mm | | 6 mm | 28 mm ->| |5 mm

EMX3-0350B a EMX3-0425B

EMX3-0500B a EMX3-1000B

EMX3-0255C

38 Nm (280 ft-Ib)

11 mm

O
] ]

14543.A

15 mm

6 mm

38 Nm (280 ft-Ib)

[l

7]

11 mm

12 mm

09866.8

13 mm

38 Nm (280 ft-lb)

10.5 mm
(M10)

16 mm

o 08353.B
3
3

=
32 mm

EMX3-0360C a EMX3-093

0C

EMX3-1200C a EMX3-1600C

38 Nm (280 ft-Ib)

23 mm

12.5 mm
(M12)

25 mm

08354.B

10.5 mm\|\
(M10)
>

| 32 mm

66 Nm (487 ft-Ib)

08355.B

|<— 1
13 mm h

>
3
3

1

51 mm
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5.10 Esquemas

Modelos con bypass interno

0

3L2

2m

4/T2

Modelos sin bypass

C—E [Ci i ;
15 z c31 _;
I_\’l:—l__cé2 3 EZ - 2
1S 3 cat 31
;@0 - e o e
e o |/—-°§3 =
e IRmH
X KE-;:_BO]
CE A T e | e e Tl g
i ] 11 R Al Lo Ly e |:_B°11
e - r o
5] i
| | Tension de control (dependiente del modelo) C23,C24 | Arranque
2 | Entradas de control remoto C31,C32 |Parada
3 | Entrada de termistor C41,C42 | Reinicio
4A | Entrada RTD/PT100 - 2 Hilos (53, C54 | Entrada programable A
4B | Entrada RTD/PT100 - 3 Hilos Cé63, C64 | Entrada programable B
4C | Entrada RTD/PT100 - 4 Hilos 13, 14 Salida de relé A
5 |Salida de 24 Vcc 23,24 Salida de relé de funcionamiento
6 | Salidas de relé 31,32, 34 [Salida de relé B
7 | Salida analdgica 41,42, 44 |Salida de relé C

Los terminales para la tensién de control dependen de los diferentes modelos:

e CIl(110a210Vca) Al A2
e CI (2202440 Vca) A2, A3
e (2 (24 VcalVce) Al A3

NOTA

Los transformadores de intensidad EMX3-0255C estdn ubicados en la salida. Los terminales del bypass

estdn marcados como T1B, T2B

y T3B.

Manual de Usuario de EMX3
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6 Circuitos de potencia

6.1 Conexion del motor

Los arrancadores suaves EMX3 se pueden conectar al motor en configuracion directa o configuracién en tridngulo
interno (denominadas también conexidn a tres cables y conexidn a seis cables, respectivamente). Al conectar un
tridngulo interno, introducir la corriente del motor a plena carga (FLC) para pardmetro | A. El EMX3 detectard
automdticamente si el motor tiene conexidn directa (en linea) o con tridngulo interno y calculard el nivel de corriente
de tridngulo intermo correcto.

Los modelos que tienen bypass intero no requieren un contactor de bypass externo.

Modelos con bypass intemo:

EMX3-0023B, EMX3-0043B, EMX3-0050B, EMX3-0053B, EMX3-0076B, EMX3-0097B, EMX3-0100B, EMX3-01058,
EMX3-0145B, EMX3-0170B, EMX3-0200B, EMX3-0220B, EMX3-0255B, EMX3-0350B, EMX3-0425B, EMX3-0500B,
EMX3-0580B, EMX3-0700B, EMX3-08208B, EMX3-0920B, EMX3-1000B

Modelos sin bypass:

EMX3-0255C, EMX3-0360C, EMX3-0380C, EMX3-0430C, EMX3-0620C, EMX3-0650C, EMX3-0790C,
EMX3-0930C, EMX3-1200C, EMX3-1410C, EMX3-1600C

Instalacion directa, con bypass

_/
51/ o A B S 2 Kl Cohtactor pr.”mopal (opcional)
— 1 O Fl Fusibles semiconductores
| - I J \{ (opcional)
| I3, 14 |Salida de relé A
== L2 | B ] 42 3M (= Contactor principal,
| - l'\) .
! predeterminado)
: =Y
- . 51L3 1—9"—1 UL
Y
E
s D
13
o |_/ I _D,
© —o
3
=3 K1
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Instalacion directa, con bypass externo

Los modelos sin bypass tienen terminales dedicados para el bypass, que permiten al EMX3 continuar proporcionando
proteccién y funciones de monitorizacién incluso cuando estd activado el bypass a través de un contactor de bypass
externo. El contactor del bypass se debe conectar a los terminales del bypass y estar controlado por la salida de
funcionamiento del arrancador suave (terminales 23, 24).

Conexiones de potencia - instalacidn directa (en linea), con bypass externo (EMX3-0255C)
K2

F1

“ oo 1—9')—1 21
S DT
Y i 5 (Y12 M
S Cat 9% -
S S 7 T o e B
R B p S

m

21

13039.B

Conexiones de potencia - instalacién directa (en linea), con bypass externo (EMX3-0360C a EMX3-1600C)

K2
T
A
S
K1 F1
11~ l—Hil am| o
L1B>1fJ I A
3/L2 ;D aT2|
® o—--§=z=- 3M
LZB*\‘FJ I A
s~ DF ] I
LsB*\’rJ I A< o
E
o
13
I,
—0—
2 K1
I_/ 24 _D_
—0—
o
g K2
Kl Contactor principal
K2 Contactor de bypass (externo)
Fl Fusibles semiconductores (opcional)
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Contactor principal (opcional)

Fusibles semiconductores
(opcional)

Salida de relé A
(= Contactor principal,
predeterminado)

Contactor principal (se
recomienda encarecidamente)

Fusibles semiconductores
(opcional)

Instalacion directa, sin bypass
Kl
K1 F1
o e 1L /Y % 2/T1 Fl
4,}'71?;” 32—~ F%')—J 42 M 13,14
N A= aEe o
; L e 53 1—%}/—1 6/T3
s
s D
13
s -
§ K1
Instalacion en triangulo interno, con bypass
Kl
K1 F1 Fl
R N I/ /-\2/T1
13, 14
IR ¥ I/ f\mz

5/L3 I/ mG/TB

Salida de relé A
(= Contactor principal,
predeterminado)

el I
iy

NOTA

5D

04479.D

5#\

PRECAUCION
Cuando se conecta el EMX3 en configuracién en tridngulo interno, siempre se debe instalar un contactor
principal o un interruptor automdtico con bobina de emisién.

interno y calculard el nivel de corriente de tridngulo interno correcto.

Al conectar un tridngulo interno, introducir la corriente del motor a plena carga (FLC) para pardmetro
| A. El EMX3 detectard automdticamente si el motor tiene conexidn directa (en linea) o con tridngulo

710-13631-00D

Manual de
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Instalacion en triangulo interno, con bypass externo

Los modelos sin bypass tienen terminales dedicados para el bypass, que permiten al EMX3 continuar proporcionando
proteccién y funciones de monitorizacién incluso cuando estd activado el bypass a través de un contactor de bypass
El contactor del bypass se debe conectar a los terminales del bypass y estar controlado por la salida de
funcionamiento del arrancador suave (terminales 23, 24).

externo.

Conexiones de potencia - instalacién en tridngulo interno, con bypass externo (EMX3-0255C)

K2

-\

/\/

K1 F1

11 2T

U1(1) U2(4)

vig [ M \vas)

w1 (3)@

52
== ._3/L2 VT2
SR i
N TR T3
SR

E

13038.B

i
DK2

w26)

Conexiones de potencia - instalacién en tridngulo interno, con bypass externo (EMX3-0360C a EMX3-1600C)

K2
e
1
)
A
\
;
K1 Fi1
| 2/T1
7' I
L1B u1(1) U2(4)
o, |32 4/T2 V1(2) M \vas)
-3 3
L28 w1(3) W2(6)
., |sL3 6/T3
T8I T
L3B

04484.C

Kl Contactor principal (se recomienda encarecidamente)
K2 Contactor de bypass (externo)

Fl Fusibles semiconductores (opcional)

I3, 14 [Salida de relé A (= Contactor principal, predeterminado)
23,24 |Salida de relé de funcionamiento

Manual de Usuario de EMX3
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6.2

Instalacion en tridngulo interno, sin bypass

Kl Contactor principal (se recomienda
p e encarecidamente)
oo [ Q e Fl Fusibles semiconductores (opcional)
A< NPy 13, 14 | Salida de relé A
Foo PR B v M \ee (= Contactor principal,
\*/ ~ w1(3) i w2(6) predeterminado)
R RN o T
o
) .
° L
§ —0—

K1

Contactor del bypass

6.3

Algunos arrancadores suaves EMX3 tienen bypass interno y no necesitan un contactor de bypass externo.

Los arrancadores suaves sin bypass se deben instalar con un contactor de bypass externo. Seleccionar un contactor
con una calificacion ACI mayor o igual a la intensidad a para carga nominal del motor conectado.
Modelos con bypass intermo:

EMX3-0023B, EMX3-0043B, EMX3-0050B, EMX3-0053B, EMX3-0076B, EMX3-0097B, EMX3-0100B, EMX3-0105B,
EMX3-0145B, EMX3-0170B, EMX3-0200B, EMX3-0220B, EMX3-0255B, EMX3-0350B, EMX3-0425B, EMX3-05008,
EMX3-0580B, EMX3-0700B, EMX3-0820B, EMX3-0920B, EMX3-1000B

Modelos sin bypass:

EMX3-0255C, EMX3-0360C, EMX3-0380C, EMX3-0430C, EMX3-0620C, EMX3-0650C, EMX3-0790C,
EMX3-0930C, EMX3-1200C, EMX3-1410C, EMX3-1600C

Contactor principal

6.4

Es necesario instalar un contactor principal si el EMX3 se conecta al motor en tridngulo interno, y es opcional para una
conexién directa.  Seleccionar un contactor con una calificacién AC3 mayor o igual a la intensidad nominal para carga
nominal del motor conectado.

Interruptor automatico

6.5

Se puede utilizar un interruptor automético con bobina de emisién en vez de un contactor principal para aislar el
circuito del motor en cualquier disparo del arrancador suave. El mecanismo de bobina de emisidn debe alimentarse
desde el lado de la alimentacidn del interruptor automdtico o desde una alimentacion de control independiente.

Correccion del factor de potencia

6.6

Si se corrige el factor de potencia, se debe utilizar un contactor dedicado para conectar los condensadores.

PRECAUCION

Los condensadores de correccidn del factor de potencia se deben conectar a la entrada del arrancador
suave. Conectar condensadores de correccion del factor de potencia a la salida dafiard el arrancador
suave

Fusibles de la alimentacion de potencia

Se pueden utilizar fusibles de semiconductor para una coordinacién Tipo 2 (segin el estandar IEC 60947-4-2) para
reducir el riesgo de dafios a los SCRs debido a intensidades transitorias de sobrecarga.

Se pueden utilizar fusibles HRC (como los fusibles Ferraz/Mersen AJT) para una coordinacién Tipo | segin el estdndar
[EC 60947-4-2.

PRECAUCION

El Control Adaptativo controla el perfil de velocidad del motor dentro del limite de tiempo programado.
Esto puede dar como resultado un mayor nivel de intensidad que con los métodos tradicionales de
control.

710-13631-00D Manual de Usuario de EMX3 19
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]

Para aplicaciones que utilicen el Control Adaptativo para una parada suave del motor con tiempos de parada mayores
de 30 segundos, se debe seleccionar una proteccién en derivacién del motor segun:

e fusibles HRC estdndar: minimo 50% de la intensidad de carga nominal del motor

e fusibles de linea: rango minimo de 100/150% de la intensidad del motor a carga nominal

e  gjuste de larga duraciéon minimo del interruptor automdtico de control del motor: 150% de la intensidad del
motor a carga nominal

e  ajuste de corta duracién minimo del interruptor automdtico de control del motor: 400% de la intensidad del
motor a carga nominal durante 30 segundos

NOTA
La seleccion de fusible se basa en un 400% de la FLC para el arranque durante 20 segundos junto con las
condiciones estdndar de arranque por hora, ciclo de trabajo, temperatura ambiente de 40°C y hasta

1000 m de altitud. Para unas instalaciones en condiciones diferentes de las anteriores, consultar al
distribuidor local.

Estas tablas de fusibles son sélo recomendaciones. Consultar siempre al distribuidor local para confirmar
la seleccion en cada aplicacién particular.

Fusibles Bussman - Cuerpo Cuadrado (170M)

Modelo SCR %t (A%s) |Tensién de Alimentacién|Tensién de Alimentacién|Tensién de Alimentacién
(< 440 Vca) (< 575 Vca) (< 690 Vca)
EMX3-0023B 1150 [70MI1314 [70M1314 [70MI1314
EMX3-0043B 8000 [70MI316 [70M1316 |70MI316
EMX3-0050B 10500 |70MI1318 [70M1318 |70MI1318
EMX3-0053B 15000 |70MI318 |70M1318 |70MI318
EMX3-0076B 15000 |70MI1319 [70M1319 |70MI1318
EMX3-00978B 51200 |70M1321 [70M1321 | 70MI1319
EMX3-0100B 80000 |70M1321 |70M 1321 |70M 1321
EMX3-0105B 125000 |70M1321 |70M1321 |70M 1321
EMX3-0145B 125000 |70M1321 [70M1321 | 70M132]
EMX3-0170B 320000 | 70M262 | | 70M262 | | 70M262 |
EMX3-0200B 320000 | 70M262 | | 70M262 | | 70M262 |
EMX3-0220B 320000 | 70M262 | | 70M262 | | 70M262 |
EMX3-0255B 320000 | 70M262 | | 70M262 | | 70M262 |
EMX3-0255C 320000 | 70M262 | | 70M262 | | 70M262 |
EMX3-0350B 202000 | 70M501 | |70M501 | —
EMX3-0360C 320000 [ 70M6010 [70M6010 |70M6010
EMX3-0380C 320000 | 70M60 1 | | 70M60 1 | —
EMX3-0425B 320000 | 70M601 | — —
EMX3-0430C 320000 | 70M601 | | 70M60 1 | —
EMX3-0500B 320000 | 70M6008* — —
EMX3-05808 781000 |70M6013 170M6013 | 70M6013
EMX3-0620C 1200000 [ 70M6015 |70M6015 | 70M60 14
EMX3-0650C 1200000 | 70M6015 70M6015 | 70M6014
EMX3-0700B 781000 |70M5015 |70M5015 —
EMX3-0790C 2530000 | 70M6017 | 70M6017 | 70M6016
EMX3-08208B 1200000 |70M5017 |70M6015 —
EMX3-0920B 2530000 | 70M6017 1 70M6017 —
EMX3-0930C 4500000 | 70M6019 |70M6019 | 70M6019
EMX3-1000B 2530000 |70M6018 | 70M6013* —
EMX3-1200C 4500000 | 70M602 | — —
EMX3-1410C 6480000 — — —
EMX3-1600C 12500000 | 70M6019* — —
* Se requiere conectar dos fusibles en paralelo por fase.
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Fusibles Bussman - Estilo Britanico (BS88)

Modelo SCR I'T (A’S) [Tensién de Alimentacién|[Tensién de Alimentacién|{Tensién de Alimentacién
(< 440 Vca) (< 575 Vca) (< 690 Vca)

EMX3-0023B 1150 63FE 63FE 63FE
EMX3-0043B 8000 | 20FEE | 20FEE | 20FEE
EMX3-0050B 10500 | 20FEE | 20FEE | 20FEE
EMX3-0053B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
EMX3-0076B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
EMX3-0097B 51200 200FEE 200FEE 200FEE
EMX3-0100B 80000 280FM 280FM 280FM
EMX3-0105B 125000 280FM 280FM 280FM
EMX3-0145B 125000 280FM 280FM 280FM
EMX3-0170B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
EMX3-0200B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
EMX3-0220B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
EMX3-0255B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
EMX3-0255C 320000 450FMM 450FMM 450FMM
EMX3-0350B 202000 315FM* — —
EMX3-0360C 320000 — — —
EMX3-0380C 320000 400FMM* 400FMM 400FMM*
EMX3-0425B 320000 400FMM* — —
EMX3-0430C 320000 — — —
EMX3-0500B 320000 450FMM* — —
EMX3-05808B 781000 500FMM* 500FMM* 500FMM*
EMX3-0620C 1200000 630FMM* 630FMM* —
EMX3-0650C 1200000 630FMM* 630FMM* —
EMX3-0700B 781000 630FMM* — —
EMX3-0790C 2530000 — — —
EMX3-0820B 1200000 — — —
EMX3-09208 2530000 — — —
EMX3-0930C 4500000 — — —
EMX3-1000B 2530000 — — —
EMX3-1200C 4500000 — — —
EMX3-1410C 6480000 — — —
EMX3-1600C 12500000 — — —

* Se requiere conectar dos fusibles en paralelo por fase.

710-13631-00D
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Fusibles Ferraz/Mersen - HSJ

Modelo SCR %t (A%s) [Tensién de Alimentacién|Tensién de Alimentacién|Tensién de Alimentacién
(< 440 Vca) (< 575 Vca) (< 690 Vca)

EMX3-0023B 1150 HSJ40** HSJ40%*
EMX3-0043B 8000 HSJ8O** HSJ8O**
EMX3-0050B 10500 HSJ90** HSJ90**
EMX3-0053B 15000 HSJI 10%* HSJI 10%*
EMX3-0076B 15000 HSJ125%* HSJ125%*
EMX3-0097B 51200 HSJ175 HSJ175%*
EMX3-0100B 80000 HSJ175 HSJ175
EMX3-0105B 125000 HSJ225 HSJ225
EMX3-0145B 125000 HSJ250 HSJ250%*
EMX3-0170B 320000 HSJ300 HSJ300
EMX3-0200B 320000 HSJ350 HSJ350
EMX3-0220B 320000 HSJ400** HSJ400%* No apropiado
EMX3-0255B 320000 HSJ450%* HSJ450%*
EMX3-0255C 320000 HSJ450%* HSJ450%*
EMX3-0350B 202000 HSJ500%*
EMX3-0360C 320000
EMX3-0380C 320000
EMX3-0425B 320000
EMX3-0430C 320000
EMX3-0500B 320000
EMX3-0580B 781000
EMX3-0620C 1200000 No apropiado No apropiado
EMX3-0650C 1200000
EMX3-0700B 781000
EMX3-0790C 2530000
EMX3-0820B 1200000
EMX3-09208 2530000
EMX3-0930C 4500000
EMX3-1000B 2530000
EMX3-1200C 4500000
EMX3-1410C 6480000
EMX3-1600C 12500000

** Se requiere conectar dos fusibles en serie por fase.

22
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Fusibles Ferraz/Mersen - Estilo Norteamericano (PSC 690)

Modelo SCR 1%t (A%s) [Tensién de Alimentacién|Tensién de Alimentacién |Tensién de Alimentacién
<440 Vca < 575 Vca < 690 Vca
EMX3-0023B 1150 AQ70URD30XXX0063 | A070URD30XXX0063 —
EMX3-0043B 8000 AQ70URD30XXX0125 | AQ70URD30XXX0125 | AO070URD30XXX0125
EMX3-0050B 10500 AQ70URD30XXX0125 | A070URD30XXX0125 | AO070URD30XXX0125
EMX3-0053B 15000 AQ70URD30XXX0125 | AQ070URD30XXX0125 | AO070URD30XXX0125
EMX3-0076B 15000 AQ70URD30XXX0160 | AQ070URD30XXX0160 | A070URD30XXX0160
EMX3-0097B 51200 AQ70URD30XXX0200 | A070URD30XXX0200 [ A070URD30XXX0200
EMX3-0100B 80000 AQ70URD30XXX0200 | AQ70URD30XXX0200 [ A070URD30XXX0200
EMX3-0105B 125000 AQ70URD30XXX0315 [ AQ70URD30XXX0315 | AO070URD30XXX0315
EMX3-0145B 125000 AQ70URD30XXX0315 | AO070URD30XXX0315 | A070URD30XXX0315
EMX3-01708B 320000 AQ70URD30XXX0315 | AQ070URD30XXX0315 | AO070URD30XXX0315
EMX3-0200B 320000 A070URD30XXX0450 | A070URD30XXX0450 | A070URD30XXX0450
EMX3-0220B 320000 AQ70URD30XXX0450 | A070URD30XXX0450 [ A070URD30XXX0450
EMX3-0255B 320000 AQ70URD30XXX0450 | AQ70URD30XXX0450 [ A070URD30XXX0450
EMX3-0255C 320000 A070URD30XXX0450 | A070URD30XXX0450 | A070URD30XXX0450
EMX3-0350B 202000 AQ70URD3 | XXX0550 — —
EMX3-0360C 320000 AQ70URD33XXX0630 | A070URD33XXX0630 [ A070URD33XXX0630
EMX3-0380C 320000 A070URD33XXX0700 | A070URD33XXX0700 —
EMX3-0425B 238000 AQ70URD32XXX0630 — —
EMX3-0430C 320000 AQ70URD33XXX0700 [ AO070URD33XXX0700 —
EMX3-0500B 320000 A070URD32XXX0700 — —
EMX3-05808B 781000 AQ70URD32XXX0800 — —
EMX3-0620C 1200000 AQ70URD33XXX1000 | A070URD33XXX1000 | A070URD33XXX1000
EMX3-0650C 1200000 A070URD33XXX1000 | A070URD33XXX1000 | A070URD33XXX1000
EMX3-0700B 781000 AQ70URD33XXX0900 — —
EMX3-0790C 2530000 AQ70URD33XXX1400 | A070URD33XXX1400 | A070URD33XXX1400
EMX3-0820B 1200000 A070URD33XXX 100 — —
EMX3-0920B 2530000 AQ70URD33XXX1250 — —
EMX3-0930C 4500000 AQ70URD33XXX1400 | A070URD33XXX1400 | A070URD33XXX1400
EMX3-1000B 2530000 AQ70URD33XXX 1400 — —
EMX3-1200C 4500000 AQ55URD33XXX2250 — —
EMX3-1410C 6480000 AQ55URD33XXX2250 — —
EMX3-1600C 12500000 — — —

XXX = Tipo de Cuchilla. Consultar el catdlogo de Ferraz/Mersen para mds detalles.
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Fusibles Ferraz/Mersen - Estilo Europeo (PSC 690)

Modelo SCR %t (A%s) [Tensién de Alimentacién|Tensién de Alimentacién|Tensién de Alimentacién
(< 440 Vca) (< 575 Vca) (< 690 Vca)
EMX3-0023B | 150 6.9URD30D | | AOO50 6.9URD30D | | A0050 6.9URD30D | | A0050
EMX3-0043B 8000 69URD30DI1A0125 69URD30DI1A0125 69URD30DI1A0125
EMX3-0050B 10500 69URD30DI 1A0125 69URD30DI 1A0125 69URD30DI 1A0125
EMX3-0053B 15000 69URD30DI 1A0125 69URD30DI 1A0125 69URD30DI 1A0125
EMX3-0076B 15000 69URD30D I 1A0160 69URD30D I 1A0160 69URD30D I 1A0160
EMX3-0097B 51200 6.9URD30D | | A0200 6.9URD30D | | A0200 6.9URD30D | | A0200
EMX3-0100B 80000 6.9URD30D | | A0200 6.9URD30D | 1 A0200 69URD30D | 1 A0200
EMX3-0105B 125000 69URD30DI1A0315 69URD30DI1A0315 69URD30DI1A0315
EMX3-0145B 125000 69URD30DI 1A0315 69URD30DI 1A0315 69URD30D | I A0315
EMX3-0170B 320000 69URD30DI 1A0315 69URD30DI 1A0315 69URD30D| 1A0315
EMX3-0200B 320000 6.9URD3IDI 1 A0450 6.9URD3IDI 1A0450 6.9URD3IDI 1A0450
EMX3-0220B 320000 69URD3IDI1A0450 69URD3IDI1A0450 69URD3IDI1A0450
EMX3-0255B 320000 69URD3IDI1A0450 69URD3IDI1A0450 69URD3IDI1A0450
EMX3-0255C 320000 6.9URD3IDI 1 A0450 6.9URD3IDI 1 A0450 6.9URD3IDI 1A0450
EMX3-0350B 202000 69URD3IDI1A0550 — —
EMX3-0360C 320000 69URD33D 1 1A0630 69URD33D 1 1A0630 69URD33D 1 1A0630
EMX3-0380C 320000 69URD33D11A0700 6.9URD33D1 1 A0700 6.9URD33D1 1 A0700
EMX3-0425B 320000 69URD32D 1 1A0630 — —
EMX3-0430C 320000 69URD33D11A0700 69URD33D11A0700 69URD33D11A0700
EMX3-0500B 320000 6.9URD32D 1 1 A0700 — —
EMX3-05808B 781000 69URD32D 1 1 A0800 — —
EMX3-0620C 1200000 69URD33D 1 1A1000 69URD33D 1 1A1000 69URD33D 1 1A1000
EMX3-0650C 1200000 69URD33D 1 1A1000 6.9URD33DI | A1000 6.9URD33D1 1 A1000
EMX3-0700B 781000 69URD33D 1 1A0900 — —
EMX3-0790C 2530000 6.6URD33D1 1A1400 6.6URD33D 1 1A1400 —
EMX3-0820B 1200000 6.9URD33DI IAI100 — —
EMX3-0920B 2530000 69URD33D11A1250 — —
EMX3-0930C 4500000 6.6URD33D 1 1A1400 6.6URD33D 1 1A1400 —
EMX3-1000B 2530000 69URD33D1 I A1400 — —
EMX3-1200C 4500000 6URD233PLAF2200 6URD233PLAF2200 —
EMX3-1410C 6480000 6URD233PLAF2200 6URD233PLAF2200 —
EMX3-1600C 12500000 6URD233PLAF2800 6URD233PLAF2800 —
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Seleccion de fusibles UL y valores nominales de cortocircuito

Existen dos valores nominales de intensidad de cortocircuito (SCCR) para aplicaciones compatibles con los estandares UL.
¢ Intensidades de falta estdndar ( @ circuitos de 600 Vca)

Las intensidades de falta estdndar se determinan en base a UL508, seccidn 51, tabla 51.3. Especifica la intensidad de
cortocircuito que debe soportar el arrancador en base al valor nominal de potencia del modelo de arrancador suave (o
valor nominal de intensidad a plena carga (FLC) o amperios de rotor bloqueado (LRA) en funcidn del modelo).

Si se utilizan los valores nominales de intensidad de falta, el fusible utilizado debe coincidir con la informacién de la
siguiente tabla (es decir, especificaciones del modelo y del fabricante).

e Intensidades de falta de alta disponibilidad ( @ circuitos de 480 Vca)

Es posible especificar valores nominales de intensidad de cortocircuito que superen los valores nominales minimos
establecidos por las intensidades de falta estdndar (consulte arriba) cuando el arrancador suave sea capaz de soportar
la intensidad de cortocircuito de alta disponibilidad conforme a la prueba UL 508.

Si se utilizan los valores nominales de intensidad de falta de alta disponibilidad, debe seleccionarse un fusible adecuado

en base al amperaje y a la clase de fusible (J o L seglin corresponda).

Valores nominales de cortocircuito
Disponibilidad alta Intensidad de falta estdndar Valor
Intensidad Mna;(r.n\i/:LTr nocr:;:til_de
Modelo | Nominal | @ 480 del fusible | @ 600 Fusible Ferraz/Mersen, Fusible Ferraz/Mersen, | .o
(A) Vca Fusible de clase fusibles
maéx. (A) Ve J, L o RKS semiconductores R/C 60-0 V-
(clase de ' 3 ciclos t
fusible)
EMX3-0023B |23 65 kA |25 () 10 kA | AJT25 A070URD30XXX0063
EMX3-0043B |43 65 kA |50 () IOKA | AJT50 AO070URD30XXX0125
EMX3-0050B |50 65kA |50 ()) [0 kA | AJT50 AQ70URD30XXX0125
EMX3-0053B | 53 65 kA | 60 () 10 KA | AJT60 A070URD30XXX0125
EMX3-0076B |76 65 kA (80 () 10 kA | AJT80 AQ70URD30XXX0200
EMX3-0097B |97 65 kA [ 100 () 10 KA |ATIOO A070URD30XXX0200 [ No
EMX3-0100B | 100 65 kA 1100 () [0 kA | AJTI00 A070URD30XXX0200 | disponible
EMX3-0105B | 105 65 kA [ 125 () [0 kKA |AJTI25 AQ70URD30XXX0315
EMX3-0145B | 145 65 kA | 150 () 18 KA | AJTI50/RK5 200 AO070URD30XXX0315
EMX3-0170B | 170 65 kA [ 175 () I8KA | AJTI75/RKS5 200 A070URD30XXX0315
EMX3-0200B | 200 65 kA [ 200 () 18 KA | AJT200 / RK5 300 AQ70URD30XXX0450
EMX3-0220B | 220 65 kA 250 () I8 kA | AJT250/ RK5 300 AQ70URD30XXX0450
EMX3-0255B | 255 65 kA 225 () I8 kKA |t - 18 kA —
EMX3-03508 | 350 65KA [225() |I18kA |+ - Zilrgj
EMX3-0425B | 425 65 kA [ 350 () 30kA |t AO070URD33XXX0630 | 30 kA —
EMX3-0500B | 500 65 kA 1600 () 30 kA 600, Class | A070URD33XXX0700 | Para 3
EMX3-0580B | 580 65 kA 800 (L) 30 kA [ 800, Class L - ciclos
EMX3-0700B | 700 65 kA [ 800 (L) 42 kA 1800, Class L -
EMX3-08208B | 820 65 kA [ 1200 (L) |42 kA [ 1200, Class L AQ70URD33XXX 1000 girg’éf
EMX3-0920B | 920 65 kA 1200 (L) |85kA 1200, Class L AQ70URD33XXX 1400 ciclos
EMX3-1000B | 1000 65 kA 1200 (L) |85kA 1200, Class L A070URD33XXX 1400
EMX3-0255C | 255 65 kA 1200() 18 kKA | AJT300 AQ70URD30XXX0450
EMX3-0360C | 360 65 kKA [400 () 18 KA | AJT400 / RKS 500 A070URD33XXX0630
EMX3-0380C | 380 65 kA 1450 () 18 kKA | AJT450 / RK5 500 AQ70URD33XXX0700
EMX3-0430C [ 430 65 kA 450 () 30 kA | AIT450 A070URD33XXX0700
EMX3-0620C | 620 65 kA [800 (L) [42 kA | A4BQ800 AQ70URD33XXX 1000 No
EMX3-0650C | 650 65 kA 800 (L) |42 kA |A4BQ800 A070URD33XXX 1000 disponible
EMX3-0790C | 790 65 kA [1200 (L) [42 KA |A4BQI1200 AQ70URD33XXX 1400
EMX3-0930C | 930 65 kA [1200 (L) [42 kA |A4BQI200 AQ70URD33XXX 1400
EMX3-1200C | 1200 65 kA | 1600 (L) |85 kA |A4BQI1600 A065URD33XXX 1800
EMX3-1410C| 1410 65 kA [2000 (L) [85KkA |A4BQ2000 AQ55URD33XXX2250
EMX3-1600C | 1600 65 kA 2000 (L) |85kA |A4BQ2500 A050URD33XXX2500

XXX = Tipo de Cuchilla. Consultar el catdlogo de Ferraz/Mersen para mds detalles.

T: los modelos provistos de un "valor nominal de 3 ciclos" se pueden utilizar en un circuito teniendo en cuenta la
intensidad probable, cuando estdn protegidos por cualquier fusible compatible con los estdndares UL o interruptores
automdticos compatibles con los estandares UL y dimensionados conforme a NEC.
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7

Teclado y realimentacion

7.1 Teclado
El teclado almacena una copia de seguridad de los pardmetros del arrancador suave, de modo que puede utilizarse un
teclado para programar multiples arrancadores EMX3.
Pantalla de cuatro lineas para visualizar
informacion del estado y programacion.
—e» Read! - R - Tri @ | ocal
/_ o - i = 1 Botones de control local del arrancador
LEDs de estado LoL suave
Siop @
Botones de navegacion por mends: — Botones de navegacion por mends:
/ Se desplaza al menu o pardmetro siguiente
Salir del menu o pardmetro, o cancelarla — 7 o anterior, o modifica el ajuste del
modificacién de un parémetro. Exit ';'t‘f)"'rz pardmetro editado.
Entrar en un menu o un pardmetro, o / [
: L — Botones de acceso rdpido para tareas
A
guardar un cambio en el pardmetro. — ” F2/_< comunes.
Logs Tools s
N _J3  Botdn Alt.  Utilizar con FI o F2 para abrir
registros de funcionamiento o herramientas
de puesta en marcha.
LEDs de estado del arrancador
Nombre de LED | Encendido Parpadeando
Ready (Listo) El motor estd parado y el arrancador estd El motor estd parado y el arrancador estd
preparado para arrancar. esperando un Retardo de Arranque (pardmetro
4M) o una Comprobacion de temperatura de/
motor (parametro 4N).
Run (En marcha) | El motor estd en funcionamiento (recibiendo la | El motor estd arrancando o parando.
tensién nominal).
Trip (Disparo) El arrancador ha disparado. El arrancador estd en estado de advertencia.
Local El arrancador estd en modo de control Local. |-
Si el arrancador estd en modo de control Remoto, el LED Local estard apagado.
Si todos los LED estdn apagados, el arrancador no estd recibiendo la tensién de control.
Extraer y reconectar el teclado
El teclado se puede extraer del arrancador suave y montar remotamente en un panel utilizando el equipo de montaje
remoto.
NOTA
El teclado se puede quitar o reemplazar mientras el arrancador estd en marcha. No es necesario quitar la
tensién principal o de control.
e  Extraer el teclado
El teclado estd conectado al cuerpo del arrancador suave por un conector serie DB9 y dos tornillos.  Los tomillos
estdn ocultos detrds de una placa delantera fijada a presion.
Para extraer el teclado:
I. En modelos EMX3-0023B a EMX3-1000B: abrir la puerta del EMX3.
En modelos EMX3-0255C a EMX3-1600C: quitar la tapa frontal del EMX3.
2. Insertar un pequefio destornillador debajo de la placa delantera, en la base del teclado, y usar el destomillador
para hacer palanca y levantar la placa delantera del teclado.
3. Levantar la cardtula hacia fuera completamente.
4, Quitar los dos tornillos manteniendo el teclado en su sitio.
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5. Levantar cuidadosamente el teclado para separarlo del arrancador suave. Tirar hacia adelante del teclado, para
evitar dafiar el conector DB9.

e Reconectar el teclado
Para reconectar el teclado:

|. Alinear el conector de la parte trasera del teclado con el enchufe del arrancador suave y presionar el teclado
firmemente en su sitio.  El teclado se fija en su sitio mediante el conector y dos cabezales de posicionamiento
localizados en las esquinas superior derecha e inferior izquierda.
Para una instalacién temporal (por ejemplo durante la puesta en servicio) no es necesario atomillar el teclado en
su sitio.

2. Colocar los dos tomillos manteniendo el teclado en su sitio.

3. Deslizar el borde inferior de la placa delantera sobre el cuerpo del teclado, a continuacién colocar el borde
superior de la placa delantera en su sitio y presionar sobre el teclado.  Las lengletas de retencién de la parte
posterior de la placa delantera se fijardn a presién.

e  Sincronizar el Teclado y el Arrancador

Cuando un teclado se conecta a un EMX3, éste sincroniza sus ajustes de pardmetros con los ajustes del arrancador

suave.

Cada vez que se conecta un teclado diferente al arrancador, aparece un

mensaje de reconocimiento en la pantalla. Nuevo display detect

Seleccionar la opcién requerida utilizando los botones A y V. Presionar Copiar pa_ré.metrns

STORE para continuar con la seleccion. Display a arrancador
Arrancador a display

Si alguno de los ajustes del teclado no es Vélido para el arrancador, el teclado
carga los valores predeterminados.

7.2 Pantallas

El teclado muestra un amplio rango de informacién del funcionamiento del arrancador suave.  En la mitad superior de
la pantalla se muestra informacién en tiempo real de la intensidad o potencia del motor (segin la seleccién mediante el
pardmetro 8D). Ultilizar los botones A y V¥ para seleccionar la informacién que se muestra en la mitad inferior de la
pantalla.

e  Estado del arrancador

e  Temperatura del motor

e |Intensidad

e  Potencia del motor

e Informacién del Ultimo arranque
e Fechayhora

e  Conduccién SCR

NOTA
g Las pantallas que se muestran aquif tienen los ajustes predeterminados.

Estado del arrancador

La pantalla del estado del arrancador muestra los detalles del estado de funcionamiento del arrancador, la temperatura
del motor y la potencia del motor.

Listo
k1 000% 0000k

Pantalla programable

La pantalla programable por el usuario del EMX3 se puede configurar para se muestre la informacién mds importante
para cada aplicaciéon determinada.  Utilizar los pardmetros 8E a 8H para seleccionar la informacidn que se desea
visualizar.

Listo
0000 hrs --%
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Temperatura del motor

La pantalla de temperatura muestra el conjunto de datos de motor que se estd utilizando, y la temperatura de ambos
motores como un porcentaje de la capacidad térmica total. Si el EMX3 se configura para un Unico motor, la
temperatura del motor secundario (M2) se mostrard como 0% siempre.

Conj motor primario
> 1 000% b2 00036

Intensidad

La pantalla de intensidad muestra en tiempo real la intensidad de linea de cada fase.  Si la tarjeta de proteccién por
RTD/PTI00 y falta a tierra estd instalada, la pantalla mostrard también la corriente a tierra.

Corrientes de fase
000.0A  000.0A 000.04

Potencia del motor

La pantalla de la potencia del motor muestra la potencia del motor (kW, CV y KVA) y el factor de potencia.

000.0kW Q0oooHP
0000k A -.--pf

Las cifras de potencia del motor se calculan utilizando la Tensién de Red de Referencia (pardmetro 8N).

Informacién del ultimo arranque
La pantalla de la informacién del Ultimo arranque muestra los detalles del arranque con éxito mas reciente.

e duracién del arranque (segundos)
e maxima intensidad de arranque (en porcentaje de la intensidad del motor a carga nominal).
e aumento calculado de la temperatura del motor
Ultima arranque o s
330 %% FLC A Temp 5%

Fecha y hora

La pantalla de fecha/hora muestra la fecha y hora actuales del sistema (formato de 24 horas). Para mdés detalles del
ajuste de la fecha vy la hora, consultar Ajuste de fecha y hora en la pdgina 29.

Grifico de funcionamiento

El gréfico de funcionamiento proporciona una visién en tiempo real del funcionamiento.  Utilizar los pardmetros 8l a
8L para seleccionar la informacién que se desea visualizar.

000.0 & 0-400%

05050.C

Diagrama de barras de conduccién de SCR

El diagrama de barras de conduccién SCR muestra el nivel de conduccién en cada fase.

cond
ocond
ocond I
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8 Herramientas de mantenimiento

8.1 Ensayo de la instalacion

El EMX3 se puede conectar a un pequefio motor para las pruebas. Durante este ensayo, se pueden probar la entrada
de control del arrancador suave Y la proteccion de salida del relé.  Este modo de ensayo no es adecuado para probar
el arranque suave o la parada suave.

El FLC del motor de prueba debe ser de al menos el 2% del minimo FLC del arrancador suave (consultar Ajustes de
Corriente Minima y Maxima en la pagina 86).

NOTA
Al probar el arrancador suave con un motor pequefio, ajustar parametro |A FLC del/ Motoral minimo
valor permisible.

8.2  Menu de puesta en marcha (Herramientas)

El Menu de Puesta en Marcha proporciona acceso a las herramientas de puesta en marcha y de test.

Pulsar ALT y luego TOOLS (HERRAMIENTAS) para abrir las Herramientas.

Para navegar por el Menu de Puesta en Marcha:

e para desplazarse al elemento siguiente o anterior, pulsar el botén A o V.
e para ver un elemento, pulsar el botén P

e para volver al nivel anterior, pulsar el botén 4

e  para cerrar el MenU de Puesta en Marcha, pulsar 4 varias veces.

Ajuste de fecha y hora
Para ajustar la fecha y la hora:

Pulsar ALT y luego TOOLS (HERRAMIENTAS) para abrir las Herramientas.
Desplazarse hasta la pantalla de fecha/hora.

Pulsar el botén P> para entrar en modo de edicidn.

Pulsar los botones P> y  para seleccionar qué parte de la fecha u hora editar.
Utilizar los botones A y ¥ para modificar el valor.

Para guardar los cambios, presionar el botén B> . El EMX3 confirmard los cambios.
Para cancelar los cambios, presionar el botén d .

ok wN —

Herramientas de simulacién

Las funciones de simulacién software permiten verificar el funcionamiento del arrancador suave y los circuitos de
control sin conectarlo a la tensidn de red.  El EMX3 tiene tres modos de simulacion:

e Lasimulacién de funcionamiento simula un arranque, marcha y parada del motor para confirmar que el
arrancador suave y el equipamiento asociado se han instalados correctamente.
e Lasimulacién de proteccién simula la activacién de cada mecanismo de proteccidn para confirmar que el
arrancador suave y los circuitos de control asociados responden correctamente.
e lasimulacidn de sefial de salida simula la sefializacién de salida para confirmar que las salidas y los circuitos
de control asociados funcionan correctamente.
Las herramientas de simulacién estdn disponibles a través del Menu de Puesta en Marcha.  Las simulaciones estdn
disponibles solamente cuando el arrancador suave estd en estado Listo, la tensién de control estd disponible v el
teclado estd activo.

NOTA
El acceso a las herramientas de simulacion estd protegido por el cédigo de acceso.
El cddigo de acceso predeterminado es 0000.
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Simulacién de funcionamiento
Se puede interrumpir la simulacion en cualquier momento pulsando EXIT.
Para utilizar la simulacién de funcionamiento:

I. Pulsar ALT y luego TOOLS (HERRAMIENTAS) para abrir las
Herramientas.

2. Desplazarse a Simulacién de Funcionamiento y pulsar B>,

3. Presionar START (ARRANQUE) o activar la entrada de arranque.

El EMX3 simula sus comprobaciones previas al arranque y cierra el

contactor principal (si estd instalado). El LED de Funcionamiento
parpadea.

NOTA
E Sila Tensidn de Red estd conectada se muestra un mensaje de
error. Quitar la Tensidén de Red y pasar al siguiente paso.

4. Presionar B EI EMX3 simula el arranque. El LED de Funcionamiento
parpadea.

5. Presionar P El EMX3 simula la marcha. El LED En Marcha permanece
encendido sin parpadear y el relé de bypass (si estd instalado) se cierra.

6. Presionar STOP (PARADA) o activar la entrada de parada. El EMX3
simula la parada. El LED En Marcha parpadea y el relé de bypass se abre
(si estd instalado)

7. Presionar B> El LED Listo parpadea y el relé principal se abre (si estd
instalado)

8. Presionar P> para volver al menu de puesta en marcha.

Simulacién de proteccion

Ejecutar simulacidn
Listo
Aplic sefial arrang

Ejecutar simulacidn
Cornpr prev arrang
STORE para continuar

Ejecutar simulacian
A TENCION!
Gluitar tensidn princ
STORE para continuar

Ejecutar simulacian
Arranque X: £Xs
STORE para continuar

Ejecutar simulacian
En marcha
Aplic sefial parada

Ejecutar simulacian
Farada ¥: X¥s
STORE para continuar

Ejecutar simulacidn
Parado
STORE para continuar

La simulacién de proteccién simula la activacidn de cada mecanismo de proteccidn para confirmar que el arrancador

suave y los circuitos de control asociados responden correctamente.
Para utilizar la simulacién de proteccién:

|. Pulsar ALT y luego TOOLS (HERRAMIENTAS) para abrir las
Herramientas.
2. Desplazarse a Simulacién de Proteccién y pulsar B.

3. Usarlos botones A y V¥ para seleccionar la proteccién que se
quiera simular.

4. Mantener presionado P> para simular la proteccién seleccionada.
5. La pantalla se muestra momentdneamente. La reaccion es

determinada por el ajuste Accidn de proteccidn (grupo de
pardmetros |6).

6. Utilizar A o V para seleccionar otra simulacidn, o presionar 4
para salir.

0,04
Disparado
Proteccidn Seleccionada

NOTA
Si la proteccidn dispara el arrancador suave, reinicie antes de simular otra proteccién.  Si la accidn de
proteccidn estd ajustada a 'Advertencia y registro', no es necesario reiniciar.

Si'la proteccidn estd ajustada a "Advertencia y Registro", el mensaje de advertencia se puede visualizar sélo

mientras el botén STORE estd presionado.

Si la proteccidn estd ajustada a 'Solo Registro’, no se visualizard nada en la pantalla pero aparecerd una

entrada en el registro.
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Simulacién de sefial de salida

La simulacién de sefial de salida simula la sefializacién de salida para confirmar que las salidas y los circuitos de control
asociados funcionan correctamente.

NOTA
Para comprobar el funcionamiento de los avisos (intensidad baja/alta y temperatura del motor), disponer
un relé de salida en la funcién apropiada y monitorizar el comportamiento del relé.

Para utilizar la simulacion de la sefial de salida:

|. Pulsar ALT y luego TOOLS (HERRAMIENTAS) para abrir las
Herramientas.
2. Desplazarse hasta Simulacidn de Sefalizacion de Salida y pulsar B

3. Utilizar los botones A y ¥ para seleccionar una simulacidn, a
continuacién pulsar .

4. Utilizar los botones A y ¥ para activar o desactivar la sefial. Relé prog &
Para confirmar el correcto funcionamiento, monitorizar el estado de la .ﬁ.pagadn
lida. .
salda Encendido

5. Pulsar 4 para volver a la lista de simulaciones.

Simulacién de la salida analégica

La simulacién de salida analdgica utiliza los botones A y ¥ para modificar la Salida a,na,lﬁgica, A
intensidad en los terminales de la salida analdgica. 0%
4.0m#A

Conecte un medidor de intensidad a los terminales de la salida analdgica. Utilizar el botén A o ¥ para ajustar el valor
porcentual en la pantalla.  El medidor de intensidad debe indicar la misma intensidad que se muestra en la pantalla.

Si la tarjeta de expansidn de entrada/salida estd insertada, puede utilizarse la simulacion para comprobar el
funcionamiento de las Salidas de los Relés D, E, F, y la Salida Analdgica. B

Estado de los sensores de temperatura

Esta pantalla muestra el estado de los termistores y RTD/PT100s del motor. Estado sensores temp

5 = Short circuit (Corto-circuito) Termistor: 0

H = Hot (Caliente] RTD/FT100s:0000000

C = Cold {Frio) § = Shrt H=Hot C=Cld D=0pn
0 = Open (Abierto)

Los RTD/PT100s B a G sélo estdn disponibles si la tarjeta de expansién de RTD/PT 100 y Falta a Tierra estd instalada.

Estado E/S digitales

Esta pantalla muestra el estado actual de las entradas y salidas digitales. Estado E/S Digital
Entradas: 0110000
Salidas: 0000100

La linea superior de la pantalla muestra el arranque, la parada, el reinicio y las entradas programables A 'y B, y las
entradas en la tarjeta de expansion de E/S (si estd instalada).

La linea inferior de la pantalla muestra la salida programable A, la salida fija de Funcionamiento, las salidas programables
By C, vy las salidas en la tarjeta de expansidn de E/S (si estd instalada).

Estado de E/S analdgica

Esta pantalla muestra el estado actual de la E/S analdgica Estado E/S analdgica
Entrada: ---- %
Salida A: 04.0rmaA

Esta pantalla también mostrard la Salida Analdgica B si estd instalada la tarjeta de expansidn.
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8.3

Reiniciar modelos térmicos

El software de modelado térmico avanzado del EMX3 monitoriza constantemente el funcionamiento del motor. Esto
permite que el EMX3 calcule la temperatura del motor vy la capacidad de arrancar con éxito en cualquier momento.
Si el EMX3 se configura para utilizar dos motores, la temperatura de cada motor se modela de forma independiente.

El modelo térmico del motor activo se puede reiniciar si es necesario.

I. Pulsar ALT y luego TOOLS (HERRAMIENTAS) para abrir las Herramientas.

2. Desplazarse a Reiniciar Modelos Térmicos y pulsar P. Reinic mod térmicos
b1 K36
b2 K3
» para reiniciar
3. Usar ¥ para seleccionar Reiniciar y pulsar STORE para confirmar. Na reiniciar
Reinicio

4. Una vez reiniciado el modelo térmico, la pantalla muestra un mensaje de
confirmacién y a continuacién vuelve a la pantalla anterior.

PRECAUCION
La restauracion del modelo térmico del motor puede comprometer la vida dtil del motor y deberfa

realizarse sdlo en caso de emergencia.

Menu de registros

El Menu de Registros proporciona informacién sobre los eventos, disparos y sobre el funcionamiento del arrancador.
Pulsar ALT y luego LOGS (REGISTROS) para abrir los Registros.
Para navegar por el Menu de Registros:

e para abrir un registro pulsar el botén P,

e  para desplazarse a través de las entradas de cada registro, pulsar los botones A y V.
e para ver los detalles de un registro, pulsar el botén P,

e para volver al nivel anterior, pulsar el botén 4

e  para cerrar el Menu de Registros, pulsar 4 varias veces.

El Menu de Registros sélo se puede abrir mientras se observan las pantallas de medida.

Registro de disparos

El Registro de Disparos almacena informacién de los dltimos ocho disparos, incluyendo la fecha y hora en la que se
produjo el disparo. El disparo | es el mas reciente y el disparo 8 es el disparo mas antiguo.

Para abrir el Registro de Disparos:

|. Pulsar ALT y luego LOGS (REGISTROS) para abrir los Registros.

2. Desplazarse a Registro de Disparos y pulsar B>,

3. Utilizar los botones A y V¥ para seleccionar un disparo, y pulsar P> para visualizar la informacién del disparo en
pantalla.

Para cerrar el registro y volver a la pantalla principal, pulsar  varias veces.

Registro de eventos

El Registro de Eventos almacena los 99 eventos mds recientes del arrancador (acciones, advertencias y disparos),
incluyendo la fecha y la hora del evento.  El disparo | es el mds reciente y el disparo 99 es el disparo mds antiguo.

Para abrir el Registro de Disparos:

I. Pulsar ALT y luego LOGS (REGISTROS) para abrir los Registros.

2. Desplazarse a Registro de Disparos y pulsar P.

3. Utilizar los botones A y V¥ para seleccionar un evento, y pulsar B> para visualizar la informacidén en pantalla.
Para cerrar el registro y volver a la pantalla principal, pulsar < varias veces.
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Contadores de funcionamiento
Los contadores de funcionamiento almacenan estadisticas del funcionamiento del arrancador:

e Horas en marcha (desde fabrica y desde el Ultimo reinicio del contador)

e Numero de arranques (desde fébrica y desde el Ultimo reinicio del contador)
kWh del motor (desde fabrica y desde el ultimo reinicio del contador)

e Numero de veces que el modelo térmico ha sido reiniciado)

Los contadores (horas en marcha, arranques y kWh del motor) se pueden reiniciar sdlo si Blogueo de Ajustes
(pardmetro 15B) se encuentra en modo Lectura y escritura.

Para visualizar los contadores:

I. Pulsar ALT y luego LOGS (REGISTROS) para abrir los Registros.

2. Desplazarse a los contadores y pulsar P.

3. Utilizar los botones A y ¥ para desplazarse por los contadores. Pulsar B> para ver mds detalles.
4

Para reiniciar un contador, pulsar P> y después utilizar los botones A y ¥ para seleccionar Reiniciar/No
Reiniciar.  Pulsar STORE para confirmar la accién.

Para cerrar el contador y volver al Menu de Registros, pulsar B>,
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9

Funcionamiento

9.1 Prioridad de comandos
‘Desactivar Arrancador’ tiene preferencia sobre cualquier otro comando de control.  Consultar el pardmetro 64
Funcion de Entrada A en la pagina 55.
Funcionamiento de Emergencia tiene preferencia sobre los comandos de control normales, incluyendo arranque/parada
automdtico. Consultar el pardmetro /5C Funcionamiento de Emergencia en la pagina 65.
Arranque/Parada automdtico tiene preferencia sobre los comandos de control normales (local, remoto o a través de
comunicaciones serie). Consultar 3 Arranque/Parada Automadtico en la pagina 51.

9.2  Ordenes de arranque, parada y reinicio
El arrancador suave se puede controlar de tres formas:

e utilizando los botones del teclado

e através de las entradas remotas

e através de un enlace de comunicaciones serie

El botén LC/RMT (LOCAL/REMOTO) controla si el EMX3 responde al control local (a través del teclado) o al
control remoto (a través de las entradas remotas).

e EILED Local del teclado estd encendido cuando el arrancador suave estd en modo de control local y estd
apagado cuando el arrancador suave estd en modo de control remoto.

e EILED Remoto del EMX3 estd encendido cuando el arrancador suave estd en modo Remoto y estd apagado
cuando estd en modo Local. ElI LED Remoto se encuentra en el cuerpo principal del arrancador (detrds del
teclado) y sdlo es visible si el teclado estd montado en remoto.

En el modo de control local estd siempre habilitado el control a través de la red de comunicaciones serie, y se puede
habilitar o deshabilitar en el modo de control remoto (pardmetro 6R Comunicaciones en Remoto). El control a
través de la red de comunicaciones serie requiere de un médulo de comunicaciones opcional.
El botén STOP (PARADA) del teclado estd habilitado siempre.
Uso del arrancador suave para controlar un motor
Para realizar un arranque suave del motor, pulsar el botén START (ARRANQUE) del teclado o activar la entrada
remota de Arranque. El motor arrancard utilizando el modo de arranque seleccionado en el pardmetro 2A.
Para detener el motor, pulsar el botén STOP (PARADA) del teclado o activar la entrada remota de Parada.  El
motor parard utilizando el modo de parada seleccionado en el pardmetro 2H.
Para reiniciar un disparo en el arrancador suave, presionar el botén RESET (REINICIO) del teclado o activar la entrada
remota Reiniciar.
Para detener el motor mediante una parada por inercia, independientemente del ajuste del pardmetro 2H Modo de
Farada, presionar los botones locales STOP (PARADA) y RESET (REINICIO) al mismo tiempo.  El arrancador suave
desconecta la alimentacion al motor y abre el contactor principal, y el motor se parard por inercia.
Arranque/Parada automdtico
El EMX3 también se puede configurar para arranque automdtico o parada automdtica.  El funcionamiento de
arranque/parada automdtico sdlo estd disponible en modo Remoto. En el modo Local, el arrancador ignorard
cualquier configuracion de arranque/parada automdtica.  Para configurar el funcionamiento del arranque/parada
automdtico, utilizar los pardmetros 3A~3D.

9.3 Métodos de arranque suave

Los arrancadores suaves ofrecen una gran variedad de métodos para controlar el arranque del motor. Cada método
de arranque suave utiliza un pardmetro de control primario diferente.

Método de Arranque Suave Pardmetro Controlado | Pardmetros de Funcionamiento Afectados
Rampa de Tensién Temporizada | Tensidn Intensidad de arranque, par de arranque, aceleracion
Intensidad constante Intensidad Par de arranque, aceleracion
Control de Par Par Intensidad de arranque, aceleracion
Control Adaptativo Aceleracion Intensidad de arranque, par de arranque
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Los mejores resultados se obtienen seleccionando el método de arranque suave que controla directamente el
pardmetro de mayor importancia de la aplicacién. Normalmente se utilizan arrancadores suaves para limitar la
intensidad de arranque del motor o para controlar la aceleracion y/o desaceleracidn de la carga.  EI EMX3 se puede
ajustar para Intensidad Constante o para Control Adaptativo.

Para Controlar Utilizar
Intensidad de Arranque del Motor Intensidad constante
Aceleracién Motor/Carga Control Adaptativo

Intensidad constante

La intensidad constante es un método tradicional de arranque suave, que eleva la intensidad desde cero hasta el nivel
especificado y mantiene la intensidad estable a este nivel hasta que el motor haya acelerado.

El arranque con intensidad constante es ideal para aplicaciones donde la intensidad inicial se debe mantener por debajo
de un determinado nivel.

B~ 700%
T [T
n C T
€= 600% oy
g5 )
£ € 500% .
< N
o £ so0u] N . - .
58 \ I Intensidad inicial (pardmetro 2C)
25 300%] \ 2: Limite de intensidad (pardmetro 2D)
X 200% 3: Intensidad a tensién nominal
S o]
85
9 g 100% a
& =
cT 3
£ O °
C

T T T T T T T T T
10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%
Velocidad del rotor (% sobre velocidad nominal)

Rampa de intensidad

El arranque suave con rampa de intensidad eleva la intensidad desde un nivel de arranque especificado () hasta un
limite maximo (3) en un periodo de tiempo ampliado (2).

El arranque de rampa de intensidad es Util para aplicaciones donde:

e la carga pueda variar entre arranques (por ejemplo una cinta transportadora que puede arrancar con o sin
carga). Ajustar la intensidad inicial (pardmetro 2C) a un nivel que provoque el arranque del motor con una
carga ligera, v el limite de intensidad (pardmetro 2D) a un nivel que provoque el arranque del motor con una
carga pesada.

e la carga se mueve facilmente, pero es necesario aumentar el tiempo de arranque (por ejemplo una bomba
centrifuga donde la presidn en la tuberfa debe aumentar lentamente).

la alimentacién es limitada (por ejemplo un generador), y una aplicacién de la carga mas lenta dard mds
tiempo a la alimentacion para responder.

700%
600%]

500%]

400%] 5 I Intensidad inicial (pardmetro 2C)

2: Tiempo de rampa de arranque (pardmetro 2B)
3: Limite de intensidad (pardmetro 2D)
4: Intensidad a tensién nominal

300%
200%]

100%

del motor con carga nominal)

03322.E

Intensidad (% sobre la intensidad
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Control adaptativo para el arranque

En una parada suave por control adaptativo, el EMX3 ajusta la intensidad para arrancar el motor en un tiempo
especificado utilizando un perfil de aceleracidn seleccionado.

PRECAUCION

El Control Adaptativo no puede arrancar el motor mds rdpido que un arranque directo en linea (DOL).  Si
el tiempo de rampa de arranque (pardmetro 2B) es mds corto que el tiempo de arranque directo del motor,
la intensidad de arranque puede alcanzar los niveles del arranque directo.

Cada aplicacion tiene un perfil de arranque particular basado en caracteristicas de la carga y del motor.  El Control
Adaptativo ofrece tres perfiles diferentes de arranque para ajustarse a los requerimientos de diferentes aplicaciones.

La seleccion de un perfil que corresponde al perfil inherente de la aplicacion puede ayudar a suavizar la aceleracién
durante el tiempo de arranque. La seleccion de un perfil de control adaptativo totalmente diferente puede neutralizar
parcialmente el perfil inherente.

El EMX3 monitoriza el funcionamiento del motor en cada arranque, para mejorar el control en futuros arranques
suaves.

e  Control adaptativo
Para usar el Control Adaptativo para controlar el arranque:

I.  Seleccionar Control Adaptativo desde el ment Modo de Arranque (pardmetro 2A)

2. Ajustar el Tiempo de Rampa de Arranque deseado (pardmetro 2B)

3. Seleccionar el Perfil de Arranque Adaptativo deseado (pardmetro 2E)

4. Ajustar un Limite de Intensidad (pardmetro 2D) suficientemente alto para permitir un arranque exitoso. El primer
arranque con Control Adaptativo serd un arranque a Intensidad Constante. Esto permite que el EMX3 aprenda las
caracteristicas del motor conectado. EI EMX3 utiliza estos datos del motor durante los siguientes arranques con
Control Adaptativo.

.

1
100% | Perfil de arranque adaptativo (pardmetro 2E):
G e — = = o,
0% — L I. Aceleracién temprana
80% / - S 2. Aceleracién constante
T 0% / J/ 3. Aceleracion Tardia
T e / / 4. Tiempo de rampa de arranque (pardmetro 2B)
’
TO) 50%f 4 //
> a0 /é A
30%f e 7
e e
¥ 4
20%: 2 et o
10% o - - &
oL 2
Tiempo

NOTA
El Control Adaptativo controlard la carga segin el perfil programado.  La intensidad de arranque variard
segun el perfil de aceleracidn y el tiempo de arranque seleccionados.

Si se reemplaza un motor conectado a un EMX3 programado para Control Adaptativo de arranque o
parada, o si el arrancador ha sido probado con un motor diferente previamente a la instalacion actual, el
arrancador deberd aprender las caracteristicas del nuevo motor. El EMX3 volverd a aprender
automdticamente las caracteristicas del motor si pardmetro | A FLC de/ Motor o pardmetro 2K Ganancia
del Control Adaptativo son modificados.

e Cdmo seleccionar el perfil de arranque con control adaptativo

El mejor perfil dependerd de los detalles exactos de cada aplicacidn.

Algunas cargas, como bombas sumergibles, no deberfan funcionar a bajas velocidades. Un perfil de aceleracién
temprana aumentard la velocidad rdpidamente, para después controlar la aceleracién en el resto del arranque.

PRECAUCION

El Control Adaptativo controla el perfil de velocidad del motor dentro del limite de tiempo programado.
Esto puede dar como resultado un mayor nivel de intensidad que con los métodos tradicionales de
control.
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e  Control adaptativo de ajuste fino

Si el motor no arranca o para suavemente, ajustar la ganancia del control adaptativo (pardmetro 2K).  El ajuste de
ganancia determina cudnto se ajustard el EMX3 en futuros arranques y paradas con control adaptativo, basdndose en la
informacion del arranque anterior.  El ajuste de ganancia afecta tanto al funcionamiento de arranque como al de
parada.

e  Siel motor acelera o desacelera demasiado rdpido al final de un arranque o parada, aumentar el ajuste de
ganancia entre 5% a 10%.

e Sila velocidad del motor fluctda durante un arranque o parada, disminuir ligeramente el ajuste de ganancia.

NOTA
El cambio del ajuste de la ganancia reinicia el aprendizaje del control adaptativo del arrancador.  El primer
arranque después de un cambio de la ganancia se realizard con intensidad constante.

Arranque Rapido

El arranque rdpido proporciona un pequefio impulso extra de par al comienzo del arranque, y se puede utilizar junto
con el arranque de rampa de intensidad o intensidad constante.

El arranque rdpido es Util para ayudar en el arranque de cargas que requieren un alto par de ruptura pero que después
se aceleran facilmente (por ejemplo cargas de tipo volante de inercia, como prensas).
700% _
600%
7 I Nivel de Arranque Rédpido (pardmetro 2G)
. 2: Tiempo de Arranque Rapido (pardmetro 2F)
3: Intensidad inicial (pardmetro 2C)
i 4: Tiempo de rampa de arranque (pardmetro 2B)
5: Limite de intensidad (pardmetro 2D)
6: Intensidad a tensién nominal
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9.4 Métodos de parada

El arrancador suave ofrece varios métodos para controlar la parada del motor.

Método de parada Funcionamiento resultante

Parada por inercia Parada natural de la carga

Parada Suave TVR Mayor tiempo de parada

Control Adaptativo Mayor tiempo de parada de acuerdo con el perfil de desaceleracién seleccionado
Freno Menor tiempo de parada

Los arrancadores suaves se utilizan con frecuencia en aplicaciones de bombeo para eliminar los efectos perjudiciales del
golpe de ariete. El Control Adaptativo es el método de parada mds recomendable para estas aplicaciones.
Parada por inercia

Parada por Inercia permite al motor disminuir la velocidad a su ritmo natural, sin control desde el arrancador suave. El
tiempo necesario para parar depende del tipo de carga.
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Parada suave TVR

La rampa de tensidn temporizada reduce gradualmente la tensién del motor en un tiempo definido. La carga puede
continuar en movimiento después de que se haya completado la rampa de parada.

Una parada con rampa de tensién temporizada puede ser Util en aplicaciones donde el tiempo de parada debe ser
ampliado, o para evitar transitorios en alimentaciones con generadores.

~
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Control adaptativo para parada

En una parada suave por control adaptativo, el EMX3 controla la intensidad para parar el motor en un tiempo
especificado utilizando un perfil de desaceleracién seleccionado. El Control Adaptativo se puede utilizar para ampliar
el tiempo de parada de las cargas de baja inercia.

Todas las aplicaciones tienen un perfil de parada particular basado en caracteristicas de la carga y del motor.  El
Control Adaptativo dispone de tres perfiles de parada diferentes. Elija el perfil de control adaptativo que mejor se
adapte a los requisitos de la aplicacion.

NOTA
El control adaptativo no frena el motor activamente y no lo detendrd mds rdpidamente que empleando
una parada por inercia. Para acortar el tiempo de parada de cargas con alta inercia, utilizar el freno.

PRECAUCION
El Control Adaptativo controla el perfil de velocidad del motor dentro del limite de tiempo programado.

Esto puede dar como resultado un mayor nivel de intensidad que con los métodos tradicionales de
control.

e  Control adaptativo
Para usar el Control Adaptativo para controlar la parada:

I.  Seleccionar el Control Adaptativo desde el ment Modo de Parada (pardmetro 2H).
2. Ajustar el Tiempo de Parada deseado (pardmetro 21I).
3. Seleccionar el Perfil de Parada Adaptativo necesario (pardmetro 2J).

\ 4 |
100%_“ — > Perfil de parada con Control Adaptativo
00%] | el T~ T~ (pardmetro 2J):
80%. AN \\ |. Desaceleracion temprana
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La primera parada con Control Adaptativo serd una parada suave normal. Esto permite que el EMX3 aprenda las
caracterfsticas del motor conectado. El EMX3 utiliza estos datos del motor durante las siguientes paradas con Control
Adaptativo.
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NOTA
El Control Adaptativo controlard la carga segin el perfil programado. La intensidad de parada variard segin
el perfil de desaceleracién vy el tiempo de parada seleccionados.

Si se reemplaza un motor conectado a un EMX3 programado para Control Adaptativo de arranque o
parada, o si el arrancador ha sido probado con un motor diferente previamente a la instalacién actual, el
arrancador deberd aprender las caracteristicas del nuevo motor. El EMX3 volverd a aprender
automdticamente las caracteristicas del motor si pardmetro |A FLC de/ Motor o pardmetro 2K Ganancia
del Control Adaptativo son modificados.

e Parada de bomba

Las caracteristicas hidrdulicas de los sistemas de bombeo varian considerablemente. Esta variacién significa que el perfil
de desaceleracidn ideal v el tiempo de parada son diferentes dependiendo de la aplicacién.  La tabla proporciona una
gufa para seleccionar entre perfiles de desaceleracién con Control Adaptativo, pero se recomienda probar los tres
perfiles para identificar el que mejor se ajusta a la aplicacion.

Perfil de Parada Adaptativa Aplicacién

Desaceleracion tardia Sistemas de alta presién donde un pequefio decremento en la velocidad del
motor/bomba provoca una inversion del sentido del caudal.

Desaceleracion constante Aplicaciones de baja 0 media presidn y gran caudal donde el fluido tiene una
velocidad alta.

Desaceleracion temprana Sistemas de bombas abiertos donde el fluido debe volver a través de la bomba sin
accionar la bomba en sentido contrario.

Freno
El freno reduce el tiempo que necesita el motor para parar.

Durante el frenado se puede percibir un aumento del nivel de ruido del motor. Esto es normal en el frenado del
motor.

Cuando se selecciona el freno, el EMX3 utiliza una inyeccién de CC para disminuir la velocidad del motor.

Frenado de EMX3:

e No es necesario utilizar un contactor de freno de CC

e Controla las tres fases para que las intensidades de frenado y el calentamiento asociado se distribuyan a
través del motor.

PRECAUCION

Si el par de freno estd ajustado a un valor muy alto, el motor parard antes de que finalice el tiempo de
frenado y el motor sufrird calentamientos innecesarios que pueden provocar dafios.  Es necesario realizar
cuidadosamente la configuracién para asegurar un funcionamiento seguro del arrancador y el motor.

Un ajuste alto de par de frenado puede provocar picos de corriente de hasta el DOL del motor mientras
el motor estd parando.  Asegurarse de seleccionar adecuadamente los fusibles de proteccién instalados en
la rama del circuito correspondiente al motor.

PRECAUCION

La accién de frenado provoca que el motor se caliente a una velocidad mayor que la velocidad calculada en
el modelo térmico. Si se estd utilizando el freno, instalar un termistor en el motor o permitir un retardo
suficiente antes de volver a arrancar (pardmetro 4M).

El frenado tiene dos etapas:

e  Pre-freno: proporciona un nivel intermedio de frenado para disminuir la velocidad del motor hasta un punto
en el cual el freno nominal pueda actuar con éxito (aproximadamente el 70% de la velocidad).

e  Freno nominal: el freno proporciona un par de frenado médximo, pero es poco efectivo a velocidades
mayores del 70% aproximadamente.

Para configurar el EMX3 para el funcionamiento de frenado:

I. Ajustar el pardmetro 2| a la duracién deseada de tiempo de parada (1). Este es el tiempo de frenado total y se
debe ajustar a un valor suficientemente largo respecto al tiempo de freno (pardmetro 2M) para permitir que la
etapa de prefrenado reduzca la velocidad del motor al 70% aproximadamente. Si el tiempo de parada es
demasiado corto, el frenado no tendrd éxito y el motor parard por inercia.

2. Ajustar el Tiempo de Freno (pardmetro 2M) a aproximadamente un cuarto del Tiempo de Parada programado.
Este pardmetro ajusta el tiempo para la etapa de Freno Nominal (2).
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3. Ajustar el Par de Freno (pardmetro 2L) de forma que se alcance la parada deseada. Si se ajusta a un valor
demasiado bajo, el motor no parard completamente y parard por inercia hasta el final del periodo de frenado.

1

Velocidad

00%

75% |: Tiempo de parada (pardmetro 2I)
2: Tiempo de freno (pardmetro 2M)

50%. 3: Tiempo de parada por inercia

25%]

05129.A 9]

o

PRECAUCION
Cuando se utiliza un freno DC, la alimentacién de red debe estar conectada al arrancador suave (terminales

de entrada LI, L2, L3) segin una secuencia de fase positiva y el pardmetro 4G Secuencia de Fase debe
ajustarse a Solo positiva.

NOTA

Para cargas que pueden variar entre ciclos de trabajo, instalar un sensor de rotacién de eje para asegurar
que el arrancador suave termina el frenado DC cuando el motor se detiene.  Esto evita un calentamiento
innecesario del motor.

Para mds informacion sobre el uso del EMX3 con un sensor de velocidad externo (por ejemplo, para
aplicaciones con carga variable durante el ciclo de frenado), consultar Freno DC con sensor extermo de
rotacion del gje en la péagina 7 1.

9.5 Funcionamiento Jog
La funcién jog hace funcionar el motor a una velocidad muy reducida, para permitir el alineamiento de la carga o
facilitar reparaciones. La funcidn jog permite hacer funcionar el motor hacia adelante o hacia atrds.
PRECAUCION
No es adecuado que el motor funcione continuamente a velocidades bajas, ya que se reduce la
refrigeracion del motor.
La funcién Jog provoca que el motor se caliente a un ritmo mayor que el calculado en el modelo térmico
del motor.  Si se estd utilizando la funcidn jog, instalar un termistor en el motor o permitir un retardo
suficiente antes de volver a arrancar (pardmetro 4M).
NOTA
g El arranque suave y la parada suave no estdn disponibles durante un funcionamiento jog.
La funcién jog sélo estd disponible para el motor primario.
El par maximo disponible para la funcidn jog adelante es aproximadamente el 50%~75% del par del motor a plena
carga (FLT) dependiendo del motor. El par cuando el motor funciona con jog marcha atrds es aproximadamente del
25% al 50% del FLT.
El pardmetro |5E Par de Jog controla cudnto del par jog maximo disponible aplicard el arrancador suave al motor.
NOTA
g El ajuste del pardmetro |5E por encima del 50% puede provocar un aumento en la vibracion del eje.
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Para activar la funcién jog, utilizar una entrada programable (consultar los pardmetros 6A vy 6F, actda sélo en Modo
Remoto) o bien una tecla de acceso rdpido (pardmetros 8B y 8C).

Para detener el funcionamiento jog, efectuar una de las siguientes acciones:

e Quite la orden de jog.

e  Presione el botén STOP (PARADA) en el teclado.
La funcidén Jog recomenzard al final de un retardo de rearranque si la orden de jog estd aln presente. Todas las
érdenes, excepto las descritas arriba, serdn ignoradas durante el funcionamiento jog.

9.6 Funcionamiento en triangulo interno

Las funciones de Control Adaptativo, Jog, Freno y PowerThrough no estdn soportadas para funcionamiento con

configuracidn en tridngulo interno (seis cables).

en tridngulo interno ocurrird lo siguiente:

Si estas funciones se programan cuando el arrancador estd conectado

Arranque del Control El arrancador realiza un arranque a intensidad constante.

Adaptativo

Parada con Control El arrancador efectla una parada suave TVR si el pardmetro 2| 7/empo de Farada es >0
Adaptativo segs. Si el pardmetro 2| se ajusta a O segs el arrancador realiza una parada por inercia.
Jog El arrancador emite una advertencia con el mensaje de error Opcién No Admitida
Freno El arrancador realiza una parada por inercia.

PowerThrough El arrancador dispara con el mensaje de error Lx-Tx Cortocircuitado

NOTA

Cuando se conecta segun la configuracién tridngulo interno, el desequilibrio de intensidad es la Unica
proteccidn por pérdida de fase que estd activa durante el funcionamiento. No inhabilitar la proteccion
por desequilibrio de intensidad (pardmetro 4H) durante el funcionamiento con configuracion en tridngulo

interno.

NOTA

Al conectar un tridngulo interno, introducir la corriente del motor a plena carga (FLC) para pardmetro
| A. El EMX3 detectard automdticamente si el motor tiene conexidn directa (en linea) o con tridngulo
interno y calculard el nivel de corriente de tridngulo interno correcto.
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10 Menid de programacion

En cualquier momento se puede acceder al Menu de Programacion, aunque el arrancador suave esté funcionando.
Cualquier cambio realizado al perfil de arranque se hace efectivo inmediatamente.

El Menu de Programacidn contiene cuatro sub-mends:

Configuracién Rdpida Configuracién Répida le gufa por los pardmetros requeridos para configurar el EMX3 para
las aplicaciones mds comunes. Configuracion Rapida sugiere un valor para cada
pardmetro, pero se pueden cambiar segin sea necesario.

Mend Estdndar El Menu Estdndar proporciona acceso a los pardmetros usados comidnmente,
permitiéndole configurar el EMX3 para adaptarlo a su aplicacion.

Menu Extendido El Menu Extendido proporciona acceso a todos los pardmetros programables del EMX3,
permitiendo a usuarios experimentados aprovechar las caracteristicas avanzadas.

Configuracién La Configuracion Cargar/Guardar le permite guardar el ajuste de los pardmetros actuales

Cargar/Guardar en un archivo, cargar pardmetros desde un archivo previamente guardado, o inicializar

todos los pardmetros a sus valores predeterminados.

10.I Menua de programacion
El Menu de Programacion permite ver y modificar los pardmetros programables que controlan el funcionamiento del
EMX3.
Para abrir el Menu de Programacidn, pulsar el botén MENU (MENU) desde las pantallas de monitorizacidn.
Para navegar por el Menu de Puesta en Marcha:

e para desplazarse a través de los grupos de pardmetros, pulsar el botén A o V.

e  para abrir un submend, pulsar el botén P,

e para ver los pardmetros de un grupo, pulsar el botén P,

e  para volver al nivel anterior, pulsar el botén 4.

e  para cerrar el Menu de Programacién, pulsar  varias veces.

Para cambiar el valor de un pardmetro:

e  desplazarse hasta el pardmetro adecuado en el Mend de Programacidn y pulsar B> para entrar en el modo
de edicidn.

e para ajustar el pardmetro, utilizar los botones A y V. Pulsar A o ¥ una vez para incrementar o
decrementar el valor en una unidad.  Si el botdn se mantiene pulsado durante un tiempo mayor de cinco
segundos, el valor se incrementard o decrementard mds rdpidamente.

e  para guardar los cambios, presionar STORE.  Se guarda el ajuste mostrado en pantalla y el teclado vuelve a
la lista de pardmetros.

e  para cancelar los cambios, presionar EXIT. El teclado solicitard confirmacidn, y a continuacion vuelve a la
lista de pardmetros sin guardar los cambios.

10.2 Bloqueo de ajustes
Se puede bloguear el Menu de Programacion para evitar que los usuarios modifiquen los ajustes de los pardmetros.
El bloqueo de ajustes puede ser activado o desactivado utilizando el pardmetro |5B.
Para bloquear el Menu de Programacién:
I. Abrir el Menu de Programacion.
2. Abrir el Mend Extendido.
3. Seleccionar 'Avanzado'.
4. Introducir el cddigo de acceso.
5. Seleccionar pardmetro |5B Blogueo de Ajustes.
6. Seleccionar y almacenar 'Sdlo lectura'.
Si un usuario intenta modificar el valor de un pardmetro cuando el bloqueo de ajustes estd activado, se muestra un
mensaje de error:
Acceso denegado
Blog ajust activado
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10.3 Codigo de acceso
Los pardmetros criticos (grupo de pardmetros |5 y mayores) estdn protegidos por un cédigo de acceso de cuatro
digitos, para evitar que usuarios no autorizados vean o modifiquen el ajuste de los pardmetros.
Cuando un usuario intenta entrar en un grupo de pardmetros restringidos, el teclado solicita un cédigo de acceso. El
Cédigo de Acceso es solicitado una vez por sesidn de programacidn, vy la autorizacién se mantiene hasta que el usuario
cierre el mend.
Para introducir el cddigo de acceso, utilizar los botones d y B> para seleccionar un digito, y los botones A y ¥ para
modificar el valor. Cuando los cuatro digitos correspondan al cédigo de acceso, pulsar STORE.  El teclado
presentard en pantalla un mensaje de reconocimiento antes de continuar.
Introd chdigo acceso
1220
[STORE
Acceso permitido
SUPERVISOR
Para modificar el cédigo de acceso, utilizar pardmetro |5A.
Las herramientas de simulacién y el contador de reinicios estdn protegidos también por el cédigo de acceso.
El cddigo de acceso predeterminado es 0000.
10.4 Configuracion rapida

Mediante el Menu de Configuracidn Répida es facil configurar el EMX3 para aplicaciones comunes. El EMX3 selecciona
el pardmetro relevante para la aplicacion y sugiere un valor tipico, pudiendo ajustarse cada pardmetro para adaptarlo a
los requerimientos exactos.

Ajustar siempre el pardmetro | A FLC de/ Motorpara que coincida con la intensidad de carga nominal de la placa de

caracteristicas del motor. El valor sugerido es la corriente minima a plena carga del arrancador.

En la pantalla, los valores resaltados son valores sugeridos y los valores indicados por medio de una >

cargados.

Aplicacién Pardmetro Valor sugerido

Bomba centrifuga FLC ael Motor Dependiente del modelo
Modo de Arrangue Control Adaptativo

Perfil de Arranque Adaptativo
Tiempo de Rampa de Arranque

Aceleracién temprana
|0 segundos

Modo de Farada Control Adaptativo
Pertil de Parada Adaptativa Desaceleracion tardia
Tiempo de Parada I'5 segundos

Bomba sumergible FLC ael Motor Dependiente del modelo
Modo de Arrangue Control Adaptativo

Pertfil de Arranque Adaptativo
Tiempo de Rampa de Arranque

Aceleracién temprana
5 segundos

Modo de Farada Control Adaptativo
Pertil de Parada Adaptativa Desaceleracion tardia
Tiempo de Parada 5 segundos

Ventilador amortiguado FLC ael Motor Dependiente del modelo
Modo de Arrangue Intensidad constante
Limite de intensidad 350%

Ventilador no amortiguado FLC ael Motor Dependiente del modelo
Modo de Arrangue Control Adaptativo

Perfil de Arranque Adaptativo
Tiempo de Rampa de Arranque
Exceso de Tiempo de Arranque
Tiempo de Rotor Blogueado

Aceleracién constante
20 segundos
30 segundos
20 segundos

Compresor de Tomillo

FLC ael Motor

Modo de Arrangue

Tiempo de Rampa de Arranque
Limite de intensidad

Dependiente del modelo
Intensidad constante

5 segundos

400%
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Aplicacién Pardmetro Valor sugerido
Compresor alternativo FLC del Motor Dependiente del modelo
Modo de Arranque Intensidad constante

Tiempo de Rampa de Arranque
Limite de intensidad

5 segundos
450%

Cinta transportadora

FLC del Motor
Modo de Arrangue

Dependiente del modelo
Intensidad constante

Tiempo de Rampa de Arrangue 5 segundos
Limite de intensigad 400%
Modo de Farada Control Adaptativo
Perfil de Farada Adaptativa Desaceleracion constante
Tiempo de Parada |0 segundos

Trituradora rotativa FLC del Motor Dependiente del modelo
Modo de Arrangue Intensidad constante

Tiempo de Rampa de Arrangue
Limite de intensidad

Exceso de Tiempo de Arrangue
Tiempo de Rotor Blogueado

|0 segundos
400%

30 segundos
20 segundos

Trituradora mandibula

FLC del Motor

Modo de Arrangue

Tiempo de Rampa de Arrangue
Limite de intensidad

Exceso de Tiempo de Arrangue
Tiempo de Rotor Blogueado

Dependiente del modelo
Intensidad constante

|0 segundos

450%

40 segundos

30 segundos

10.5 Menua estandar

El menu estdndar proporciona acceso a los pardmetros mas utilizados, permitiendo al usuario configurar el EMX3 segin
requiera la aplicacion.  Para mds detalles acerca de los pardmetros, consultar Descripcion de pardmetros en la pagina

49.
Grupo de Pardmetros Ajuste Predeterminado
| I Datos motor-|
| A FLC ael Motor Dependiente del modelo
|2 Modos de arranque/parada-|
2A Modo de Arrangue Intensidad constante
2B Tiempo de Rampa de Arranque |0s
2C Intensidad inicial 350%
2D Limite de intensidad 350%
2H Modo de Farada Parada por inercia
2| Tiempo de Parada 0Os
3 Arranque/Parada automético
3A 7ipo de Arrangue Automatico Apagado
3B Duracion de arranque automadtico Im
3C Tipo de parada automadtica Apagado
3D Duracion de parada automatica I'm
4 Ajustes de protecciones
4A Exceso de Tiempo de Arranque 20s
4C Baja intensidad 20%
4D Retardo de Baja Intensidad 5s
4E Sobreintensidad instantanea 400%
4F Retardo de Sobreintensidad Instantanea 0Os
4G Secuencia de Fase Cualquier secuencia
6 Entradas
6A Funcion de Entrada A Seleccion de conjunto de motor
6B Nombre de Entrada A Disparo entrada
6C Disparo Entrada A Siempre activa
6D Retardo de Disparo Entrada A Os
6E Retardo Inicial Entrada A Os
6F Funcion de Entrada B Disparo entrada (N/O)
6G Nombre de Entrada B Disparo entrada
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6H Disparo Entrada B Siempre activa
6l Retardo de Disparo Entrada B Os
6) Retardo Inicial Entrada B Os
7 Salidas
7A Funcion relé A Interruptor principal
/B Retardo Activado Relé A Os
7C Retardo Desactivado Relé A Os
7D Funcion relé B En marcha
7E Retardo activado Relé B Os
/F Retardo desactivado Relé B Os
7G Funcion rele C Disparo
7H Retardo de activacion del relé C Os
7l Retardo de Desactivacion del Releé C Os
™ Aviso de Intensidad Baja 50%
/N Aviso de Intensidad Alta 100%
70 Aviso de Temperatura del Motor 80%
8 Visualizar
8A Idioma English
8B Accion del Boton F/ Configuracion Automdtica Ligado/Desligado
8C Accion del Boton F2 Ninguno
8D Mostrar A o kKW Intensidad
8E Pantalla de Usuario - Superior lzquierda Estado del arrancador
8F Pantalla de Usuario - Superior Derecha En blanco
8G Pantalla de Usuario - Inferior Izquierda Horas de funcionamiento
8H Pantalla de Usuario - Inferior Derecha Entrada analdgica

10.6 Menu extendido

El menu extendido da acceso a todos los pardmetros programables del EMX3.

Grupo de Pardmetros Ajuste Predeterminado
I Datos motor-|
A FLC del Motor Dependiente del modelo
IB Tiempo de Rotor Blogueado Om:10s
|C Intensidad de rotor blogueado 600%
ID Factor de servicio del motor 105%
2 Modos de arranque/parada-|
2A Modo de Arranque Intensidad constante
2B Tiempo de Rampa de Arranque I10s
2C Intensidad inicial 350%
2D Limite de intensidad 350%
2E Perfil de Arranque Adaptativo Aceleracién constante
2F Tiempo de Arranque Rapido 0000ms
2G Nivel de Arranque Rapido 500%
2H Modo de Parada Parada por inercia
2| Tiempo de Parada Om:00s
2 Perfil de Farada Adaptativa Desaceleracién constante
2K Ganancia del Control Adaptativo 75%
2L Par de freno 20%
2M Tiempo de Freno Om:Ol's
3 Arranque/Parada automatico
3A Tipo de Arranque Automatico Apagado
3B Duracion de arranque automatico 00h:01m
3C 7ipo de parada automatica Apagado
3D Duracion de parada automatica 00h:0Im
4 Ajustes de protecciones
4A Exceso de Tiempo de Arranque Om:20s
4B Exceso de Tiempo de Arranque-2 Om:20s
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4C Baja intensidad 20%
4D Retardo de Baja Intensidad Om:05s
4E Sobreintensidad instantanea 400%
4F Retardo de Sobreintensidad Instantanea Om:00s
4G Secuencia de Fase Cualquier secuencia
4H Desequilibrio de Intensidad 30%
4 Retardo de Desequilibrio de Intensidad Om:03s
4 Comprobar Frecuencia Arranque/En marcha
4K Varacion de Frecuencia + 5Hz
4L Retardo de Frecuencia Om:Ol's
4M Retardo de Arranque 10s
4N Comprobacion de temperatura del motor No comprobar
40 Nivel de Fallo Conexion Tierra 100 mA
4P Retardo de Fallo Conexion Tierra Om:03s
40 Reservado .
4R Reservado -
4S Reservado -
4T Reservado -
5 Disparos con reinicio automdtico
5A Accion de Reinicio Automadtico No reiniciar automdticamente
5B Reinicios maximos |
5C Retardo Reinicio Grupos A y B 00m:05s
5D Retardo Reinicio Grupo C 05 m
6 Entradas
6A Funcion de Entrada A Seleccidn de conjunto de motor
6B Nombre de Entrada A Disparo entrada
6C Disparo Entrada A Siempre activa
6D Retardo de Disparo Entrada A Om:00s
6E Retardo Inicial Entrada A Om:00s
6F Funcion de Entrada B Disparo entrada (N/O)
6G Nombre de Entrada B Disparo entrada
6H Disparo Entrada B Siempre activa
6l Retardo de Disparo Entrada B Om:00s
6) Retardo Inicial Entrada B 00m:00s
6K Funcion de Entrada C Apagado
6L Funcion de Entrada D Apagado
6M LSgica Reinicio Remoto Normalmente cerrado
6N Descon entrada analdgica No disparar
60 Escala de entrada analogica 2-10V
6P Nivel de disparo de analdgica 50%
6Q Local/Remoto LCL/RMT siempre
6R Comunicaciones en Remoto Activar control en remoto
7 Salidas
7A Funcion relé A Interruptor principal
/B Retardo Activado Relé A Om:00s
7C Retardo Desactivado Relé A Om:00s
7D Funcion relé B En marcha
/E Retardo activado Relé B Om:00s
7F Retardo desactivado Relé B Om:00s
7G Funcion relé C Disparo
7H Retardo de activacion del relé C Om:00s
7l Retardo de Desactivacion del Releé C Om:00s
7 Funcion de Relé D Apagado
7K Funcion de Relé E Apagado
7L Funcion de Relé F Apagado
™ Aviso de Intensidad Baja 50%
/N Aviso de Intensidad Alta 100%
70 Aviso de Temperatura del Motor 80%
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7P Salida analcgica A Intensidad (% FLC)
70Q Escala de analogica A 4-20 mA
7R Ajuste maximo analdgica A 100%
7S Ajuste minimo analdgica A 000%
7T Salida analcgica B Intensidad (% FLC)
7U Escala analogica B 4-20 mA
7V Ajuste maximo analogica B 100%
TW Ajuste minimo analdgica B 000%
| 8 Visualizar

8A Idioma English
8B Accion del Boton F/ Configuracion Automatica Ligado/Desligado
8C Accion del Boton F2 Ninguno
8D Mostrar A o KW Intensidad
8E Pantalla de Usuario - Superior Izquierda Estado del arrancador
8F Fantalla de Usuario - Superior Derecha En blanco
8G Pantalla de Usuario - Inferior Izquierda Horas de funcionamiento
8H Pantalla de Usuario - Inferior Derecha Entrada analdgica
8l Datos de Grdfico Intensidad (% FLC)
8J Unidades de Tiempo de Grafico |0s
8K Ayuste Maximo de Grdfico 400%
8L Ajuste Minimo de Grdfico 000%
8M Calibracion de Intensidad 100%
8N Tension de Referencia de Red 400 V
80 Calibracion de Tension 100%

9 Datos motor-2
9A Modelo térmico dual Unico
9B FLC-2 de/ Motor Dependiente del modelo
9C Tiempo de rotor blogueado-2 Om:10s
9D Intensidad de rotor blogueado-2 600%
9E Factor de servicio del motor-2 105%

10 Modos de arranque/parada-2
|0A Modo de arranque-2 Intensidad constante
0B Rampa de arranque-2 Om:10s
|0C Intensidad inicial-2 350%
10D Limite de intensidad-2 350%
| O Perfil de arranque adaptativo-2 Aceleracién constante
| OF Duracion de arranque rapido-2 0000 ms
10G Nivel de arrangue rapido-2 500%
| OH Modo de parada-2 Parada por inercia
1Ol Tiempo de parada-2 Om:00s
10) Perfil de parada adaptativa-2 Desaceleracién constante
| 0K Ganancia del control adaptativo-2 75%
|OL Par de freno-2 20%
|OM Tiempo de freno-2 Om:Ol's

Il Temperaturas RTD
[ TA RTD/PTI00 A °C 50 °C (122 °F)
IIB RTD/PTI00 B °C 50 °C (122 °F)
I1C RID/PTI00 C °C 50 °C (122 °F)
1D RTD/PTI00 D °C 50 °C (122 °F)
I'1E RID/PTI00 E °C 50 °C (122 °F)
I'IF RID/PTI00 F °C 50 °C (122 °F)
[1G RTID/PTI00 G °C 50 °C (122 °F)

12 Motores con anillos rozantes
[2A Rampa de Datos de Motor-/ Rampa sencilla
2B Rampa de Datos de Motor-2 Rampa sencilla
12C Tiempo de Conmutacion 150 ms
12D Retardo Anillo Deslizante 50%
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| I5 Avanzado (Requiere Cédigo de Acceso. Predeterminado: 0000)
I5A Codjgo de Acceso 0000
I5B Blogueo de Ajustes Lectura y escritura
I5C Funcionamiento de emergencia Desactivar
15D Accion de SCR Cortocircuritado Sdlo Control Trifdsico
|5E Par de Jog 50%

[16 Accién de proteccidn
| 6A Sobrecarga de Motor Disparo del arrancador
| 6B Exceso de Tiempo de Arranque Disparo del arrancador
| 6C Baja intensidad Disparo del arrancador
16D Sobreintensidad instantanea Disparo del arrancador
| 6E Desequilibrio de Intensidad Disparo del arrancador
| 6F Frecuencia Disparo del arrancador
16G Disparo Entrada A Disparo del arrancador
| 6H Disparo Entrada B Disparo del arrancador
| 61 Termistor del motor Disparo del arrancador
| 6) Comunicacion del Arrancador Disparo del arrancador
| 6K Red de Comunicaciones Disparo del arrancador
l6L Sobretemperatura de Disjpador Disparo del arrancador
| 6M Bateria/Relo/ Disparo del arrancador
| 6N Fallo Conexion Tierra Disparo del arrancador
160 RTD/PT100 A Disparo del arrancador
| 6P RTD/PT00 B Disparo del arrancador
16Q RTD/PT100 C Disparo del arrancador
|6R RTD/PT100 D Disparo del arrancador
| 6S RTD/PT100 E Disparo del arrancador
6T RTD/PT100 F Disparo del arrancador
|6V RTD/PT100 G Disparo del arrancador
6V Reservado -
l6W Reservado -
| 6X Tension de Control Baja Disparo del arrancador

| 20 Restringido

Sélo para uso del fabricante

10.7 Configuracion Cargar/Guardar

El menu Configuracion Cargar/Guardar requiere un cddigo de acceso y permite al usuario:

e Cargar los pardmetros de EMX3 con los valores predeterminados
e  Recargar los ajustes previamente guardados desde un archivo interno
e  Guardar los ajustes de los pardmetros actuales a un archivo intero

Ademds del archivo de valores de fabrica predeterminados, el EMX3 puede guardar dos archivos de pardmetros
definidos por el usuario. Estos archivos contienen valores predeterminados hasta que sean sobreescritos.

Para cargar o guardar ajustes de pardmetros:

Abrir el Menu de Programacion.

2. Desplazarse a la Configuracién Cargar/Guardar y pulsar el botén P, Cargar/Guard config
3. Desplazarse a la funcién deseada y presionar el botén B, Cargar predeterm
Cargar backup
Cargar conj usuar 1
4. En la peticién de confirmacidn, seleccione SI para confirmar o NO I:a,r'ga,r predeterm
para cancelar y a continuaciéon STORE para cargar/guardar la Mo
seleccién. .
]
Cuando la accién se ha completado, la pantalla mostrard brevemente
un mensaje de confirmacion, y a continuacion volverd a la pantalla de
estado.
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10.8

NOTA
Los archivos guardados v los ajustes de funcionamiento actuales se guardan tanto en el teclado como en
el arrancador suave.  El teclado solicitard la sincronizacién de los ajustes cada vez se conecta a un nuevo
EMX3.

Descripcion de parametros

| Datos del Motor-|

Los pardmetros en Datos Motor | configuran el arrancador suave para que se ajuste al motor conectado.  Estos
pardmetros describen las caracteristicas de funcionamiento del motor y permiten al arrancador suave modelar la
temperatura del motor.

NOTA

Al conectar un tridngulo interno, introducir la corriente del motor a plena carga (FLC) para pardmetro
| A. El EMX3 detectard automdticamente si el motor tiene conexidn directa (en linea) o con tridngulo
interno y calculard el nivel de corriente de tridngulo interno correcto.

|A — FLC de Motor

Rango: Dependiente del modelo
Descripcién: Ajusta el arrancador a la intensidad de carga nominal del motor conectado. Ajustar al valor
de la intensidad de carga nominal mostrado en la placa del motor.

IB - Tiempo de Rotor Bloqueado

Rango: 0:01 - 2200 (minutos:segundos) Predeterminado: |0 segundos

Descripcién: Establece la duracién méxima de tiempo que el motor puede funcionar a la corriente de
rotor bloqueado partiendo del reposo hasta que alcance su temperatura maxima.
Ajustar segin la hoja de datos del motor.

I C - Intensidad de rotor bloqueado

Rango: 400% - 1200% FLC Predeterminado: 600%

Descripcién: Establece la intensidad de rotor bloqueado del motor conectado, como un porcentaje de
la intensidad de carga nominal. Ajustar segiin la hoja de datos del motor.

I D - Factor de Servicio del Motor

Rango: 100% - 130% Predeterminado: 105%

Descripcién: Establece el factor de servicio del motor utilizado por el modelo térmico. Si el motor
funciona a la intensidad de carga nominal, alcanzard el 100%. Ajustar segin la hoja de datos
del motor.

NOTA

Los pardmetros IB, ICy ID determinan la intensidad de disparo para la proteccidn de sobrecarga del
motor. Los ajustes predeterminados de los pardmetros |B, |Cy |D proporcionan Proteccién de
Sobrecarga del Motor: Clase 10, Intensidad de Disparo |05% del FLA (amperios a plena carga) o
equivalente.

2 Modos de Arranque/Parada-|
2A — Modo de Arranque

Opciones: Intensidad constante (predeterminado)
Control Adaptativo
Descripcién: Selecciona el modo de arranque suave.

2B — Tiempo de Rampa de Arranque

Rango: | - 180 (segundos) Predeterminado: |0 segundos

Descripcién: Establece el tiempo de arranque total para un arranque con Control Adaptativo o el
tiempo de rampa para un arranque con rampa de intensidad (desde la intensidad inicial
hasta el Iimite de intensidad).
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2C — Intensidad Inicial

Rango: 100% - 600% FLC Predeterminado: 350%
Descripcién: Establece el nivel de intensidad inicial para un arranque con rampa de intensidad, como un
porcentaje de la intensidad de carga nominal del motor. Ajustar de forma que el motor
comience a acelerar inmediatamente después de iniciar un arranque.
Si no se requiere arranque con rampa de intensidad, ajustar la intensidad inicial igual al
Iimite de corriente.

2D - Limite de Intensidad

Rango: 100% - 600% FLC Predeterminado: 350%

Descripcién: Establece el Iimite de intensidad para arranque suave de intensidad constante y rampa de
intensidad, como un porcentaje de la intensidad de carga nominal del motor.

2E — Perfil de Arranque Adaptativo

Opciones: Aceleracién temprana
Aceleracién constante (predeterminado)
Aceleracién tardia

Descripcién: Selecciona el perfil que el EMX3 utilizard para un arranque suave con Control Adaptativo.

2F — Tiempo de Arranque Répido

Rango: 0 — 2000 milisegundos Predeterminado: 0000 milisegundos
Descripcién: Establece la duracién del arranque rdpido. Un ajuste del valor a O deshabilita el arranque
rdpido.

2G — Nivel de Arranque Répido
Rango: 100% - 700% FLC Predeterminado: 500%
Descripcién: Establece el nivel de intensidad de arranque rdpido.

PRECAUCION
El arranque rdpido somete al equipamiento mecdnico a niveles de par elevados.  Asegurarse que el motor,

carga y acoplamientos pueden soportar el par adicional antes de utilizar esta caracteristica.

2H — Modo de Parada

Opciones: Parada por inercia (predeterminado)
Parada Suave TVR
Control Adaptativo
Freno

Descripcién: Selecciona el modo de parada.

2| — Tiempo de Parada

Rango: 0:00 - 4:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 0 segundos
Descripcién: Establece el tiempo para una parada suave del motor utilizando una rampa de tensidn
temporizada o Control Adaptativo. También establece el tiempo de parada total cuando se
utiliza el freno.
Si hay un contactor principal instalado, el contactor debe permanecer cerrado hasta el final
del tiempo de parada. Utilizar uno de los relés programables para controlar el contactor
principal.

2| — Perfil de Parada Adaptativa

Opciones: Desaceleracion temprana
Desaceleracion constante (predeterminado)
Desaceleracién tardfa

Descripcién: Selecciona el perfil que el EMX3 utilizard para una parada suave con Control Adaptativo.

2K — Ganancia del Control Adaptativo

Rango: 1% - 200% Predeterminado: 75%

Descripcién: Ajusta el funcionamiento del Control Adaptativo. Este ajuste afecta al control de parada y
de arranque.
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NOTA
Se recomienda dejar el ajuste de ganancia al nivel predeterminado a no ser que el funcionamiento no sea
adecuado.
Si el motor acelera o desacelera demasiado rdpido al final de un arranque o parada, aumentar el ajuste
de ganancia entre 5% a 10%. Si la velocidad del motor fluctda durante un arranque o parada, disminuir
ligeramente el ajuste de ganancia.

2L — Par de Freno

Rango: 20% - 100% Predeterminado: 20%
Descripcién: Establece la cantidad de par de freno que el EMX3 utilizard para disminuir la velocidad del
motor.

2M — Tiempo de Freno

Rango: 00:01 - 00:30 (segundos) Predeterminado: | segundo
Descripcién: Establece la duracién de la inyeccion de CC durante una parada con frenado.

NOTA
Pardmetro 2M se utiliza junto con el pardmetro 2I. Consultar Freno para mas detalles.

3 Arranque/Parada Automdtico

El EMX3 se puede programar para arrancar y pararse automdticamente, después de un tiempo determinado o a una
determinada hora del dfa. El arranque automadtico vy la parada automdtica se pueden ajustar independientemente.

El funcionamiento de arranque/parada automético sdlo estd disponible en modo Remoto. En el modo Local, el
arrancador ignorard cualquier configuracidon de arranque/parada automdtica.

ADVERTENCIA

Esta funcién no debe ser utilizada junto con el control remoto a dos hilos.

El arrancador suave aceptard todavia comandos de arranque y parada desde entradas remotas o la red
de comunicaciones serie. Para deshabilitar el control local o remoto, utilizar el pardmetro 6Q.

Si el arranque automdtico estd habilitado y el usuario estd en el menu del sistema, el arranque automdtico
se activard si el tiempo de espera del menud expira (si no se detecta actividad en el teclado durante cinco
minutos).

PRECAUCION
El temporizador de arranque automadtico anula cualquier otro tipo de control. El motor puede arrancar sin
aviso.

3A — Tipo de Arranque Automdtico

Opciones: Apagado (predeterminado)  El arrancador suave no arrancard automdticamente.

Temporizador El arrancador suave arrancard automdticamente después de
un tiempo de retardo a partir de la siguiente parada, segin
se especifica en el pardmetro 3B.

Reloj El arrancador suave arrancard automdticamente a la hora
programada en el pardmetro 3B.

Descripcién: Selecciona si el arrancador suave arrancard automaticamente después de un retardo
especifico, o a una hora del dia.

3B — Duracién de Arranque Automdtico

Rango: 00:01 - 24:00 (horasminutos) Predeterminado: | minute
Descripcién: Establece una hora para que el arrancador suave arranque automdticamente, en formato
de 24 horas.

3C — Tipo de Parada Automdtica

Opciones: Apagado (predeterminado)  El arrancador suave no parard automdticamente.
Temporizador El arrancador suave parard automdticamente después de un
tiempo de retardo a partir del siguiente arranque, segin se
especifica en el pardmetro 3D.
Reloj El arrancador suave parard automdticamente a la hora
programada en el pardmetro 3D.
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Descripcién: Selecciona si el arrancador suave se parard automdticamente después de un retardo
especifico, 0 a una hora del dia.

3D — Duracién de Parada Automadtica

Rango: 00:01 - 24:00 (horas:minutos) Predeterminado: | minuto
Descripcién: Establece una hora para que el arrancador suave pare automdticamente, en formato de 24
horas.

4 Ajustes de Protecciones

Estos pardmetros determinan cuando se activardn los mecanismos de proteccidn del arrancador suave. El punto de
activacion para cada mecanismo de proteccion se puede ajustar segiin mejor convenga para la instalacion.

El arrancador suave reacciona a los eventos de proteccidn disparando, dando una advertencia o anotando el evento en
el registro de eventos. La reaccidn es determinada por el ajuste Accién de proteccién. La reaccién predeterminada es
un disparo.

PRECAUCION

Los ajustes de las protecciones son vitales para el funcionamiento en condiciones seguras del arrancador
suave y el motor.  La desactivacion de las protecciones puede comprometer la seguridad de la instalacion
y debe hacerse sélo en caso de emergencia.

4A, 4B — Exceso de Tiempo de Arranque

El exceso de tiempo de arranque es el tiempo méximo en el que el EMX3 intentard arrancar el motor. Si el
motor no pasa a modo En Funcionamiento dentro del limite programado, el arrancador disparard. Ajustar a
un perfodo ligeramente mayor que el necesario para un arranque normal. Un ajuste del valor a O deshabilita
la proteccion de exceso de tiempo de arranque.

Rango: 0:00 - 4:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 20 segundos

Descripcién: El pardmetro 4A establece el tiempo para el motor primario y el pardmetro 4B (£Exceso de
Tiempo de Arrangue-2) establece el tiempo para el motor secundario.

4C — Baja Intensidad

Rango: 0% - 100% Predeterminado: 20%

Descripcién: Establece el nivel de disparo para la proteccién por baja intensidad, como un porcentaje de
la intensidad de carga nominal del motor. Ajustar a un nivel entre el rango de trabajo
normal del motor y la intensidad de magnetizacion (sin carga) del motor (normalmente del
25% al 35% de la intensidad de carga nominal). Un ajuste a un valor de 0% deshabilita la
proteccion por baja intensidad.

4D — Retardo de baja corriente

Rango: 0:00 - 4:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 5 segundos

Descripcién: Retrasa la respuesta del EMX3 a una intensidad baja, evitando disparos por fluctuaciones
esporadicas.

4E — Sobreintensidad Instantdnea

Rango: 80% - 600% FLC Predeterminado: 400%

Descripcién: Establece el nivel de disparo para la proteccién por sobreintensidad instantdnea, como un
porcentaje de la intensidad de carga nominal del motor.

4F — Retardo de Sobreintensidad Instantdnea

Rango: 0:00 - 1:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 0 segundo
Descripcién: Retrasa la respuesta del EMX3 a una sobreintensidad, evitando disparos por fluctuaciones
esporadicas.

4G — Secuencia de Fase

Opciones: Cualquier secuencia (predeterminado)
Sdlo positiva
Sdlo negativa

Descripcién: Selecciona que secuencias de fase permitird el arrancador suave en un arranque. Durante
las comprobaciones de prearranque, el arrancador examina la secuencia de las fases en sus
terminales de entrada y dispara si la secuencia no corresponde a la opcidn seleccionada.
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4H — Desequilibrio de Intensidad

Rango: 10% - 50% Predeterminado: 30%
Descripcién: Establece el nivel de disparo para la proteccién por desequilibrio de intensidad.

41 — Retardo de Desequilibrio de Intensidad

Rango: 0:00 - 4:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 3 segundos

Descripcién: Retrasa la respuesta del EMX3 a una sobretensidn, evitando disparos por fluctuaciones
esporadicas.

4] — Comprobacién de Frecuencia

Opciones: No comprobar
Sdlo arranque
Arranque/En marcha (predeterminado)
Sdlo en marcha
Descripcién: Determina cuando vy si el arrancador realiza una monitorizacion para un disparo por
frecuencia.

4K — Variacién de Frecuencia

Opciones: +2Hz
+ 5 Hz (predeterminado)
+ I0Hz
+ I5Hz
Descripcién: Selecciona la tolerancia del arrancador suave a la variacién de frecuencia.

4L — Retardo Frecuencia

Rango: 0:01 - 4:00 (minutos:segundos) Predeterminado: | segundo

Descripcién: Retrasa la respuesta del EMX3 a perturbaciones de la frecuencia, evitando disparos por
fluctuaciones esporddicas.

NOTA
Si'la frecuencia de red cae por debajo de 35 Hz o sube por encima de 75 Hz, el arrancador disparard
inmediatamente.

PRECAUCION
El funcionamiento del motor fuera de su frecuencia especificada durante un periodo de tiempo largo puede
provocar dafios y fallo prematuro del motor.

4M — Retardo de Arranque

Rango: 00:01 - 60:00 (minutos:segundos) Predeterminado: |0 segundos

Descripcién: El EMX3 se puede configurar para forzar un retardo entre el final de una parada vy el
comienzo de un nuevo arranque. Durante el periodo de retardo de arranque, la pantalla
muestra el tiempo restante para un nuevo arranque.

NOTA
El retardo de arranque se mide desde el final de cada parada. Los cambios en la configuracion del
retardo de arranque tienen efecto después de la siguiente parada.

4N — Comprobacién de Temperatura del Motor

Opciones: No comprobar (predeterminado)
Comprobar
Descripcién: Selecciona si se desea que el EMX3 verifique que el motor tiene capacidad térmica

suficiente para un arranque con éxito. El arrancador suave compara la temperatura
calculada del motor con la subida de temperatura del Ultimo arranque del motor y sdlo
funciona si el motor estd suficientemente frio para un arranque con éxito.

40 - Nivel de Fallo Conexién Tierra

Rango: 20 mA - 50 A (21 escalones) Predeterminado: 100 mA
Descripcién: Establece el nivel de disparo para la proteccién por falta a tierra.
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4P — Retardo de fallo conexidn tierra

Rango: 0:01 - 4:00 (minutos:segundos)

Predeterminado:

3 segundos

Descripcién: Retrasa la respuesta del EMX3 a variaciones de faltas a tierra, evitando disparos por

fluctuaciones espordadicas.

NOTA
La proteccidn de falta a tierra sélo estd disponible si la tarjeta de protecciéon por RTD/PT100 y por falta a

tierra estd insertada.

4Q - Reservado

Este pardmetro estd reservado para uso interno.

4R — Reservado

Este pardmetro estd reservado para uso interno.

4S — Reservado

Este pardmetro estd reservado para uso interno.

4T — Reservado

Este pardmetro estd reservado para uso interno.

5 Disparos por Reinicio Automatico

El EMX3 se puede programar para que automdticamente se reinicie con algunos disparos, lo cual contribuye a
minimizar los periodos de inactividad. Los disparos se dividen en tres categorfas para el reinicio automatico,

dependiendo del riesgo para el arrancador suave:

Grupo Disparos
A Desequilibrio de intensidad
Pérdida de fase
Pérdida de potencia
Frecuencia
B Baja corriente

Sobreintensidad instantdnea
Descon de entrada
Descon entrada B

C Sobrecarga del motor (modelo térmico)
Disparos por temperatura RTD/PT 100
Termistor del motor

Sobretemperatura del disipador

Otros disparos no se pueden reiniciar automdticamente.

Esta funcidn es ideal para instalaciones remotas que utilizan control por 2 cables en modo Remoto. Si la sefial de
arranque a 2 cables estd presente después de un reinicio automdtico, el EMX3 rearrancara.

5A - Accidén de Reinicio Automdtico

Opciones: No reiniciar automdticamente (predeterminado)

Reiniciar grupo A
Reiniciar grupos Ay B
Reiniciar grupos A, By C

Descripcién: Selecciona los disparos que se pueden reiniciar automdticamente.

5B — Reinicios Mdximos

Rango: -5

Predeterminado:

Descripcién:

Establece cuantas veces se reiniciard automdticamente el arrancador suave, si continda
disparando. El contador de reinicios se incrementa en uno cada vez que el arrancador
suave se reinicia automdticamente, y se decrementa en uno después de cada ciclo de
arranque/parada exitoso.
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5C — Retardo Reinicio Grupos Ay B

Rango: 00:05 - 15:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 5 segundos
Descripcién: Ajusta el retardo antes de reiniciar los disparos del Grupo A y del Grupo B.

5D — Retardo Reinicio Grupo C

Rango: 5 - 60 (minutos) Predeterminado: 5 minutos
Descripcién: Ajusta el retardo antes de reiniciar los disparos del Grupo C.
6 Entradas

El EMX3 tiene dos entradas programables, que permiten el control remoto del arrancador suave Si se requiere, estdn
disponibles dos entradas mads en la tarjeta de expansidn de entrada/salida.

6A — Funcién de Entrada A

Opciones: Seleccién de conjunto de El EMX3 se puede configurar utilizando dos conjuntos de
motor (predeterminado) datos de motor independientes.

Para utilizar el conjunto de datos de motor secundario, el
pardmetro 6A se debe ajustar a 'Seleccién de conjunto de
motor' y C53, C54 debe estar cerrado cuando se da un
comando de arranque.  El EMX3 comprueba qué
conjunto de datos de motor debe emplear en el arranque,
y utilizard ese conjunto de datos durante el ciclo completo
de arranque/parada.

Disparo entrada (N/O) La Entrada A se puede utilizar para disparar el arrancador
suave. Cuando el pardmetro 6A se ajusta a Disparo
Entrada (N/O), un circuito cerrado entre C53, C54
dispara el arrancador suave.

Disparo entrada (N/C) Cuando el pardmetro 6A se ajusta a Disparo Entrada
(N/C), un circuito abierto entre C53, C54 dispara el
arrancador suave.

Seleccion local/remoto Para seleccionar entre control local y remoto se puede
utilizar la Entrada A, en vez de utilizar el botén LCL/RMT
(LOCAL/REMOTO) del teclado. Cuando la entrada estd
abierta, el arrancador estd en modo local y puede ser
controlado mediante el teclado. Cuando la entrada estd
cerrada, el arrancador estd en modo remoto.  Los
botones START (ARRANQUE) y LCL/RMT
(LOCAL/REMOTO) estan deshabilitados, y el arrancador
suave ignorard cualquier comando de seleccién
Local/Remoto desde la red de comunicaciones serie.

Para utilizar la Entrada A para seleccionar entre control
local y remoto, el pardmetro 6Q debe ajustarse a
'LCL/RMT siempre' o 'LCL/RMT si estd desactivado'.

Funcionamiento de En funcionamiento de emergencia el arrancador suave

emergencia contindia en marcha hasta que se para, ignorando cualquier
disparo o advertencia (consultar pardmetro |5C para mds
detalles).

El cierre del circuito entre C53, C54 activa el
funcionamiento de emergencia.

La apertura del circuito finaliza el funcionamiento de
emergencia y el EMX3 para el motor.

Desactivar arrancador El EMX3 se puede deshabilitar por medio de las entradas
de control.  Un circuito abierto en C53, C54 deshabilitard
el arrancador.  El EMX3 no responderd a érdenes de
arranque.  En funcionamiento, el arrancador suave
permitird al motor que realice una parada por inercia,
ignorando el modo de parada suave establecido en el
pardmetro 2H.

Jog Marcha Adelante Activa el funcionamiento jog en sentido hacia adelante
(funciona sélo en modo Remoto).
Jog Marcha Atrés Activa el funcionamiento jog en sentido hacia atrds
(funciona sélo en modo Remoto).
Descripcién: Selecciona la funcién de la Entrada A.

710-13631-00D Manual de Usuario de EMX3 55



[MENU DE PROGRAMACION ]

6B - Nombre de Entrada A

Opciones:

Descripcién:

6C — Disparo entrada A

Disparo entrada (predeterminado) Falta de caudal
Presion baja Desactivar arrancador
Presion alta Controlador

Fallo en bomba PLC

Nivel bajo Vibracién

Nivel alto

Selecciona el mensaje que muestra el teclado cuando la Entrada A estd activa.

Opciones:

Descripcién:

Siempre activa Se puede producir un disparo en cualquier momento

(predeterminado) siempre que el arrancador suave reciba alimentacién.

Sélo en funcionamiento Se puede producir un disparo mientras que el arrancador
suave esté en marcha, parando o arrancando.

Sélo en marcha Se puede producir un disparo mientras el arrancador

suave esté en marcha.
Selecciona cuando puede ocurrir un disparo por entrada.

6D — Retardo de Disparo Entrada A

Rango:
Descripcién:

0:00 - 4:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 0 segundo
Establece un retardo entre la activacién de la entrada vy el disparo del arrancador suave.

6E — Retardo Inicial Entrada A

Rango:
Descripcién:

00:00 - 30:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 0 segundo
Establece un retardo antes de que pueda ocurrir un disparo por entrada. El retardo inicial
cuenta desde el momento en que se recibe la sefial de arranque. El estado de la entrada se
ignora hasta que termina el retardo inicial.

6F, 6G, 6H, 6l, 6] — Disparo Entrada B

Los pardmetros 6F~6] configuran el funcionamiento de la Entrada B, del mismo modo que los pardmetros
6A~6E configuran la Entrada A.  Consultar la Entrada A para mds detalles.

e 6F Funcion de Entrada B (Predeterminado: Disparo entrada (N/O))
o 6G Nombre de Entrada B (Predeterminado: Disparo entrada)

o 6H Disparo Entrada B (Predeterminado: Siempre activa)

e 6l Retardo de Disparo Entrada B (Predeterminado: 0:00)

e 6] Retardo Inicial Entrada B (Predeterminado: 0:00)

6K, 6L — Entradas Cy D

Los pardmetros 6K y 6L seleccionan la funcién de las Entradas Cy D.  Consultar el pardmetro 6A para mas

detalles.

Las Entradas C y D sdlo estdn disponibles si la tarjeta de expansion de entrada/salida estd instalada.

Opciones:

Seleccidn de conjunto de motor
Seleccidén local/remoto
Funcionamiento de emergencia
Desactivar arrancador (N/C)
Apagado (predeterminado)

6M - Ldégica Reinicio Remoto

Opciones:

Descripcién:

Normalmente cerrado (predeterminado)

Normalmente abierto

Selecciona si la entrada de reinicio remoto del EMX3 (terminales C41, C42) es
normalmente abierta o normalmente cerrada.

6N - Disparo por Entrada Analdgica

Se puede instalar una entrada analdgica al EMX3 si es necesario.  Un dispositivo externo puede activar la
entrada analdgica para disparar el arrancador suave en respuesta a condiciones externas.

Opciones:

Descripcién:

No disparar (predeterminado)

Disparo alto

Disparo bajo

Selecciona la respuesta del arrancador suave a la sefial de entrada analdgica.
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60O — Escala de Entrada Analdgica

Opciones: 0-10 V (predeterminado)
2-10V
Descripcién: Selecciona la escala de la entrada analdgica.

6P — Nivel de Disparo de Analdgica

Rango: 0% - 100% Predeterminado: 50%

Descripcién: Establece el nivel de sefial al que se produce un disparo por entrada analdgica, en
porcentaje de la sefial méxima de la entrada.

6Q — Local/Remoto

Opciones: LCL/RMT siempre El botén LCL/RMT (LOCAL/REMOTO) estd siempre
(predeterminado) habilitado.
LCL/RMT si estd desactivado El botén LCL/RMT (LOCAL/REMOTO) estd habilitado
cuando el arrancador estd apagado.
Sélo control local Todas las entradas remotas estdn desactivadas.
Sélo control remoto Los botones de control local (START (ARRANQUE),
RESET (REINICIO), LCL/RMT (LOCAL/REMOTO))
estdn deshabilitados.
Descripcién: Selecciona cuando se puede utilizar el botén LCL/RMT (LOCAL/REMOTO) para cambiar
entre control local y remoto, y activa o desactiva los botones de control local v las entradas

de control remoto.
El botén STOP (PARADA) del teclado estd habilitado siempre.

ADVERTENCIA

A El botén STOP (PARADA) del teclado estd habilitado siempre.  Cuando se usa el control remoto a dos
cables, el arrancador suave volverd a arrancar si el arranque/parada remoto y las entradas de reinicio estan
activas todavia.

6R - Comunicaciones en Remoto

Opciones: Desactivar Control en RMT
Activar control en remoto (predeterminado)
Descripcién: Selecciona si el arrancador aceptard comandos de Arranque y Parada a través de la red de

comunicaciones serie cuando estd en modo Remoto. Las érdenes de Reinicio y Control
Local/Remoto estdn siempre habilitadas.

7 Salidas

El EMX3 tiene tres salidas programables, que se pueden utilizar para sefializar distintas condiciones de funcionamiento a
equipos conectados. Hay tres salidas adicionales disponibles en la tarjeta de expansion de entrada/salida.

7A — Funcién de Relé A

Opciones: Apagado El Relé A no se utiliza.

Interruptor principal El relé se cierra cuando el EMX3 recibe una orden de

(predeterminado) arranque, y permanece cerrado mientras el motor esté
recibiendo tensidn.

En marcha El relé se cierra cuando el arrancador cambia al estado de
funcionamiento.

Disparo El relé se cierra cuando dispara el arrancador (consultar
pardmetros |6A a 16X).

Advertencia El relé se cierra cuando el arrancador emite una
advertencia (consultar pardmetros |6A a |6X).

Aviso intensidad baja El relé se cierra cuando se activa el aviso de intensidad baja

(consultar el pardmetro /M Aviso de Intensidad Baja,
mientras el motor estd en marcha).

Aviso intensidad alta El relé se cierra cuando se activa el aviso de intensidad alta
(consultar el pardmetro 7N Aviso de Intensidad Alta,
mientras el motor estd en marcha).

Aviso temperatura motor El relé se cierra cuando se activa el aviso de temperatura
del motor (consultar el pardmetro 70 Aviso de
Temperatura del Motor).
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Descon de entrada El relé se cierra cuando se activa la Entrada A para disparar
al arrancador suave.

Descon entrada B El relé se cierra cuando se activa la Entrada B para disparar
al arrancador suave.

Sobrecarga del motor El relé se cierra cuando el arrancador dispara por

(modelo térmico) Sobrecarga de Motor.

Desequilibrio de intensidad ~ El relé se cierra cuando el arrancador dispara por
Desequilibrio de Intensidad.

Baja corriente El relé se cierra cuando el arrancador dispara por Baja
Intensidad.

Sobreintensidad instantdnea  El relé se cierra cuando el arrancador dispara por
Sobreintensidad Instantdnea.

Frecuencia El relé se cierra cuando el arrancador dispara por
Frecuencia.

Fallo conexidn tierra El relé se cierra cuando el arrancador dispara por Fallo
Conexion Tierra.

Sobretemperatura del El relé se cierra cuando el arrancador dispara por

disipador Sobretemperatura del Disipador.

Pérdida de fase El relé se cierra cuando el arrancador dispara por Pérdida
de Fase

Termistor del motor El relé se cierra cuando el arrancador dispara por el

Termistor del Motor.

Contactor de conmutacion  El relé se cierra cuando la rampa de intensidad de
resistencia de rotor alta alcanza la tensién nominal,
permitiendo su utilizacidon con un motor de anillos

rozantes.
Baja tensién No disponible con el EMX3.
Listo El relé estd cerrado cuando el arrancador estd en el estado
Listo.
Descripcién: Selecciona la funcién del Relé A (normalmente abierto).
7B — Retardo Activado Relé A
Rango: 0:00 - 5:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 0 segundo
Descripcién: Establece el retardo para el cierre del Relé A.
7C — Retardo Desactivado Relé A
Rango: 0:00 - 5:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 0 segundo
Descripcién: Ajusta el retardo para reabrir el Relé A.

7D a 7L — Relés de Salida B, C, D, E, F

Los pardmetros 7D a 7L configuran el funcionamiento de los Relés B, C, D, E y F del mismo modo que los
pardmetros 7A a 7C configuran el Relé A.  Consultar Funcion relé A para més detalles.

El relé B es un relé conmutador.

o /D Funcion relé B Predeterminado: En marcha
o /E Retardo activado Relé B
o /F Retardo desactivado Relé B

El relé C es un relé conmutador.

e /G Funcion relé C Predeterminado: Disparo

e 7H Retardo de activacion del relé C

e 7l Retardo de Desactivacion del Releé C

Los relés D, E y F sdlo estdn disponibles si estd instalada la tarjeta de expansion de entrada/salida.  Estos

relés no soportan retardos de activacion o desactivacién y no soportan la funcién 'Interruptor Conmutador.
El Relé D es normalmente cerrado, los relés E y F son normalmente abiertos.

e 7] Funcion de Relé D Predeterminado: Apagado
o /K Funcion de Relé £ Predeterminado:  Apagado
e /L Funcion de Relé £ Predeterminado:  Apagado
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7M — Aviso de Intensidad Baja

El EMX3 tiene avisos de intensidad baja y alta para advertir rdpidamente un funcionamiento anormal. Los
avisos de intensidad se pueden configurar para indicar un nivel de intensidad anormal durante el
funcionamiento, entre el nivel de funcionamiento normal y los niveles de disparo por baja intensidad o por
sobreintensidad instantdnea. El aviso puede sefializar la situacidn a un equipo externo a través de una de las
salidas programables.

Los avisos se borran cuando la intensidad vuelve al rango de funcionamiento normal dentro un rango del 10%
de la intensidad del motor a carga nominal programada.

Rango: 1% - 100% FLC Predeterminado: 50%

Descripcioén: Establece el nivel al cual se activa el aviso de intensidad  baja, como un porcentaje de la
intensidad de carga nominal del motor.

7N — Aviso de Intensidad Alta

Rango: 50% - 600% FLC Predeterminado: 100%

Descripcién: Establece el nivel al cual se activa el aviso de intensidad  alta, como un porcentaje de la
intensidad de carga nominal del motor.

70 — Aviso Temperatura del Motor

El EMX3 tiene un indicador de temperatura del motor para advertir con antelacion un funcionamiento
anormal.  El indicador puede indicar que el motor estd funcionando por encima de su temperatura normal
de funcionamiento pero por debajo del limite de sobrecarga. El aviso puede sefializar Ia situacién a un equipo
externo a través de una de las salidas programables.

Rango: 0% - 160% Predeterminado: 80%
Descripcién: Establece el nivel al cual se activa el aviso de temperatura del motor, como un porcentaje
de la capacidad térmica del motor.

7P — Salida Analdgica A

Opciones: Intensidad (% FLC) La intensidad como porcentaje de la corriente del motor
(predeterminado) con carga nominal.

Temperatura del motor (%)  Temperatura del motor como porcentaje de la capacidad
térmica del motor

kW del motor (%) Potencia medida del motor en kilovatios, como porcentaje
de la potencia maxima.

kVA del Motor (%) Potencia aparente medida del motor en kilo voltio
amperios, como porcentaje de la potencia aparente
maxima.

fp del Motor Factor de potencia del motor, medido por el arrancador
suave.

Potencia medida del motor 3 x corriente media x tensién de red de referencia x

en kW: factor de potencia medido

Potencia méxima del motor V3 x FLC del motor x tensién de red de referencia. Se
en kW. supone el factor de potencia como |.

Potencia aparente medida V3 x intensidad media x tensién de red de referencia

del motor en kVA:

Potencia aparente méxima V3 x FLC del motor x tensién de red de referencia
del motor en kVA:

Descripcién: Selecciona qué informacidn se reporta a través de la salida analdgica.

7Q — Escala de A Analdgica

Rango: 0-20 mA
4-20 mA (predeterminado)
Descripcién: Selecciona el rango de la salida analdgica.

7R — Ajuste Méximo A Analdgica

Rango: 0% - 600% Predeterminado: 100%

Descripcién: Calibra el limite superior de la salida analdgica para que coincida con la sefial medida en un
dispositivo de medida de intensidad extemo.
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7S — Ajuste Minimo A Analdgica

Rango:
Descripcién:

0% - 600% Predeterminado: 0%

Calibra el limite inferior de la salida analdgica para que coincida con la sefial medida en un
dispositivo de medida de intensidad externo.

7T, 7U, 7V, 7W — Salida analdgica B

Los pardmetros 7T a 7W configuran el funcionamiento de la Salida analdgica B, de la misma forma que los
pardmetros 7P a7S configuran la salida analdgica A. Consultar Salida analdgica A para mds detalles.

La salida B estd disponible solamente si ha sido instalada la tarjeta de expansién de entrada/salida.

8 Pantalla

Estos pardmetros permiten

8A — Idioma

adaptar el teclado a los requerimientos del usuario individual.

Opciones:

Descripcién:

English (predeterminado)

Chinese

Espafiol

Deutsch

Portugués

Francais

ltaliano

Russian

Selecciona el idioma que usa el teclado para mostrar mensajes e informacion.

8B, 8C — Accién del Botén Fl y F2

Opciones:

Descripcién:

Ninguno

Configuracién Automdtica Ligado/Desligado
Jog Marcha Adelante

Jog Marcha Atrds

Selecciona la funcién de los botones FI vy F2 del teclado.

NOTA
No es necesario el cddigo de acceso para utilizar los botones FI y F2). Los usuarios pueden acceder a
estas funciones independientemente de los ajustes del pardmetro |5B Blogueo de Ajustes.

8D - Mostrar A o kW

Opciones:

Descripcién:

8E, 8F, 8G, 8H — Pantalla

Intensidad (predeterminado)
kW del Motor

Selecciona si el EMX3 muestra intensidad (amperios) o kilovatios del motor por la pantalla
de monitorizacidn principal.

Programable por el Usuario

Opciones:

En blanco No se muestra ningln dato en el drea seleccionada, lo que
permite mostrar mensajes largos sin que se solapen.

Estado del arrancador  El estado de funcionamiento del arrancador (arrancando, en

(predeterminado) marcha, parando o disparado). Sdlo disponible para la zona
superior izquierda e inferior izquierda de la pantalla.

Intensidad del motor  La tensién media medida en las tres fases.

fp del Motor El factor de potencia del motor, medido por el arrancador suave.

Frecuencia de red La frecuencia media medida en las tres fases.

kW del Motor La potencia del motor en marcha en kilovatios.

CV del Motor La potencia del motor en marcha en caballos de vapor.

Temperatura del La temperatura del motor, calculada por el modelo térmico.

motor

kWh El nimero de kilovatios hora que el motor ha consumido a través
del arrancador suave.

Horas de El nimero de horas que el motor ha funcionado a través del

funcionamiento arrancador suave.

Entrada analdgica El nivel de la entrada analdgica A (consulte pardmetros 6N a 6P).

Este ajuste estd disponible sdlo si estd instalada la opcidn de
extension de entrada/salida .
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Descripcién: Selecciona la informacién que se muestra por la pantalla de monitorizacién programable.

o 8E Fantalla de Usuario - Superior [zquierda Predeterminado: Estado del arrancador

e 8F Fantalla de Usuario - Superior Derecha Predeterminado: En blanco

o 8G Fantalla de Usuario - Inferior lzguierda Predeterminado: Horas de funcionamiento
o 8H Fantalla de Usuario - Inferior Derecha Predeterminado: Entrada analdgica

8l - Datos de Grifico

El EMX3 dispone de un gréfico de funcionamiento en tiempo real para informar acerca del comportamiento
de los pardmetros de funcionamiento criticos.

Opciones: Intensidad (% FLC) La intensidad como porcentaje de la corriente del motor
(predeterminado) con carga nominal.
Temperatura del motor (%)  Temperatura del motor como porcentaje de la
capacidad térmica del motor

kW del motor (%) Potencia medida del motor en kilovatios, como
porcentaje de la potencia maxima.

kVA del Motor (%) Potencia aparente medida del motor en kilo voltio
amperios, como porcentaje de la potencia aparente
maxima.

fp del Motor Factor de potencia del motor, medido por el arrancador
suave.

Potencia medida del motor /3 x corriente media x tensidn de red de referencia x

en kW. factor de potencia medido

Potencia mdxima del motor V3 x FLC del motor x tensién de red de referencia. Se
en kW: supone el factor de potencia como 1.

Potencia aparente medida /3 x intensidad media x tensién de red de referencia

del motor en kVA:

Potencia aparente mdxima V3 x FLC del motor x tensién de red de referencia
del motor en kVA:

Descripcién: Selecciona la informacién que se visualiza en el gréfico.

8) — Unidades de Tiempo del Gréfico

Opciones: |0 segundos (predeterminado) [0 minutos
30 segundos 30 minutos
| minuto | hora
5 minutos
Descripcién: Selecciona la escala del tiempos del grédfico.  En el gréfico sustituye progresivamente

datos antiguos por datos nuevos.

8K — Ajuste Mdximo de Grifico
Rango: 0% — 600% Predeterminado: 400%
Descripcién: Ajusta el Iimite superior del grdfico de funcionamiento.

8L — Ajuste Minimo de Gréfico

Rango: 0% — 600% Predeterminado: 0%
Descripcién: Ajusta el Iimite inferior del grdfico de funcionamiento.

8M — Calibracién de Intensidad

Rango: 85% - 115% Predeterminado: 100%
Descripcién: Calibra los circuitos de monitorizacién de intensidad del arrancador suave para que
coincida con un dispositivo de medida de corriente externo.
Para determinar el ajuste necesario utilizar la siguiente formula:

Calibracién (%) = Intensidad mostrada en la pantalla de EMX3
Intensidad medida por un dispositivo externo

por ejemplo 102% = 66A
65A

NOTA
Este ajuste afecta a todas las funciones y protecciones dependientes de la intensidad.
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8N - Tensién de Referencia de Red

Rango: 100 - 690 V Predeterminado: 400 V

Descripcién: Establece la tensidn de red nominal para las funciones de monitorizacion del teclado.  Se
emplea para calcular los kilovatios y kilovoltio-amperios (kVA) pero no afecta al control del
motor o proteccidn del EMX3.

80 Reservado

Descripcién: Este pardmetro esta reservado para su futuro uso.

9 Datos del Motor-2
El EMX3 puede soportar dos conjuntos de datos de motor diferentes para arranque y parada.

e  Para usar el EMX3 con dos motores separados (como una configuracidn de trabajo intermitente), utilizar el
pardmetro 9A para seleccionar el modelo térmico dual y configurar los pardmetros 9B a 9E para adecuar el
segundo motor.

e  Para utilizar el EMX3 con dos conjuntos de datos de motor diferentes para el mismo motor (para motores
de doble velocidad o aplicaciones donde las condiciones de arranque pueden variar), utilizar el pardmetro 9A
para seleccionar un modelo térmico individual, y configurar los perfiles de arranque y parada segun se
requiera con los pardmetros 10A a |0G. El arrancador suave ignorard los pardmetros 9B a 9E v utilizard los
ajustes del motor primario.

Para seleccionar el conjunto de datos del motor secundario, se debe configurar una entrada programable para
seleccionar el conjunto de pardmetros (pardmetros 6A y 6F) vy la entrada debe estar activa cuando el arrancador suave
reciba una sefial de arranque.

NOTA
E Sélo se puede elegir el conjunto de datos de motor que va a utilizarse cuando el arrancador suave estd
parado.

9A — Modelo Térmico Dual

Opciones: Unico  (predeterminado)
Doble
Descripcién: Activa el modelado térmico dual. El modelo térmico dual se requiere sélo si el EMX3 estd

controlando dos motores separados fisicamente.

9B — FLC del Motor-2

Rango: Dependiente del modelo
Descripcién: Ajusta la intensidad de carga nominal del motor secundario.

9C — Tiempo de Rotor Bloqueado-2

Rango: 0:01 - 2200 (minutos:segundos) Predeterminado: |0 segundos

Descripcién: Establece la duracién méxima de tiempo que el motor puede funcionar a la corriente de
rotor bloqueado partiendo del reposo hasta que alcance su temperatura maxima.
Ajustar segin la hoja de datos del motor.

9D — Intensidad de Rotor Bloqueado-2

Rango: 400% - 1200% FLC Predeterminado: 600%

Descripcién: Establece la intensidad de rotor bloqueado del motor conectado, como un porcentaje de
la intensidad de carga nominal. Ajustar segiin la hoja de datos del motor.

9E — Factor de Servicio del Motor-2

Rango: 100% - 130% FLC Predeterminado: 105%
Descripcién: Ajusta el factor de servicio del motor secundario.
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10 Arranque/Parada-2
[0A — Modo de Arranque-2

Opciones: Intensidad constante (predeterminado)
Control Adaptativo

Descripcién: Selecciona el modo de arranque suave.

0B — Tiempo de Rampa de Arranque-2

Rango: | - 180 (segundos) Predeterminado: |0 segundos

Descripcién: Establece el tiempo de arranque total para un arranque con Control Adaptativo o el
tiempo de rampa para un arranque con rampa de intensidad (desde la intensidad inicial
hasta el limite de intensidad).

|0C — Intensidad Inicial-2

Rango: 100% - 600% Predeterminado: 350%
Descripcién: Establece el nivel de intensidad inicial para un arranque con rampa de intensidad, como un
porcentaje de la intensidad de carga nominal del motor. Ajustar de forma que el motor
comience a acelerar inmediatamente después de iniciar un arranque.
Si no se requiere arranque con rampa de intensidad, ajustar la intensidad inicial igual al
limite de corriente.

|0D - Limite de Intensidad-2

Rango: 100% - 600% FLC Predeterminado: 350%

Descripcién: Establece el limite de intensidad para arranque suave de intensidad constante y rampa de
intensidad, como un porcentaje de la intensidad de carga nominal del motor.

IOE — Perfil de Arranque Adaptativo-2

Opciones: Aceleracién temprana
Aceleracién constante (predeterminado)
Aceleracién tardfa

Descripcién: Selecciona el perfil que el EMX3 utilizard para un arranque suave con Control Adaptativo.

OF — Tiempo de Arranque Répido-2

Rango: 0 - 2000 (milisegundos) Predeterminado: 0000 milisegundos
Descripcién: Establece la duracién del arranque rdpido. Un ajuste del valor a O deshabilita el arranque
rdpido.

I0G — Nivel de Arranque Répido-2

Rango: 100% - 700% FLC Predeterminado: 500%
Descripcién: Establece el nivel de intensidad de arranque rdpido.

|OH — Modo de Parada-2

Opciones: Parada por inercia (predeterminado)
Parada Suave TVR
Control Adaptativo
Freno

Descripcién: Selecciona el modo de parada.

[0l — Tiempo de Parada-2

Rango: 0:00 - 4:00 (minutos:segundos) Predeterminado: 0 segundo
Descripcién: Establece el tiempo de parada.

[0) — Perfil de Parada Adaptativa-2

Opciones: Desaceleracién temprana
Desaceleracion constante (predeterminado)
Desaceleracién tardfa

Descripcién: Selecciona el perfil que el EMX3 utilizard para una parada suave con Control Adaptativo.
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0K — Ganancia del Control Adaptativo-2

Rango: 1% - 200% Predeterminado: 75%

Descripcién: Ajusta el funcionamiento del Control Adaptativo. Este ajuste afecta al control de parada y
de arranque.

|OL — Par de Freno-2

Rango: 20% - 100% Predeterminado: 20%
Descripcién: Establece la cantidad de par de freno que el EMX3 utilizard para disminuir la velocidad del
motor.

[OM — Tiempo de Freno-2

Rango: | - 30 (segundos) Predeterminado: | segundo
Descripcién: Establece la duracién de la inyeccién de CC durante una parada con frenado.

Il Temperaturas RTD

El EMX3 tiene una entrada RTD/PT 100 y puede ser instalado con otras seis entradas PT 100 utilizando la tarjeta de
proteccién por RTD/PTI00 y falta a tierra.  Las entradas pueden disparar el arrancador suave cuando la temperatura
supera un valor especffico, pudiéndose ajustar diferentes temperaturas de disparo en cada entrada.

Las entradas PT100 B a G sélo estdn disponibles si se ha instalado la tarjeta de proteccién por RTD/PT 100 y por fallo
conexion tierra.

Rango: 0-250°C Predeterminado: 50°C
Descripcién: Establece los niveles de disparo de las entradas RTD/PT | 00.

o | |A Temperatura de Disparo de RTD A

o | IB 7emperatura de Disparo de RTD B

o | IC Temperatura de Disparo de RTD C

o | ID Temperatura de Disparo de RTD D

o | IE 7Temperatura de Disparo de RTD E

o | IF 7Temperatura de Disparo de RTD F

o | IG Temperatura de Disparo de RTD G

12 Motores de Anillos Rozantes

Estos pardmetros permiten configurar el arrancador suave para su uso con un motor de anillos rozantes.

[2A, 12B — Datos Rampa Motor-1 y Motor-2

Opciones: Rampa sencilla (predeterminado)
Rampa doble
Descripcién: Selecciona si se utiliza un perfil de rampa de intensidad simple o doble para el arranque

suave. Ajustar a rampa simple para motores sin anillos rozantes, o a rampa doble para
motores de anillos rozantes.

El pardmetro |2A selecciona la configuracion de la rampa para el motor primario y
pardmetro 2B selecciona la configuracién de la rampa para el motor secundario.

12C — Tiempo de conmutacién

Rango: 100 - 500 (milisegundos) Predeterminado: 150 milisegundos
Descripcién: Establece el retardo entre el cierre del relé de resistencia del rotor y el inicio de la rampa
de intensidad de baja resistencia. Ajustar de forma que el contactor tenga tiempo suficiente
para cerrarse pero sin que se reduzca la velocidad del motor.
Pardmetro 12C sdlo aplica si el parametro 12A o |2B estd ajustado a '‘Rampa Dual', y un
relé de salida estd ajustado a ‘Contactor de Conmutacion'.

2D - Retardo anillos deslizantes

Rango: 10% - 90% Predeterminado: 50%
Descripcién: Establece el nivel de conduccién mientras la resistencia del rotor cierra, en porcentaje de
conduccién nominal.
Ajustar de forma que no se produzcan pulsos de intensidad, pero asegurando también que
el motor mantenga suficiente velocidad para arrancar correctamente.
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I5 Ajustes Avanzados

I5A — Cédigo de Acceso

Rango: 0000 - 9999 Predeterminado: 0000
Descripcién: Ajusta el cédigo de acceso para controlar los accesos a las secciones restringidas de los
menus.

Utilizar los botones 'y B> para seleccionar el digito a modificar y utilizar los botones A
y V¥ para modificar el valor.

NOTA
En el caso de pérdida del cédigo de acceso, contacte con su distribuidor para obtener un cédigo de acceso
maestro que permite volver a programar un nuevo cédigo de acceso.

I5B — Bloqueo de ajustes

Opciones: Lectura y escritura ~ Permite a los usuarios modificar los valores de los pardmetros en el

(predeterminado) Menu de Programacion.

Sdlo lectura Evita que los usuarios modifiquen valores de pardmetros en el Menu
de Programacién.  Los valores de los pardmetros se pueden
visualizar.

Descripcién: Selecciona si el teclado permite modificar pardmetros a través del Mend de Programacion.

NOTA
Cambios en el ajuste del Bloqueo de Ajustes tienen efecto sélo después de cerrar el Menu de
Programacion.

I5C — Funcionamiento de Emergencia

Opciones: Desactivar (predeterminado)
Activar
Descripcién: Selecciona si el arrancador suave permite el funcionamiento de emergencia. En el

funcionamiento de emergencia, el arrancador suave arranca (si no estd ya en marcha) y
continda funcionando hasta que termine el funcionamiento de emergencia, ignorando
érdenes y disparos de parada.

El funcionamiento de emergencia se controla utilizando una entrada programable.

PRECAUCION
No se recomienda el uso continuado del Funcionamiento de Emergencia. El Funcionamiento de Emergencia
puede comprometer la vida Util del arrancador, ya que todas las protecciones estan deshabilitadas.

Utilizar el arrancador en modo 'Funcionamiento de emergencia' invalidard la garantfa del producto.

I5D — Accién de SCR Cortocircuitado

Opciones: Sélo Control Trifdsico (predeterminado)
PowerThrough
Descripcién: Selecciona si el arrancador suave permitird el funcionamiento PowerThrough, en caso de

que el arrancador suave haya perdido una de las fases. El arrancador suave utilizard un

control de dos fases, lo que permitird que el motor siga funcionando en aplicaciones

criticas.

e PowerThrough sdlo puede funcionar en arrancadores suaves con bypass interno.

e PowerThrough sdlo estd disponible con instalaciones directas. Si el arrancador se
instala utilizando la configuracién en tridngulo interno, PowerThrough no funcionard.

e PowerThrough permanece activo hasta que la opcién 'Sélo control trifasico’ es
seleccionada de nuevo.
Un SCR en cortocircuito o un cortocircuito del contactor de bypass hard que el
arrancador se dispare en "cortocircuito Lx-Tx". Si se habilita PowerThrough, el disparo
se puede restablecer y los arranques siguientes utilizardn el control de dos fases
PowerThrough; sin embargo, no todas las funciones estardn disponibles. EI LED de
disparo parpadeard y la pantalla mostrard 2 FASES SCR DANADO",

PRECAUCION

PowerThrough utiliza una tecnologia de arranque suave a dos fases y se necesita un cuidado especial con el
dimensionado de los interruptores automadticos v las protecciones. Contacte con su distribuidor local para
obtener asistencia técnica.
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PRECAUCION
El arrancador provocard el disparo Cortocircuito Lx-Tx en el primer intento de arranque después de aplicar
la tensién de control.  PowerThrough no funcionard si la alimentacion de control es ciclica entre arranques.

El funcionamiento de PowerThrough no soporta un arranque o parada suave con Control Adaptativo. Con la
opcion PowerThrough, el EMX3 seleccionard automdticamente un arranque suave con intensidad constante y
una parada suave con rampa de tensién temporizada. Si PowerThrough estd habilitado, los pardmetros 2C y
2D se deben ajustar adecuadamente.

I5E — Par de Jog

El EMX3 puede aplicar el modo jog al motor a velocidad reducida, lo que requiere un posicionamiento
preciso de correas y volantes de inercia.  El modo Jog se puede usar en funcionamiento marcha adelante o

atrés.
Rango: 20% - 100% Predeterminado: 50%
Descripcién: Establece el limite de intensidad para el funcionamiento jog.

16 Accién de las Protecciones

Estos pardmetros definen cdmo responde el arrancador suave a diferentes eventos de proteccion. El arrancador suave
puede disparar, emitir una advertencia, o ignorar los diferentes eventos de proteccidn segiin se requiera. Todos los
eventos de proteccidn se anotan en el registro de eventos. La accién predeterminada para todas las protecciones es
disparar el arrancador suave.

Protecciones |6N Fallo Conexion Tierray 16P a 16U RTD/PT/00 estdn disponibles sélo si la tarjeta de proteccién por
RTD/PTI00 y falta a tierra estd instalada.

PRECAUCION
La desactivacién de las protecciones puede comprometer la seguridad el arrancador y el motor, y debe

hacerse sélo en caso de emergencia.

|6A a 16X — Acciones de las Protecciones

Opciones: Disparo del arrancador (predeterminado)
Advertencia y registro
Sdlo registro

Descripcién: Selecciona la respuesta del arrancador suave para cada proteccion.
o |6A Sobrecarga de Motor
e |6B Exceso de Tiempo de Arrangue
o |6C Baja intensidad
e 6D Sobreintensidad instantdnea
o | 6E Deseqguilibrio de Intensidad
e |6F Frecuencia

o |16G Disparo Entrada A
o |6H Disparo Entrada B

. |6l Termistor del motor
e | 6) Comunicacion del Arrancador
. 16K Red de Comunicaciones

o |6L Sobretemperatura de Disjpador
o |6M Bateria/Reloj

. |6N Fallo Conexion Tierra
o 160 a 16U Sobretemperatura de RTD A~G
. |6V Reservado

e |6W Reservado
o 16X Tension de Control Baja

20 Ajustes Restringidos

Estos pardmetros estdn restringidos para el uso del Fabricante y no estdn disponibles para el usuario.
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Il Ejemplos de aplicacion

I1.1 Instalacion con contactor principal

El EMX3 se instala con un contactor principal (AC3). La tensidn de control se debe suministrar desde el lado de
entrada del contactor.

El contactor principal se controla por la salida del Contactor Principal del EMX3, que por defecto se asigna al Relé de
Salida A (terminales |3, 14).

Tensidn de control

r/f o (dependiente del modelo)
&'Fl 11 1 21 2 Entradas de control remoto
T % T 3 Entrada de termistor
| — ———— 4 Entrada RTD/PT 100
B v % EZj G | 5 Salida de 24 Vcc
| 6 Salidas de relé
} T 7 Salida analdgica
— k- 5%3—‘—%—‘—62@ 8 Alimentacidn trifdsica
9 Terminales del Motor

Contactor principal

om
L Y

Fusibles semiconductores

° +0 (opcional)
Al E com S| Interruptor de
A2 arranque/parada
© S2 Interruptor de reinicio
I3, 14 | Salida de relé A
G233 - 13 23,24 | Salida de relé de
o 1 funcionamiento
o |- 31,32, 34 [Salida de relé B
S1 | Zl o« 41,42, 44 | Salida de relé C
c32 24
0 —0
s2 C41 31
Lo —O
F c42 (6] 32
—O ’—\[—O
I 3
C54 41
—0 ———O0
63 42
- s
gl L L%
€L

05970.D0

Configuracion de pardmetros:

e Pardmetro 7A Funcion relé A
e Seleccionar 'Interruptor principal' - asigna a la Salida de Relé A la funcién del Contactor Principal (ajuste
predeterminado).
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]

1.2

Instalacion con contactor de bypass externo

El EMX3 se instala con un contactor de bypass externo (ACI). El contactor de bypass se controla a través de la Salida
de Funcionamiento del EMX3 (terminales 23, 24).

Tensién de control
(dependiente del
modelo)

No

Entradas de control
remoto

Entrada de termistor

Entrada RTD/PT 100

Salida de 24 Vcc

Salidas de relé

Salida analdgica

Alimentacidn trifdsica

Terminales del Motor

ANlvo|oofN]lon o] nfw

Contactor de bypass
(externo)

F1
3 1/L1 )y 2/T1
— -
L1B \11'/
4——o—
g 3 32—~ 4/T2
— B-I" O O
L2B \?
— 5/L3 ) 6/T3
—=3-
s F
E
o D
A3 P24

C23

2

C24
O
C31

C32
O

3

C41

C42
O

C53

C54
0

ik

C63

Co4
O —_—

B4
O —

P!

B5

]

\
’

o —

B6
_O_

B7

i

B8

R

o —

BROERRR |\

iz

B10

e .

- O

05969.D

Configuracién de pardmetros:

e No necesita ningun ajuste especial.

-

Fusibles semiconductores
(opcional)

Sl

Interruptor de arranque

S2

Interruptor de parada

S3

Interruptor de reinicio

13, 14

Salida de relé A

23,24

Salida de relé de
funcionamiento

31,32, 34

Salida de relé B

41,42, 44

Salida de relé C
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1.3

Funcionamiento de emergencia

En el funcionamiento normal el EMX3 se controla a través de una sefial remota a dos hilos (terminales C31, C32).

El Funcionamiento de Emergencia se controla por un circuito de dos cables conectados a la Entrada A (terminales C53,
C54). El cierre de la Entrada A provoca que el EMX3 mantenga funcionando el motor e ignore ciertas condiciones de

disparo.

NOTA
Aunque el Funcionamiento de Emergencia satisface los requisitos de funcionalidad del Modo Fuego
AuCom no recomienda su uso en situaciones que requieren comprobaciones y/o compatibilidad con

estandares especfficos, ya que no estd certificado.

PRECAUCION
No se recomienda el uso continuado del Funcionamiento de Emergencia. El Funcionamiento de Emergencia
puede comprometer la vida Util del arrancador, ya que todas las protecciones estdn deshabilitadas.

Utilizar el arrancador en modo 'Funcionamiento de emergencia’ invalidard la garantfa del producto.

F1

-B=3--—

/L1

o]
I @ 472
a _'.:J"f +—
g3 513 @ 6/T3

2T

B10

Configuracion de pardmetros:

e  Pardmetro 6A Funcion de Entrada A
e Seleccionar 'Funcionamiento de emergencia’ - asigna la Entrada A para la funcién Funcionamiento de

Emergencia.

e Pardmetro |5C Funcionamiento de emergencia

05971.C

Tensién de control (dependiente
del modelo)

2 Entradas de control remoto
3 Entrada de termistor
4 Entrada RTD/PT 100
5 Salida de 24 Vcc
6 Salidas de relé
7 Salida analdgica
8 Alimentacion trifdsica
9 Terminales del Motor
S| Interruptor de arranque/parada
S2 Interruptor de reinicio
S3 Interruptor de Funcionamiento de
Emergencia
Fl Fusibles semiconductores (opcional)
13, 14 Salida de relé A
23,24 | Salida de relé de funcionamiento
31,32, 34 |Salida de relé B
41,42, 44 | Salida de relé C

e Seleccionar 'Activar' - Habilita el modo Funcionamiento de Emergencia.
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11.4

Circuito de disparo auxiliar

En el funcionamiento normal el EMX3 se controla a través de una sefial remota a dos hilos (terminales C31, C32).

La entrada A (terminales C53, C54) se conecta a un circuito de disparo externo (como una alarma de presion baja

para un sistema de bombeo).

Cuando el circuito externo se activa, el arrancador suave dispara, parando el motor.

. I Tension de control (dependiente
F1 T del modelo)
—pze S CAL S 2 Entradas de control remoto
— o 3 Entrada de termistor
Q- P2 472 (o] 4 Entrada RTD/PT100
_ 5 Salida de 24 Vcc
Wl T . 6 Salidas de relé
—- ES--@_A_%_A_% 7 Salida analdgica
. 8 Alimentacidn trifdsica
° @ 9 Terminales del Motor
A3 2 S| Interruptor de arranque/parada
Al E com S2 Interruptor de reinicio
; m° S3 Interruptor de disparo auxiliar
° Fl Fusibles semiconductores
(opcional)
= - 13 13, 14 Salida de relé A
coa 14 23,24 Salida de relé de funcionamiento
I - 31,32,34 |Salida de relé B
S1 c31 23 -
E — DO 41,42,44 |Salida de relé C
C32 24
o —0
S2 4031 31
C42 32
E —O —— L_O
S3 g§3 _/g
C54 41
o —o0
C63 42
—— 0 +——©
Lfgu L
BO10
+
7
.E _en i

Configuracién de pardmetros:

Pardmetro 6A Funcion de Entrada A

e Seleccionar 'Disparo entrada (N/O)".

Pardmetro 6B Nombre de Entrada A

e  Seleccionar un nombre, por ejemplo Presidn Baja.

Asigna a la Entrada A la funcién de Disparo Auxiliar (N/A)

Asigna un nombre a la Entrada A.

Pardmetro 6C Disparo Entrada A

e Ajustar seglin se requiera. Por ejemplo, 'Sdlo en marcha' limita el disparo de la entrada sélo a cuando
el arrancador suave estd en marcha.

Pardmetro 6D Retardo de Disparo Entrada A

e Ajustar segin se requiera. Establece un retardo entre la activacidn de la entrada y el disparo del
arrancador suave.

Pardmetro 6E Retardo Inicial Entrada A

e  Ajustar a aproximadamente |20 segundos. Limita el funcionamiento del disparo de entrada a 120
segundos después de la sefial de arranque.  Esto da un tiempo para que la presidon aumente en la
tuberfa antes de que la entrada de presion baja llegue a estar activa.
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11.5 Freno DC con sensor externo de rotacion del eje

Para cargas que pueden variar entre ciclos de frenado, es beneficioso utilizar un sensor externo de rotacién de eje que
interactle con el EMX3 para apagar el frenado. Este método de control asegura que el frenado del EMX3 siempre se
apagard cuando el motor se ha detenido completamente, evitdndose asi un calentamiento innecesario del motor.

El siguiente diagrama esquemdtico muestra cédmo se utiliza un sensor de rotacién de eje con el EMX3 para apagar la
funcién de frenado cuando el motor se detiene.  Frecuentemente se hace referencia al sensor de rotacién de eje (A2)
como un detector de baja velocidad.  Su contacto interno estd abierto a velocidad cero y cerrado a cualquier
velocidad por encima de cero.  Una vez el motor se ha detenido, C53, C54 se abrird y el arrancador se deshabilitard.
Cuando se da la siguiente orden de arranque (es decir, la siguiente aplicacion de K10), C53, C54 se cierra y el EMX3 se
habilita.

El EMX3 debe funcionar en modo remoto y el pardmetro 6A Funcion de Entrada A debe ajustarse a 'Desactivar
arrancador".

PRECAUCION

La accién de frenado provoca que el motor se caliente a una velocidad mayor que la velocidad calculada en
el modelo térmico.  Si se estd utilizando el freno, instalar un termistor en el motor o permitir un retardo
suficiente antes de volver a arrancar (pardmetro 4M).

}@

1oL oL N

i—om

—
=
-F1
k10 [ECH
L\ e
| |
| |
= L1
r oo o 1
| L2 1B E A3 A2 A1 c2s c24 et c cat caz |
| — |
| |
| |
| |
| |
| 2 RS |
l

- v __ o ____ _ K10 K11

06401.E

I Alimentacion de control A Apagado (Listo)
C23, C24 | Arranque B Arranque
C31, C32 | Parada C En marcha
C41, C42 | Reinicio D Parada
C53, C54 | Entrada programable A (Desactivar arrancador) E Velocidad cero
2 Terminales del Motor 5 Sefial de arranque
3 Alimentacion trifésica 6 Sensor de rotacion del eje
4 Desactivar arrancador (mostrado en la pantalla del
arrancador)

Para mds detalles de cdmo configurar el Freno DC, consultar Areno en la pagina 39.

PRECAUCION
Cuando se utiliza un freno DC, la alimentacién de red debe estar conectada al arrancador suave (terminales
de entrada LI, L2, L3) segin una secuencia de fase positiva y el pardmetro 4G Secuencia de Fase debe

ajustarse a Sdlo positiva.

PRECAUCION

Si el par de freno estd ajustado a un valor muy alto, el motor parard antes de que finalice el tiempo de
frenado y el motor sufrird calentamientos innecesarios que pueden provocar dafios.  Es necesario realizar
cuidadosamente la configuracién para asegurar un funcionamiento seguro del arrancador y el motor.

Un ajuste alto de par de frenado puede provocar picos de corriente de hasta el DOL del motor mientras
el motor estd parando. Asegurarse de seleccionar adecuadamente los fusibles de proteccidn instalados en
la rama del circuito correspondiente al motor.
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11.6 Frenado suave
En aplicaciones con inercias elevadas y/o carga variable, el EMX3 se puede configurar para que pare suavemente.
En esta aplicacion el EMX3 emplea contactores de marcha adelante y frenado. Cuando el EMX3 recibe una sefial de
arranque (pulsador S1), cierra el contactor de marcha adelante (K1) y controla el motor segin los ajustes del motor
primario programados.
Cuando el EMX3 recibe una sefial de parada (pulsador S2), abre el contactor de marcha adelante (K1) vy cierra el
contactor de frenado (K2) después de transcurridos 2-3 segundos aproximadamente (K1 T). KI2 se cierra también para
activar los ajustes del motor secundario, que el usuario debe programar segin las caracteristicas de parada deseadas.
Cuando la velocidad del motor se aproxima a cero, el sensor de rotacion del eje (A2) detiene el arrancador suave y
abre el contactor de frenado (K2).
a
499
dobdooo o o o Iﬁlb ) °
U B2 53 Al A2 A3 B4 B5 B6 B7 B8 41 KaT,
a 5
a ©__ |
2/T1 4/T2 B/T3 E 023 (224 C31 032 C41 C42 053 054 %2
K11 K12|
&N
K2 J K1 i
\ — e\
AAT_‘ K1 [val 51T k2 [yl | Kot |KaT
Y2 Y2 :I [j
K1 K2 K10 K11 K12 K13
Of ookl lendls
| Tensién de control (dependiente del modelo) K12 |[Relé de freno
2 | Entradas de control remoto KI3 | Relé del detector de velocidad del eje
3 | Entrada de termistor K1 | Contactor de linea (Funcionamiento)
4 | Entrada RTD/PT 100 K2 | Contactor de linea (Freno)
5 |[Salidas de relé KIT [ Temporizador de retardo de funcionamiento
6 | Alimentacion trifdsica K2T | Temporizador de retardo de freno
7 | Terminales del Motor K3T | Temporizador del detector de velocidad del eje*
A2 | Sensor de rotacion del eje S| |Interruptor de arranque
FI  [Fusibles semiconductores (opcional) S2 |Interruptor de parada
K10 [Relé de funcionamiento S3 [ Interruptor de reinicio
KI'l | Relé de arranque
* El temporizador K3T sélo es necesario si el detector de velocidad del eje es del tipo que lleva a cabo un auto-test al
arrancar y cierra momentdneamente el relé de salida.
Configuracién de pardmetros:
e Pardmetro 6A Funcion de Entrada A (terminales C53, C54)
e  Seleccionar 'Seleccion de conjunto de motor' - asigna la Entrada A para la seleccidn del conjunto del
Motor.
e  Establecer las caracteristicas del arranque utilizando el conjunto del motor primario.
e  Establecer las caracteristicas del frenado utilizando los ajustes del motor secundario.
e  Pardmetro 7G Funcion relé C
e Seleccionar 'Disparo’ - asigna una funcién de Disparo al Relé de Salida C.
NOTA
E Si el EMX3 dispara por frecuencia de alimentacion (pardmetro |6F Frecuencia) cuando el contactor de
frenado K2 se abre, modificar los ajustes de proteccidn por frecuencia.
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1.7

Motor de dos velocidades

El EMX3 se puede configurar para el control de motores tipo Dahlander de doble velocidad, utilizando para ello un
contactor de alta velocidad (K1), un contactor de baja velocidad (K2) vy un contactor de estrella (K3).

NOTA

Los motores con Modulacidn de la Amplitud Polar (PAM) modifican la velocidad mediante cambios en la
frecuencia del estator utilizando una configuracién con devanado externo. No se deben utilizar
arrancadores suaves con este tipo de motor de dos velocidades.

Cuando el arrancador suave recibe una sefial de arranque a alta velocidad, cierra el contactor de alta velocidad (K1) y
el contactor de estrella (K3), y a continuacidn controla el motor segln los ajustes del motor primario.

Cuando el arrancador suave recibe una sefial de arranque a baja velocidad, cierra el contactor de baja velocidad (K2).
Esto cierra la Entrada A y el EMX3 controla el motor segin los ajustes del motor secundario.

K3

I Alimentacion de control
° 2 Entradas de control remoto
] - 3 Entrada de termistor
] - 4 Entrada RTD/PT 100
) 6 5 Salidas de relé
F1 ke T 6 Alimentacion trifésica
O 1/L1 2/T1 ° .
(6] ° T2 7 Terminales del Motor
—en—03/.2 4/T2 @ d N
° 13 8 Entrada de arranque remota de baja
—#-—T05/.3 6/T3 & .
° co Kl velocidad
AT D 9 Entrada de arranque remota de alta
2 velocidad
A3_| Fl Fusibles semiconductores (opcional)
123 gl K10 Relé de arranque remoto (baja
« [_%24 [%5_ ; E velocidad)
< LJ?:“ | T Kl Relé de arranque remoto (alta
1552 o] o velocidad)
s1 37 | L p -
&%‘” o o Kl Contactor de linea (alta velocidad)
— = T K2 Contactor de linea (baja velocidad)
Eigﬁ K3 Contactor de estrella (alta velocidad)
C54 K3 K1 e
o= S| Interruptor de reinicio
Eig% 41,42, 44 |Salida de relé¢ C
| go4 K11
41 B - 4
A—[:_ﬁ K10
42

05968.0

K11

K10
a K10 a K11

NOTA
Los contactores K2 y K3 deben estar enclavados mecanicamente.

Configuracion de pardmetros:

e Pardmetro 6A Funcion de Entrada A (terminales C53, C54)

e  Seleccionar 'Seleccidn de conjunto de motor' - asigna la Entrada A para la seleccidn del conjunto del
Motor.

e  Establecer las caracteristicas de funcionamiento a velocidad alta utilizando los ajustes del motor primario.

e  Establecer las caracteristicas de funcionamiento a velocidad baja utilizando los ajustes del motor
secundario.

e Pardmetro 7G Funcion relé C
e Seleccionar 'Disparo’ - asigna una funcién de Disparo al Relé de Salida C

NOTA
Si el EMX3 dispara por frecuencia de alimentacion (pardmetro | 6F Frecuencia) cuando se quita la sefial
de arranque a alta velocidad (9), modificar los ajustes de proteccidn por frecuencia.
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1.8

Motor de anillos rozantes

El EMX3 se puede utilizar para controlar un motor de anillos rozantes utilizando la resistencia de rotor.

5/L3

B4
&
= |0

B6

—0
B7

~
B8

—0

F1 T/ 1
—piz 1/L1 2/T1

6/T3

Puesta en marcha

I. Configurar el EMX3 como sigue:

Configuracion de pardmetros:

e Pardmetro 7D Funcion relé B
e  Seleccionar 'Contactor de conmutacion'.

05973.F

K1

e Pardmetro 7E Retardo activado Relé B

e Ajustarlo al tiempo médximo (5m:00s).

e Pardmetro |2A Rampa de Datos de Motor-/

R1

Tensién de control
(dependiente del
modelo)

Entradas de control
remoto

Entrada de termistor

Entrada RTD/PT 100

A

Salida de 24 Vcc

Salidas de relé

Salida analdgica

Alimentacion trifasica

plel ool ] o) U | SN {OV)

Motor de induccién de
anillos rozantes

Contactor de
conmutacion

Fl

Fusibles
semiconductores
(opcional)

Sl

Interruptor de
arranque/parada

S2

Interruptor de reinicio

Rl

Resistencia del rotor
(externa)

e Seleccionar 'Rampa doble' (para control de motores de induccidn de anillos rozantes).

e  Pardmetro |12C Tiempo de Conmutacion
e El ajuste predeterminado es |50 milisegundos.

e  Pardmetro 12D Retardo Anillo Deslizante

Ajustar este pardmetro a un valor mayor que el tiempo
de cierre de contacto del contactor conmutador (K1).

e  Fl gjuste predeterminado es 50%. Ajustar este pardmetro a un valor suficientemente alto para provocar
que el motor acelere instantdneamente una vez que la resistencia del rotor (R1) ha sido puenteada y
suficientemente bajo para evitar un pulso de intensidad al motor.
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2. Arrancar el motor en condiciones de carga normales y anotar el tiempo que tarda en alcanzar una velocidad
constante con una resistencia de rotor externa (R1) en el circuito. Detener el motor poco después de haber
alcanzado una velocidad constante. Modificar el pardmetro 7E ddndole el valor del tiempo anotado.

3. Arrancar el motor en condiciones de carga normales y monitorizar el comportamiento de la velocidad del motor
y la intensidad del motor cuando el contactor de conmutacién (K1) cambia para desconectar la resistencia de
rotor (R1).

Si el motor no comienza a acelerar inmediatamente después de la conmutacién, aumentar el ajuste el pardmetro
12D.

Si se produce un pulso en la intensidad del motor inmediatamente después de la conmutacion, reducir el ajuste
del pardmetro 12D.

4
100% .

< P

[oS] ' '

© : !

@) ! "

o :

o ' '

~ P

07961.A
(6
Tiempo

| | Velocidad constante Rl 5 | Pardmetro 7E Retardo activado Releé B
2 | Primera rampa 6 |[KI secierra
3 | Segunda rampa 7 | Pardmetro 12C 7iempo de Conmutacion
4 | Modo en marcha (I < 120% FLC)

NOTA
Para que esta instalacidn funcione correctamente, utilizar solamente los ajustes del motor primario. Utilizar
sdlo el método de arranque con intensidad constante (pardmetro 2A Modo de Arrangue).
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12

Resolucion de problemas

12.1 Respuesta de las protecciones
Cuando se detecta una situacion de proteccion, el EMX3 |a anota en el registro de eventos, y puede ademds disparar o
emitir una advertencia. La reaccién es determinada por el ajuste Accién de proteccidn (grupo de pardmetros |6).
Algunas respuestas de proteccién no pueden ser ajustadas por el usuario.  Estos disparos estdn provocados
normalmente por eventos externos (como una pérdida de fase) o por un fallo en el arrancador suave.  Estos disparos
no tienen pardmetros asignados y no pueden ajustarse a Advertencia o Registro.
Si el EMX3 dispara, serd necesario identificar y eliminar la causa que provocé el disparo, luego reiniciar el arrancador
suave antes de volver a arrancarlo.  Para reiniciar el arrancador suave, presionar el botén RESET (REINICIO) del
teclado o activar la entrada remota Reiniciar.
Si el EMX3 ha emitido una advertencia, el arrancador suave se reiniciard una vez la causa de la advertencia se haya
resuelto.
12.2 Mensajes de disparo
Esta tabla enumera los mecanismos de proteccion del arrancador suave y la causa mds probable del disparo. Algunos
de ellos se pueden ajustar utilizando grupo de pardmetros 4 Ajustes de protecciones y grupo de pardmetros |6 Accidn
de proteccidn, otros ajustes estdn incorporados por defecto y no se pueden modificar.
Visualizar Posible causa/Solucién sugerida
? fases SRC Este mensaje se muestra si el arrancador suave se ha disparado en "cortocircuito Lx-Tx" durante
dafiado las comprobaciones previas al arranque y PowerThrough estd habilitado. Indica que el
arrancador funciona ahora en modo PowerThrough (sdlo control de 2 fases).
Compruebe si hay un cortocircuito en SCR o un cortocircuito en el contactor de bypass.
Pardmetros relacionados: 15D
Ba,ja, carriente El motor ha experimentado una caida brusca en la intensidad, provocada por una pérdida de
carga. Dentro de las causas pueden incluirse componentes estropeados (ejes, correas o
acoplamientos), o una bomba funcionando en seco.
Pardmetros relacionados: 4C, 4D, 16C
Ba,terl'a,,-"ﬂeluj Se ha producido un error en el reloj de tiempo real, o la tensidn de la baterfa de apoyo es baja.
Si el nivel de la baterfa es bajo y la alimentacidn estd apagada, los ajustes de la fecha/hora se
perderdn. Reprogramar la fecha y hora.
Pardmetros relacionados: |6M
Comunicaciones e Hay un problema con la conexién entre el arrancador suave y los médulos de
afrancadar I:entre comunicaciones opcionales. Extraer y reinstalar el médulo.  Si el problema continda,
el rddulo yel contacte con su distribuidor local.
arrancador suave:l e Hay un error de comunicaciones interno en el arrancador suave. Contacte con su
distribuidor local.
Pardmetros relacionados: |6
Comunicaciones La red maestra ha enviado un comando de disparo al arrancador, o puede haber un problema
Red I:entre el en la red de comunicaciones.
médulo yla red]l Comprobar la causa del fallo de la red de comunicaciones.
Pardmetros relacionados: | 6K
Controlador Este es un nombre seleccionado para una entrada programable.  Consultar Descon de entrada.
Conexidn motor TX | Donde "X"es 1,2 0 3.
El motor no estd conectado correctamente al arrancador suave para el funcionamiento en
configuracién directa o en tridngulo interno.
e  Comprobar la continuidad del circuito de potencia de las conexiones del motor al
arrancador suave.
e  Comprobar las conexiones a las bornas del motor.
Este disparo no es ajustable.
Pardmetros relacionados: Ninguno.
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Visualizar

Posible causa/Solucién sugerida

Cortocircuito L1-T1
Cortocircuito L2-T2
Cortocircuito L3-T3

Durante las comprobaciones de prearranque el arrancador ha detectado un cortocircuito en un
SCR o un cortocircuito dentro contactor del bypass, segin se indica. Si el arrancador esta
conectado en configuracidn directa con el motor, considerar el uso de PowerThrough para
permitir el funcionamiento hasta que el arrancador pueda ser reparado.
NOTA
PowerThrough sdlo estd disponible en instalaciones de conexidn en linea. Si el
arrancador se instala utilizando la configuracién en tridngulo interno, PowerThrough
no esta disponible.

El arrancador provocard el disparo Cortocircuito Lx-Tx en el primer intento de
arranque después de aplicar la tension de control.  PowerThrough no funcionard si la
alimentacién de control es ciclica entre arranques.

Pardmetros relacionados: 5D

Desactivar
arrancador

Este es un nombre seleccionado para una entrada programable.  Consultar Descon de entrada.

Descon de entrada

Una de las entradas del arrancador suave se ajusta a una funcién de disparo vy se activa.
Comprobar el estado de las entradas para identificar qué entrada se ha activado, luego resolver
el estado del disparo.

Pardmetros relacionados: 6A, 6B, 6C, 6D, 6E, 6F, 6G, 6H, 6l, 6], 16G, 16H

Descon por |dentificar y resolver la causa que provocd la activacion de la Entrada Analdgica A.
entrada ana_hjgica_ Pardmetros relacionados: 6N, 60, 6P

Desequilibrio de El Desequilibrio de intensidad puede ser provocado por problemas con el motor, las
intensidad condiciones ambientales o la instalacidn, tales como:

e Un desequilibrio en la tensién de red

e Un problema con los devanados del motor

e Una carga ligera en el motor

e Una pérdida de fase en los terminales de entrada L1, L2 o L3 durante el modo de
Funcionamiento

Un SCR que ha fallado a abrir un circuito.  Un fallo en un SCR sdlo puede ser diagnosticado

reemplazando el SCR y comprobando a continuacion el funcionamiento del arrancador.

Pardmetros relacionados: 4H, 41, 16E

Error lectura
intensidad LA

Donde "X"es |,2 0 3.

Fallo interno (falta PCB). La salida del circuito CT no estd lo suficientemente cerca de cero
cuando los SCRs estdn apagados. Contacte con su distribuidor local para obtener asistencia
técnica.

Este disparo no es ajustable.

Pardmetros relacionados: Ninguno.

Esperando datos

El teclado no estd recibiendo datos del PCB de control. Comprobar la conexién de los cables y
la instalacion de la pantalla en el arrancador.

Exceso de tiempo
de arranque

El disparo por exceso de tiempo de arranque puede ocurrir en las siguientes condiciones:

e pardmetro |A FLC de/ Motorno es apropiado para el motor

e parametro 2D Limite de intensidad ha sido ajustado demasiado bajo

e parametro 2B 7iempo de Rampa de Arranque ha sido ajustado a un valor mayor que el
ajuste para el ajuste 4A Exceso de Tiempo de Arranque

e pardmetro 2B 7iempo de Rampa de Arrangue tiene un ajuste demasiado bajo para una
carga de inercia alta mediante Control Adaptativo

Pardmetros relacionados: |A, 2B, 2D, 4A, 4B, 9B, 10B, 10D, 6B

Fallo conesidn
tierra

Este fallo ocurre sélo si la tarjeta de RTD/Falta a Tierra estd instalada. Comprobar el
aislamiento de los cables de salida y del motor. Identificar y resolver la causa de cualquier falta a
tierra.

Pardmetros relacionados: 4O, 4P, 16N

Fallo en bomba

Este es un nombre seleccionado para una entrada programable.  Consultar Descon de entrada.

Fallo interno X

Este disparo no es ajustable.

El EMX3 ha disparado por un fallo interno. Contacte con su distribuidor local e indicar el cédigo
de fallo (X).

Pardmetros relacionados: Ninguno.
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Visualizar

Posible causa/Solucién sugerida

Fallo Lanzarniento
P¥

Donde "X"es lafase |, 2 o 3.

El SCR no dispard seguin lo planeado. El SCR puede ser defectuoso o podria haber un defecto
de cableado interno.

Este disparo no es ajustable.

Pardmetros relacionados: Ninguno.

Fallo WVZC P¥

Donde "X"es |, 2 o 3.

Fallo interno (fafta PCB). Contacte con su distribuidor local para obtener asistencia técnica.
Este disparo no es ajustable.

Pardmetros relacionados: Ninguno.

Falta de caudal

Este es un nombre seleccionado para una entrada programable.  Consultar Descon de entrada.

FLC demasiado
alta

Este disparo no es ajustable.

El EMX3 puede soportar valores de intensidad del motor a carga nominal mayores cuando estd
conectado al motor utilizando una configuracidn en tridngulo interno que en conexidn directa.
Si el arrancador suave estd conectado en configuracién directa pero los ajustes programados
para parametro | A FLC de/ Motorestdn por encima del mdximo para esta configuracién, el
arrancador suave dispara al arrancar (ver Ajustes de Corriente Minima y Maxima en la pagina
86).

Si el arrancador suave se conecta al motor utilizando la configuracion de tridngulo interno, el
arrancador suave puede no detectar correctamente la conexién. Contacte con su distribuidor
local para obtener asistencia técnica.

Pardmetros relacionados: | A, 9B

Frecuencia

Este disparo no es ajustable.

La frecuencia de red estd fuera del rango especificado.

Comprobar otros equipos instalados cerca que podrian afectar a la alimentacién de red, en
particular variadores de velocidad y fuentes de alimentacion conmutadas (FAC).

Si el EMX3 estd conectado a una alimentacién proveniente de generadores, el generador puede
ser demasiado pequefio o podria haber un problema de regulacion de velocidad.

Pardmetros relacionados: 4), 4K, 4L, | 6F

Nivel alto

Este es un nombre seleccionado para una entrada programable. Consultar Descon de entrada.

Mivel bajo

Este es un nombre seleccionado para una entrada programable.  Consultar Descon de entrada.

Mo listo

Comprobar Entrada A (C53, C54). El arrancador puede ser deshabilitado a través de una
entrada programable.  Si el pardmetro 6A o 6F estd ajustado a ‘Desactivar Arrancador’ y hay un
circuito abierto en la entrada correspondiente, el EMX3 no arrancard.

Opeidn no admitida
{la funcidn no esté
disponible en la
configuracion en
triangulo interno)

Este disparo no es ajustable.

La funcidén seleccionada no estd disponible (por ejemplo, la funcidn jog no estd disponible en la
configuracién en tridngulo interno).

Pardmetros relacionados: Ninguno.

Parametro fuera

Este disparo no es ajustable.

de rango e  Elvalor de un pardmetro estd fuera del rango vdlido.
El teclado indicard el primer pardmetro invalido.
e Se ha producido un error en la carga de datos desde la EEPROM a la RAM cuando el
teclado se ha encendido.
e  El conjunto de pardmetros o los valores del teclado no coinciden con los pardmetros del
arrancador.
e Se ha seleccionado "Cargar Conjunto de Usuario" pero no hay ningdn archivo disponible.
Reiniciar el fallo. El arrancador cargard los valores predeterminados. Si el problema continda,
contacte con su distribuidor local.
Pardmetros relacionados: Ninguno.
Pérdida de fase L1 |Este disparo no es ajustable.
Pérdida de fase L? | Durante las comprobaciones de prearranque el arrancador ha detectado una pérdida de fase,
Pérdida de faseL3 | s8N se indica

En estado de marcha, el arrancador ha detectado que la intensidad en la fase afectada ha caido
por debajo del 2% de la FLC programada del motor durante mds de | segundo, indicando que la
fase de alimentacién o la conexidn al motor se ha perdido.

Comprobar la alimentacidn y las conexiones de entrada y salida en el arrancador y en el motor.
La pérdida de fase puede ser provocada también por un fallo en un SCR, concretamente un
SCR que ha quedado en circuito abierto.  Un fallo en un SCR sdlo puede ser diagnosticado
reemplazando el SCR y comprobando a continuacion el funcionamiento del arrancador.
Pardmetros relacionados: Ninguno.
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Visualizar Posible causa/Solucién sugerida

Pérdida de Este disparo no es ajustable.

potencia En una o mds fases el arrancador no estd recibiendo la alimentacién de red cuando se da el
Comando de Arranque.
Comprobar que el contactor principal se cierra cuando se da el comando de arranque y que
permanece cerrado hasta el final de una parada suave. Compruebe los fusibles. Si se prueba el
arrancador suave con un motor pequefio, debe absorber al menos el 2% de su minimo ajuste de
FLC en cada fase
Pardmetros relacionados: Ninguno

PLC Este es un nombre seleccionado para una entrada programable. Consultar Descon de entrada.

Presion alta

Este es un nombre seleccionado para una entrada programable.  Consultar Descon de entrada.

Presion baja

Este es un nombre seleccionado para una entrada programable. Consultar Descon de entrada.

RTOD/PTI00 A Se ha superado el ajuste de temperatura del RTD/PT 100, provocando el disparo del arrancador
a suave. |dentificar y resolver la causa que ha provocado la activacion de la entrada
RTD/PTION G correspondiente.

NOTA

PTI00 B a PTI00 G son aplicables sélo si se ha instalado un RTD/PT100 y una tarjeta
de Fallo Conexién Tierra.
Pardmetros relacionados: | I|A, 1B, II1C I'ID, I'lE IIF, 11G, 160 ~ 16U

RTDAPTI00 # Indica que el RTD/PT 100 esta cortocircuitado. Comprobar y resolver este fallo.
circuito Pardmetros relacionados: Ninguno.

Secuencia de fase

La secuencia de fase en los terminales de entrada del arrancador suave (LI, L2, L3) no es vdlida.
Comprobar la secuencia de fase en LI, L2, L3 y asegurarse de que el ajuste en el pardametro 4G
es el apropiado para la instalacion.

Pardmetros relacionados: 4G

Sobrecarga del
motor

El motor ha alcanzado su médxima capacidad térmica. La sobrecarga se puede producir porque:

e  |os ajustes de proteccidn del arrancador suave no corresponden con la capacidad térmica
del motor.

e Numero excesivo de arranques por hora

e  (Capacidad excesiva

e Dafios en los devanados del motor

Resolver la causa de la sobrecarga y dejar que el motor se enfrfe.

Pardmetros relacionados: |A, 1B, IC, ID, I6A

—\ NOTA

a Los pardmetros B, ICy ID determinan la intensidad de disparo para la proteccion

—1 de sobrecarga del motor. Los ajustes predeterminados de los pardmetros 1B, 1Cy

I D proporcionan Proteccidn de Sobrecarga del Motor: Clase 10, Intensidad de

Disparo 105% del FLA (amperios a plena carga) o equivalente.

Sobrecarga del

Consultar 'Sobrecarga del motor ' arriba.

motar NOTA
Aplicable sdlo si se ha programado el conjunto de ajustes del motor secundario.
Pardmetros relacionados: 9A, 9B, 9C, 9D, 9E, | 6A
Sobreintensidad El EMX3 reportard este disparo si se produce una de las siguientes condiciones:
instantanea e El motor ha sufrido un aumento repentino de potencia. Las causas pueden incluir una
sobrecarga momentdnea que ha excedido el tiempo de retardo ajustable.
Pardmetros relacionados: 2U, 2V, 6P
La intensidad del motor ha excedido los puntos de disparo internos del arrancador suave:
e 7.2 veces el pardmetro |A FLC del/ Motor
e 6 veces laintensidad nominal del arrancador
Las causas pueden incluir un rotor bloqueado o un fallo eléctrico del motor o del cableado.
Este disparo no es ajustable.
Pardmetros relacionados: Ninguno.
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Visualizar Posible causa/Solucién sugerida
Suhretemperatura Comprobar si los ventiladores de refrigeracion estan funcionando. Si estd instalado en un recinto
del disipador cerrado verificar que la ventilacidn es adecuada.

Los ventiladores funcionan durante el Arranque, En Marcha y durante 10 minutos después de
que el arrancador salga del estado Parado.

NOTA

. Los modelos EMX3-0023B a EMX3-0053B y EMX3-0170B no tienen ventilador de
refrigeracién. Los modelos con ventiladores accionardn los ventiladores de
refrigeracién desde el Arranque hasta |0 minutos después de una Parada.

Pardmetros relacionados: | 6L

Tensidn de caontrol
baja

El EMX3 ha detectado una caida en la tensién de control.

e  Comprobar la alimentacién de control extema (terminales Al, A2, A3) y reiniciar el
arrancador.

Si la alimentacién de control externa es estable:

e laalimentacién de 24 V del PCB de control principal puede estar defectuosa; o

e ¢l PCB del controlador del bypass puede estar defectuoso (sdlo en modelos con bypass
interno). Contacte con su distribuidor local para obtener asistencia técnica.

Esta proteccidn no estd activa en el estado Listo.

Pardmetros relacionados: 16X

Termistor Cct La entrada del termistor ha sido habilitada y:
e Laresistencia en la entrada ha caido por debajo de los 20 Q (la resistencia en frio de la
mayoria de los termistores estard por encima este valor) o
e  Se ha producido un cortocircuito. Comprobar vy resolver este fallo.
Pardmetros relacionados: Ninguno.
Termistar del La entrada del termistor del motor ha sido habilitada v:
rotar e Llaresistencia a la entrada del termistor ha excedido de 3.6 kQ durante més de un segundo.
e El devanado del motor se ha sobrecalentado. Identificar la causa del sobrecalentamiento y
dejar que el motor se enfrie antes de volver a arrancarlo.
e laentrada del termistor del motor se ha abierto.
NOTA
Si'ya no se utiliza un termistor vdlido, se debe conectar una resistencia de 1.2 kQ
entre los terminales B4, BS.
Pardmetros relacionados: |6l
Tiempo- EI EMX3 tiene el bypass interno conectado y ha circulado una intensidad alta durante el
sobreintensidad funcionamiento. (Se ha alcanzado la curva de disparo de la proteccién de |0A o la intensidad del
motor ha subido al 600% del ajuste del FLC del motor.)
Pardmetros relacionados: Ninguno.
\ibracion Este es un nombre seleccionado para una entrada programable. Consultar Descon de entrada.
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12.3

Fallos generales

Esta tabla describe situaciones en que el arrancador suave no funciona como se espera pero no dispara ni da ninguna

advertencia.

Sintoma

Causa Probable

Arrancador "No Listo"

Comprobar Entrada A (C53, C54).  El arrancador puede ser deshabilitado
a través de una entrada programable.  Si el pardmetro 6A o 6F estd
ajustado a ‘Desactivar Arrancador’ y hay un circuito abierto en la entrada
correspondiente, el EMX3 no arrancard.

El arrancador suave no responde al
botén START (ARRANQUE) o
RESET (REINICIO) del teclado.

El arrancador suave puede estar en modo de control Remoto. Cuando el
arrancador suave estd en modo de control Remoto, el LED Local del
arrancador estd apagado. Presionar una vez el botén LCL/RMT
(LOCAL/REMOTO) para cambiar a control Local.

Si el arrancador suave no responde a
las drdenes desde las entradas de
control:

El arrancador suave puede estar en modo de control Local. Cuando el
arrancador suave estd en modo de control Local, el LED Local del
arrancador estd encendido. Presionar una vez el botén LCL/RMT
(LOCAL/REMOTO) para cambiar a control Local.

El cableado de control puede ser incorrecto. Comprobar que las
entradas remotas de arranque, parada y reinicio estdn configuradas
correctamente (consultar Cableado de Contro/en la pdgina 10 para mas
detalles).

Las sefiales de las entradas remotas pueden ser incorrectas.  Verificar la
sefializacién activando las sefiales de entrada una por una.  ElI' LED de la
entrada de control remoto correspondiente se deberia activar en el
arrancador.

Si el arrancador suave no responde a
una orden de arranque desde
ninguno de los controles remoto o
local:

El arrancador suave puede estar esperando que transcurra el tiempo de
retardo de arranque.  El tiempo de retardo de arranque se controla con
el pardmetro 4M Retardo de Arranque.
El motor puede estar demasiado caliente para permitir un arranque.  Si el
pardmetro 4N Comprobacion de temperatura del motor estd ajustado en
Comprobar, el arrancador suave sélo permitird un arranque cuando calcule
que el motor tiene la suficiente capacidad térmica para completar el
arranque con éxito. Esperar a que el motor se enfrfe antes de intentar
otro arranque.
El arrancador puede ser deshabilitado a través de una entrada
programable. Si el pardmetro 6A o 6F estd ajustado a ‘Desactivar
Arrancador’ y hay un circuito abierto en la entrada correspondiente, el
EMX3 no arrancard.  Siya no es necesario deshabilitar el arrancador,
cerrar el circuito de la entrada.

NOTA

— Pardmetro 6Q Local/Remoto controla cuando el botdn
= LCL/RMT (LOCAL/REMOTO) esta habilitado.

Cuando se utiliza un control remoto a
dos cables, no se produce un reinicio
después de un Reinicio Automdtico.

Para un rearranque, se debe quitar y volver a aplicar una sefial de arranque
remota a dos hilos.

Cuando se utiliza un control remoto a
dos cables, la orden de
arranque/parada remota invalida los
ajustes de Arranque/Parada
Automdtico.

Arranque/Parada Automitica sélo se deberfa utilizar en modo remoto con
un control de tres cables o cuatro cables.

Disparo no reiniciable por fallo Cct
del Termistor, cuando hay una
conexion entre la entrada del
termistor B4, B5 o cuando el
termistor del motor conectado entre
B4, B5 estd quitado
permanentemente.

La entrada del termistor se activa cuando se instala conexién y activa la

proteccién de cortocircuito.

e Quitar la conexidn y a continuacion cargar el conjunto de pardmetros
predeterminados. Esto deshabilita la entrada del termistor y elimina el
disparo.

e  Conectar una resistencia de k2 Q en la entrada del termistor

e  Cambiar la proteccién del termistor a 'Solo Registro' (pardmetro |6l).

El arrancador suave no controla el
motor correctamente durante el
arranque.

El funcionamiento de arranque puede ser inestable si se utiliza un ajuste
bajo de FLC de/ Motor (parametro |A). Esto puede afectar al uso de un
motor de comprobacidn pequefio con una intensidad de carga nominal
entre 5 Ay 50 A
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]

Sintoma

Causa Probable

Los condensadores de correccidn del factor de potencia (CFP) se deben
instalar en el lado de la alimentacién del arrancador suave. Para controlar
un contactor del condensador PFC, conectar el contactor a los terminales
del relé de funcionamiento.

El motor no alcanza la velocidad
nominal.

La carga puede estar atascada.

Si'la intensidad de arranque es demasiado baja, el motor no producird el
suficiente par para acelerar a velocidad nominal.  El arrancador suave
puede disparar por exceso de tiempo de arranque.
NOTA
— Asegurarse de que los pardmetros de arranque del motor son los
= apropiados para la aplicacién vy que se estd utilizando el perfil de
arranque previsto. Si el pardametro 6A o 6F se ajusta a Seleccidn
de Conjunto del Motor, comprobar que la entrada
correspondiente estd en el estado esperado.
Comprobar que no haya una elevada

sobrecarga o que el rotor esté bloqueado.

Funcionamiento irregular del motor

Los SCR del EMX3 necesitan al menos 5 A de intensidad para cebarse. Si
se estd probando el arrancador suave con un motor cuya intensidad de
carga nominal es menor de 5 A, los SCR puede que no se ceben
correctamente.

Funcionamiento del motor irregular y
ruidoso

Si el arrancador suave se conecta al motor utilizando la configuracion de
tridngulo interno, el arrancador suave puede no detectar correctamente la
conexién.  Contacte con su distribuidor local para obtener asistencia
técnica.

La parada suave termina demasiado
rdpido.

Los ajustes de parada suave pueden que no sean los adecuados para el
motor v la carga. Revise los ajustes de los pardmetros 2H, 21, 10H vy 10I.

Si el motor arrastra una carga muy ligera, la parada suave tendrd un efecto
limitado.

Las funciones Control Adaptativo,
freno, jog y PowerThrough no estdn
funcionando

Estas caracteristicas sélo estdn disponibles con la instalacion directa.  Si el
EMX3 se instala utilizando la configuracién en tridngulo interno, estas
caracteristicas no estdn disponibles.

Después de seleccionar Control
Adaptativo, el motor ha realizado un
arranque ordinario y/o el segundo
arranque ha sido diferente del
primero.

El primer arranque con Control Adaptativo se realiza con "Intensidad
Constante", asf el arrancador puede aprender las caracteristicas del motor.
Los sucesivos arranques utilizardn el Control Adaptativo.

PowerThrough no funciona cuando
se ha seleccionado.

El arrancador provocard el disparo Cortocircuito Lx-Tx en el primer
intento de arranque después de aplicar la tension de control.
PowerThrough no funcionard si la alimentacién de control es ciclica entre
arranques.

Arrancador "esperando datos"

El teclado no estd recibiendo datos del PCB de control. Comprobar la
conexion de los cables y la instalacion de la pantalla en el arrancador.

La pantalla muestra textos
incompletos o errdneos.

El teclado puede que no esté bien atomillado, lo que provoca una
conexidn intermitente.  Apretar los tomillos del teclado o encuadrar en
su lugar.

La pantalla estd distorsionada

Comprobar que el teclado no ha sido atornillado demasiado fuerte. Aflojar
ligeramente los tomillos.

Los ajustes de los pardmetros no se
pueden almacenar.

Asegurarse que se estd guardando el nuevo valor pulsando el botdn
STORE después de ajustar un valor de un pardmetro.  Si se pulsa EXIT,
el cambio no se quedara guardado.

Comprobar que el bloqueo de ajuste (pardmetro |5B) estd ajustado a
Lectura y Escritura. - Si el bloqueo de ajustes se ajusta a Sc/o Lectura se
pueden ver los ajustes, pero no modificarlos.  Es necesario conocer el
cddigo de acceso de seguridad para modificar el valor del bloqueo de
ajustes.

La EEPROM del teclado puede estar defectuosa. Una EEPROM
defectuosa también provoca el disparo del arrancador suave, y el teclado
mostrard el mensaje. Pardmetro fuera de rango. Contacte con su
distribuidor local para obtener asistencia técnica.

ATENCION! Quitar tensién principal

El arrancador suave no activard Simulacién de Funcionamiento con la
alimentacion trifdsica conectada. Esto evita el arranque involuntario directo
en linea (DOL).
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13

Apéndice

13.1

Especificaciones

Codigo de modelo

- [o12]

EMX3-

ss L]

| _
Teclado

H = con teclado
X = sin teclado

C2 =24 VcalVcc

Alimentacién de control
Cl =110a210 Vca & 220 a 440 Vca

Tensién de red

V4 =200 a 440 Vca
V7 =380 a 690 Vca

Bypass

B = con bypass interno
C = sin bypass interno (conexién continua)

| Intensidad nominal

Rango de intensidad para funcionamiento de bypass

80 A

AC-53b

- 15 ¢ 345

Tiempo apagado (segundos)

“_I

Tiempo de arranque (segundos)

:

Intensidad de arranque (multiplo de la intensidad del motor con

carga nominal)

Corriente nominal del arrancador (amperios)

Conexiodn directa

NOTA
Los modelos EMX3-0255C, EMX3-0360C, EMX3-0380C, EMX3-0430C, EMX3-0620C, EMX3-0650C,
EMX3-0790C, EMX3-0930C, EMX3-1200C, EMX3-1410C, EMX3-1600C necesitan bypass externo.

AC53b 3.0-10:350
40 °C <1000 metros

AC53b 3.5-15:345
40 °C <1000 metros

AC53b 4.0-20:340
40 °C <1000 metros

AC53b 4.5-30:330
40 °C <1000 metros

EMX3-0023B 23 A 20 A 17 A I5A
EMX3-0043B 43 A 37 A 31 A 26 A
EMX3-0050B 50 A 44 A 37 A 30 A
EMX3-0053B 53 A 53 A 46 A 37 A
AC53b 3.0-10:590 AC53b 3.5-15:585 AC53b 4.0-20:580 AC53b 4.5-30:570
40 °C <1000 metros [ 40 °C <1000 metros | 40 °C <1000 metros | 40 °C <1000 metros
EMX3-0076B 76 A 64 A 55 A 47 A
EMX3-0097B 97 A 82 A 69 A 58 A
EMX3-0100B 100 A 88 A 74 A 61 A
EMX3-0105B 105 A 105 A 95 A 78 A
EMX3-0145B 145 A 123 A 106 A 90 A
EMX3-0170B 170 A 145 A 121 A 97 A
EMX3-0200B 200 A 189 A 160 A 134 A
EMX3-0220B 220 A 210 A 178 A 148 A
EMX3-0255B 255 A 231 A 201 A 176 A
EMX3-0255C 255 A 231 A 201 A 176 A
EMX3-0350B 350 A 329 A 284 A 244 A
EMX3-0360C 360 A 360 A 310 A 263 A
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EMX3-0380C 380 A 380 A 359 A 299 A
EMX3-0425B 425 A 411 A 355 A 305 A
EMX3-0430C 430 A 430 A 368 A 309 A
EMX3-0500B 500 A 445 A 383 A 326 A
EMX3-0580B 580 A 492 A 425 A 364 A
EMX3-0620C 620 A 620 A 540 A 434 A
EMX3-0650C 650 A 650 A 561 A 455 A
EMX3-0700B 700 A 592 A 512 A 438 A
EMX3-0790C 790 A 790 A 714 A 579 A
EMX3-0820B 820 A 705 A 606 A 506 A
EMX3-0920B 920 A 804 A 684 A 571 A
EMX3-0930C 930 A 930 A 829 A 661 A
EMX3-1000B 1000 A 936 A 796 A 664 A
EMX3-1200C 1200 A 1200 A 1200 A 1071 A
EMX3-1410C 1410 A 1410 A 1319 A 114 A
EMX3-1600C 1600 A 1600 A 1600 A 1353 A

Conexién en tridngulo |

nterno

AC53b 3.0-10:350
40 °C <1000 metros

AC53b 3.5-15:345
40 °C <1000 metros

AC53b 4.0-20:340
40 °C <1000 metros

AC53b 4.5-30:330
40 °C <1000 metros

EMX3-0023B 34 A 30A 26 A 22 A

EMX3-0043B 64 A 59 A 51 A 44 A

EMX3-0050B 75 A 66 A 55 A 45 A

EMX3-0053B 79 A 79 A 69 A 55 A

AC53b 3.0-10:590 AC53b 3.5-15:585 AC53b 4.0-20:580 AC53b 4.5-30:570
40 °C <1000 metros | 40 °C <1000 metros | 40 °C <1000 metros | 40 °C <1000 metros

EMX3-0076B 14 A 96 A 83 A 70 A

EMX3-00978B 145 A 123 A 104 A 87 A

EMX3-0100B 150 A 132 A 112 A 92 A

EMX3-0105B 157 A 57 A 143 A 17 A
EMX3-0145B 218 A 184 A 159 A 136 A
EMX3-0170B 255 A 217 A 181 A 146 A
EMX3-02008 300 A 283 A 241 A 200 A
EMX3-0220B 330 A 3I5A 268 A 223 A
EMX3-0255B 382 A 346 A 302 A 264 A
EMX3-0255C 382 A 346 A 302 A 264 A
EMX3-0350B 525 A 494 A 427 A 366 A
EMX3-0360C 540 A 540 A 465 A 395 A
EMX3-0380C 570 A 570 A 539 A 449 A
EMX3-0425B 638 A 617 A 533 A 458 A
EMX3-0430C 645 A 645 A 552 A 464 A
EMX3-0500B 750 A 668 A 575 A 490 A
EMX3-0580B 870 A 738 A 637 A 546 A
EMX3-0620C 930 A 930 A 810 A 651 A
EMX3-0650C 975 A 975 A 842 A 683 A
EMX3-0700B 1050 A 889 A 768 A 658 A
EMX3-0790C 1185 A 1185 A 1071 A 868 A
EMX3-0820B 1230 A 1058 A 910 A 774 A
EMX3-0920B 1380 A 1206 A 1026 A 857 A
EMX3-0930C 1395 A 1395 A 1244 A 992 A
EMX3-1000B 1500 A 1404 A 1194 A 997 A
EMX3-1200C 1800 A 1800 A 1800 A 1606 A
EMX3-1410C 2115 A 2115 A 1979 A 1671 A
EMX3-1600C 2400 A 2400 A 2400 A 2030 A

84 Manual de Usuario de EMX3 710-13631-00D




[

APENDICE}

Rango de intensidad para funcionamiento continuo (sin bypass)

351 A

AC-53a

35 - 15 : 50 -

.

6

-

Arranques por hora

Ciclo de trabajo en carga (%)

Tiempo de arranque (segundos)

Intensidad de arranque (multiplo de la intensidad del
motor con carga nominal)

Corriente nominal del arrancador (amperios)

Conexidn directa

AC53a 3-10:50-6
40 °C <1000 metros

ACb53a 3.5-15:50-6
40 °C <1000 metros

AC53a 4-20:50-6
40 °C <1000 metros

AC53a 4.5-30:50-6
40 °C <1000 metros

EMX3-0255C 255 A 222 A 195 A 71 A
EMX3-0360C 360 A 351 A 303 A 259 A
EMX3-0380C 380 A 380 A 348 A 292 A
EMX3-0430C 430 A 413 A 355 A 301 A
EMX3-0620C 620 A 614 A 5I5A 419 A
EMX3-0650C 650 A 629 A 532 A 437 A
EMX3-0790C 790 A 790 A 694 A 567 A
EMX3-0930C 930 A 930 A 800 A 644 A
EMX3-1200C 1200 A 1200 A 1135 A 983 A
EMX3-1410C 1410 A 1355 A 1187 A 1023 A
EMX3-1600C 1600 A 1600 A 1433 A 1227 A

Conexién en tridngulo interno

AC53a 3-10:50-6
40 °C <1000 metros

AC53a 3.5-15:50-6
40 °C <1000 metros

AC53a 4-20:50-6
40 °C <1000 metros

AC53a 4.5-30:50-6
40 °C <1000 metros

EMX3-0255C 382 A 334 A 293 A 257 A
EMX3-0360C 540 A 527 A 455 A 388 A
EMX3-0380C 570 A 570 A 522 A 437 A
EMX3-0430C 645 A 620 A 533 A 451 A
EMX3-0620C 930 A 920 A 773 A 628 A
EMX3-0650C 975 A 943 A 798 A 656 A
EMX3-0790C | 185 A 185 A 1041 A 850 A
EMX3-0930C 1395 A 1395 A 1200 A 966 A
EMX3-1200C 1800 A 1800 A 1702 A 1474 A
EMX3-1410C 2115A 2033 A 1780 A 535 A
EMX3-1600C 2400 A 2400 A 2149 A 1840 A
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Ajustes de corriente minima y maxima

Los ajustes minimo y maximo de la intensidad de carga nominal del EMX3 dependen del modelo.

Conexién directa Conexién en tridngulo interno

Modelo Minimo Maximo Minimo Médximo
EMX3-0023B 5A 23 A 5A 34 A
EMX3-0043B 9 A 43 A 9 A 64 A
EMX3-0050B 10 A 50 A [0A 75 A
EMX3-0053B A 53 A [TA 79 A
EMX3-0076B I5A 76 A I5A 114 A
EMX3-0097B 19 A 97 A 19 A 145 A
EMX3-0100B 20 A 100 A 20 A 150 A
EMX3-0105B 21 A 105 A 21 A 157 A
EMX3-0145B 29 A 145 A 29 A 217 A
EMX3-0170B 34 A 170 A 34 A 255 A
EMX3-0200B 40 A 200 A 40 A 300 A
EMX3-0220B 44 A 220 A 44 A 330 A
EMX3-0255B 51A 255 A 51 A 382 A
EMX3-0255C 51 A 255 A 51 A 382 A
EMX3-0350B 70 A 350 A 70 A 525 A
EMX3-0360C 72 A 360 A 72 A 540 A
EMX3-0380C 76 A 380 A 76 A 570 A
EMX3-0425B 85 A 425 A 85 A 638 A
EMX3-0430C 86 A 430 A 86 A 645 A
EMX3-0500B 100 A 500 A 100 A 750 A
EMX3-0580B 16 A 580 A [16 A 870 A
EMX3-0620C 124 A 620 A 124 A 930 A
EMX3-0650C 130 A 650 A 130 A 975 A
EMX3-0700B 140 A 700 A 140 A 1050 A
EMX3-0790C 58 A 790 A |58 A 1185 A
EMX3-0820B 164 A 820 A 164 A 1230 A
EMX3-0920B 184 A 920 A 184 A 1380 A
EMX3-0930C 186 A 930 A 186 A 1395 A
EMX3-1000B 200 A 1000 A 200 A 1500 A
EMX3-1200C 240 A 1200 A 240 A 1800 A
EMX3-1410C 282 A 1410 A 282 A 2115A
EMX3-1600C 320 A 1600 A 320 A 2400 A
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Dimensiones y pesos

EMX3-0023B a EMX3-0105B

EMX3-0145B a EMX3-1000B
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A B C D E F G H Peso
Modelo mm mm mm mm mm mm mm mm kg
(pulgadas) [(pulgadas)|(pulgadas) | (pulgadas) [(pulgadas) | (pulgadas) | (pulgadas) | (pulgadas) (Ib)
EMX3-0023B
EMX3-0043B 192 42
EMX3-0050B (7.6) (9.3)
EMX3-0053B 156 124 295 278 n/a n/a n/a
EMX3-0076B | (6.1 (4.9) (11.6) (10.9) 45 (99)
EMX3-0097B 223 50
EMX3-0100B (8.8) (11.0)
EMX3-0105B
EMX3-01458B 14.0 (30.9)
EMX3-0170B 282 250 438 380 250 n/a n/a n/a 142 (31.3)
EMX3-0200B | (I1.1) (9.8) (17.2) (15.0) (9.8) 5
EMX3-0220B (33.1)
EMX3-0255B 26 (57.3)
EMX3-0350B | 424 (16.7) | 376 (14.8) | 440 (17.3)|392 (154) | 298 (11.7)| n/a n/a n/a 294
EMX3-04258B (64.8)
EMX3-0500B 500
EMX3-0580B (110.2)
EMX3-0700B 433 320 640 600 297 n/a n/a n/a 63.5
EMX3-0820B | (17.0) (12.6) (25.2) (23.6) (1.7 (140.0)
EMX3-0920B 64.0
EMX3-1000B (141.1)
EMX3-0255C [ 390 (15.4) [ 320 (12.6) [ 460 (18.1) {400 (157)[279 (11.0)]  n/a n/a n/a 23 (50.7)
EMX3-0360C 36
EMX3-0380C (79.4)
EMX3-0430C 430 320 689 522 300 104.5 104.5 55
EMX3-0620C | (169) (12.6) 27.1) (20.6) (11.8) 4.1 4.1) (02) 395
EMX3-0650C (87.1)
EMX3-0790C
EMX3-0930C 51.5 (113.5)
EMX3-1200C 128.5
574 500 883 727 361 132.5 129 5 (2833)
EMX3-1410C | (226) (19.7) (34.8) (28.6) (14.2) (5.2) (5.1) 02) 130 (286.6)
EMX3-1600C 140 (308.7)

88

Manual de Usuario de EMX3

710-13631-00D




[ APENDICE}

Especificaciones

e  Alimentacion

Tensién de red (LI, L2, L3)

EIMIXBXXKXK-VA veerssssssissssiss s s s s s s s s s s s s s 200 Vca a 440 Vca (£ 10%)

EMIXBoXXXKVT vt s s s 380 Vca a 600 Vca (+ 10%)

EMX3-xxxX-V7 oo 380 Vca a 690 Vca (£ 10%) (sélo sistemas de alimentacion en estrella con neutro a tierra)
Tensién de control (Al, A2, A3)

EMX3B-x00xx-xx-Cl (A, A2) 1102210 Vca (+ 10% / -15%), 600mA

EMX3-x0xxx-xx-Cl (A2, A3) 220 a 440 Vca (+ 10% / -15%), 600mA

EMX3-xxxx-xx-C2 (Al, A3) 24 Vca/Vee (£ 20%), 100VA
Frecuencia de red 45 Hza 66 Hz
Tensién de aislamiento a tierra NOMINAL ... 600 Vca
TENSION AE IMPUISO NOMINGL .vvvvrisiivevrresssieesesssssesseessssssssssssssessessssssss a1 18R R 4 kV
Designacion de formulario ... Formulario | de arrancador de motor con semiconductor en bypass o continuo

. Capacidad de cortocircuito

Coordinacién con fusibles semicondUCLOres ... Tipo 2
Coordinacién con fusibles HRC . Tipo |
EMX3-0023B a EMX3-0220B intensidad prevista 65 kA

EMX3-0255B a EMX3-1000B
EMX3-0255C a EMX3-0930C
EMX3-1200C a EMX3-1600C

intensidad prevista 85 kA
intensidad prevista 85 kA
intensidad prevista |00 kA

e  Capacidad electromagnética (conforme con la Directiva de la Unidn Europea 89/336/EEC)

Emisiones EMC

EMX3-0023B a EMX3-0220B ...oovvrrvrrsssmnreneiens IEC 60947-4-2 Clase B vy Especificaciones Lloyds Marine No |
EMX3-0255B, EMX3-0255C a EMX3-1600C  |EC 60947-4-2 Clase Ay Especificaciones Lloyds Marine No |
Inmunidad EMC [EC 60947-4-2

e  Entradas

Tensidn nominal de entrada .., Activo 24 Vce, 8 mA aprox
Arranque (C23, C24) Normalmente abierto
LTt I (G I G OO Normalmente cerrado
REINICIO (CA, CA2) oooievveessirsseesssissssesssisssss s sssss s8R Normalmente cerrado
Entradas programables
Entrada A (C53, C54). s Normalmente abierto
Entrada B (Cé63, C64) Normalmente abierto

Termistor del motor (B4, B5) Disparo >3.6 kQ, reinicio <1.6kQ
RTD para PT100 (B6, B7, B8) ..o Precision 0 a 100 °C £ 05 °C, 100 °Ca 150 °C+2°C, -20a0°C+2°C
e Salidas
Salidas de relé ...... IOA @ 250 Vca resistivo, 5SA @ 250 Vca ACI5 fp 0.3
Relé de funcionamiento (23, 24) . Normalmente abierto
Salidas programables

Relé A (13, 14) Normalmente abierto

Relé B (31,32, 34) e Conmutador

Relé C (41,42, 44) ... Conmutador
Salida analdgica (B10, BI 1) 0-20 mA o 4-20 mA (seleccionable)

Carga maxima 600 Q (12 Vcc @ 20 mA)

Precision ... + 5%
Salida 24 Vcc (P24, COM)

Carga maxima 200 mA

Precisién + 10%

710-13631-00D Manual de Usuario de EMX3 89



[API'ENDICE ]

e  Condiciones ambientales

Proteccidn

EMX3-0023B @ EMX3-0105B  ..oovvvrirrsirnsirssersissssesssien P20
EMX3-0145B a EMX3-1000B y EMX3-0255C a EMX3-1600C .....rsis IPOO
Teclado (cuando se instala con equipo de montaje remoto) ... P65 & NEMAI2
Temperatura de funcionamiento ... -10°Ca 60 °C, por encima de 40 °C con reduccidén de potencia
Temperatura de almacenamiento ... -25 °Chasta + 60 °C
Altitud de Funcionamiento 0 - 1000 m, por encima de 1000 m con reduccién de potencia
Humedad Humedad Relativa desde el 5% hasta el 95%
Grado de contaminacién Grado de Contaminacién 3
Vibracion (EMX3-0023B a EMX3-1000B) IEC 60068-2-6

e Disipacién de calor

DUFANTE € @ITANGUE  oovveveiiervresssiesssessssisseesssisssssssssssssssssssssssss s ssssssssssssssnnes 4,5 vatios por amperio
Durante la marcha
EMX3-0023B @ EMX3-0053B ..o < 39 vatios aprox
EMX3-0076B @ EMX3-0105B  oovvervcverrrcsssmeernessnssssssssnen < 51 vatios aprox

EMX3-0145B a EMX3-0220B  ..oocoverrserssmerserssensssesssesssnen
EMX3-0255B a EMX3-05008B
EMX3-0580B a EMX3-1000B < 357 vatios aprox
EMX3-0255C a EMX3-0930C 4.5 vatios por amperio aprox
EMX3-1200C a EMX3-1600C ... 4.5 vatios por amperio aprox

120 vatios aprox

<
< 140 vatios aprox

e  Certificaciones

UL/ C-UL UL 508*
EMX3-0023B ~ EMX3-0425B, EMX3-0255C ~ EMX3-1600C UL Listed
EMX3-0500B ~ EMX3-1000B  ...occcvvrerrsmersssersseesssessnen UL Recognised
EMX3-0023B ~ EMX3-0105B  .vvvrrserssensiesssesssinn IP20 & NEMAI, UL Indoor Type |
EMX3-0145B ~ EMX3-1600C oot IPOO, UL Indoor Open Type

IP20, cuando incluye un equipo de proteccidn de dedos opcional

CE IEC 60947-4-2

CCC GB 14048.6

cv [EC 60947-4-2

Marine (EMX3-0023B ~ EMX3-1000B, sdlo modelos con bypass Interno)

Lloyds Especificaciones Lloyds Marine No |
ABS Steel Vessels Rules 2010
RoHS Conforme con la Directiva de la Unién Europea 2002/95/EC

* Para la certificacion UL, puede que haya que aplicar requisitos adicionales en funcién de los modelos. Consultar
Instalacion conforme a UL en la pdgina 9 | para mds detalles.

e  Vida util (contactos del bypass interno)

EMX3-0023B a EMX3-0105B
EMX3-0145B a EMX3-1000B

1,000,000 operaciones
100,000 operaciones

PRECAUCION
EMX3-0220B~EMX3-1000B: Se debe comprobar el desgaste de los contactos de los contactores del

bypass interno después del nimero indicado de operaciones. Puede que sea necesario una revision
periddica.
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Esta seccion detalla los requisitos adicionales y los ajustes de configuracion para que los arrancadores suaves EMX3
cumplan con los estdndares UL. Consulte también Seleccion de fusibles UL y valores nominales de cortocircuito en la
pagina 25.

Instalacién conforme a UL

¢ Modelos EMX3-0023B a EMX3-0105B

No existe ningun requisito adicional para estos modelos.

¢  Modelos EMX3-0145B ~ EMX3-0220B

e  Ultilicelo con el N. de pieza del equipo de proteccién de dedos correspondiente 995-06348-00.

e  Ultilice el equipo de terminal/conector de presién recomendado. Consulte Priezas de terminal/conectoren la
pagina 9| para obtener mds informacién.

e  Modelos EMX3-0255B ~ EMX3-0425B

e  Utilicelo con el N. de pieza del equipo de proteccién de dedos correspondiente 995-14549-00.

e Utilice el equipo de terminal/conector de presidon recomendado. Consulte Pezas de terminal/conectoren la
pagina 91 para obtener mds informacién.

e Modelo EMX3-0255C

e Utilice el equipo de terminal/conector de presidén recomendado. Consulte Pezas de terminal/conectoren la
pagina 9| para obtener mds informacion.

¢ Modelos EMX3-0360C a EMX3-1600C

e  Configure las barras colectoras para los terminales de Iinea / carga en los extremos opuestos del arrancador
suave (es decir, Parte superior dentro, Parte inferior fuera o bien, Parte inferior dentro, Parte inferior fuera).

e Utilice el equipo de terminal/conector de presidon recomendado. Consulte Pezas de terminal/conectoren la
pagina 91 para obtener mds informacién.

¢ Modelos EMX3-0500B a EMX3-1000B

Estos modelos estdn homologados por el organismo UL. Puede que sea necesario contar con barras colectoras de
conexidn a tierra independientes para el cable dentro del armario eléctrico cuando haya cables de terminacion
dimensionados conforme a la normativa del National Wiring Code (NEC).

e  Piezas de terminal/conector

Para que los modelos EMX3-0145B a EMX3-0425B y EMX3-0255C a EMX3-1600C cumplan con los estandares UL,
se debe utilizar el terminal/conector de presidon recomendado en la siguiente tabla.

Modelos FLC (A) | N. de cables | N. de pieza de terminales recomendado
EMX3-0145B 145 [ OPHD 95-16
EMX3-0170B 170 [ OPHD 120-16
EMX3-0200B 200 [ OPHD [150-16
EMX3-0220B 220 [ OPHD 185-16
EMX3-0255B 255 [ OPHD 240-20
EMX3-0350B 350 [ OPHD 400-16
EMX3-0425B 425 2 OPHD 185-16
EMX3-0255C 255 [ OPHD 240-20
EMX3-0360C 360
EMX3-0380C 380
EMX3-0430C 430 2 | x 600T-2
EMX3-0620C 620
EMX3-0650C 650
EMX3-0790C 790 4 2 x 600T-2
EMX3-0930C 930 3 2 x 600T-2
EMX3-1200C 1200
EMX3-1410C 1410 i | x750T-4

| x 750T-4
EMX3-1600C 1600 5 | % 600T-3
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13.2 Accesorios
Interfaces de comunicacién
Los arrancadores suaves EMX3 soportan comunicacion de red a través de interfaces de comunicaciones
faciles-de-instalar.  Cada arrancador suave puede soportar una interfaz de comunicaciones cada vez.
Protocolos disponibles:
Ethernet (Profinet, Modbus TCP, Ethernet/IP), Profibus, DeviceNet, Modbus RTU, y USB.
Tarjetas de expansién hardware
El EMX3 ofrece tarjetas de expansion hardware para los usuarios que requieran entradas y salidas adicionales o
funciones avanzadas. Cada EMX3 puede soportar una tarjeta de expansién como maximo.
e  Entrada/Salida
La tarjeta de expansién de entrada/salida proporciona las siguientes entradas y salidas adicionales:
e 2 xentradas
e 3 xrelés de salida
e | xentrada analdgica
e | xsalida analdgica
e RTD/Falta a Tierra
La tarjeta de proteccién por RTD/PT100 y falta a tierra proporciona las siguientes entradas adicionales:
e 6 xentradas RTD PT100
e | xentrada de falta a tierra
Para utilizar la proteccidn por falta a tierra es necesario también un transformador de intensidad 1000:1 y S5VA.
Equipo de proteccién de dedos
Pueden ser necesarios cubrebornes para la seguridad personal.  Los cubre bornes se instalan sobre los terminales del
arrancador suave para evitar contactos accidentales con terminales en tensién.  Las protecciones de dedos
proporcionan proteccion IP20 cuando estdn correctamente instaladas.
NOTA
E Los protectores de dedos sdlo se pueden utilizar en los modelos de arrancador suave
EMX3-0145B~EMX3-1000B (sdlo modelos con bypass interno).  Se requieren diferentes kits para
diferentes modelos.
Equipo de montaje del teclado
El equipo de montaje del teclado permite montar el teclado de forma remota hasta a 3 m de distancia desde el
arrancador suave. Hay equipos disponibles con cables de 2 o 3 metros.
Software PC
El software de PC WinMaster proporciona funciones de monitorizacién, programacién y control para hasta 99
arrancadores suaves.
Para utilizar WinMaster se requiere un médulo de comunicacién Modbus o USB para cada arrancador.
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13.3 Valores de parametros

Si necesita asistencia de su distribuidor o servicio técnico, por favor anote todos los pardmetros de ajuste en la
siguiente tabla.

| Datos motor-| Conjunto de | Conjunto de

Usuario | Usuario 2
A FLC ael Motor
IB Tiempo de Rotor Blogueado
|C Intensidad de rotor blogueado
ID Factor de servicio del motor
2 Modos de arranque/parada-|
2A Modo de Arrangue
2B Tiempo de Rampa de Arranque
2C Intensidad inicial
2D Limite de intensigad
pi= Perfil de Arranque Adaptativo
2F Tiempo de Arrangue Rapido

2G Nivel de Arranque Rapido
2H Modo de Parada

2| Tiempo de Parada

2 Perfil de Parada Adaptativa

2K Ganancia de/ Control Adaptativo
2L Far de freno

2M Tiempo de Freno

3 Arranque/Parada automético
3A Tipo de Arranque Automatico

3B Duracion de arranque automadtico
3C Tipo de parada automatica

3D Duracion de parada automatica

4 Ajustes de protecciones

4A Exceso de Tiempo de Arranque
4B Exceso de Tiempo de Arranque-2

4C Baja intensidad
4D Retardo de Baja Intensidad

4k Sobreintensidad instantanea

4F Retardo de Sobreintensidad Instantianea
4G Secuencia de Fase

4H Desequilibrio de Intensidad

4l Retardo de Desequilibrio de Intensidad
4 Comprobar Frecuencia

4K Varacion de Frecuencia

4L Retardo de Frecuencia

4M Retardo de Arranque

4N Comprobacion de temperatura del motor
40 Nivel de Fallo Conexion Tierra

4P Retardo de Fallo Conexion Tierra

4Q Reservado

4R Reservado

4S Reservado

4T Reservado

5 Disparos con reinicio automdtico

5A Accion de Reinicio Automadtico

5B Reinicios maximos

5C Retardo Reinicio Grupos A y B
5D Retardo Reinicio Grupo C

6 Entradas
6A Funcion de Entrada A
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6B Nombre de Entrada A

6C Disparo Entrada A

6D Retardo de Disparo Entrada A

6E Retardo Inicial Entrada A

6F Funcion de Entrada B

6G Nombre de Entrada B

6H Disparo Entrada B

6l Retardo de Disparo Entrada B

6) Retardo Inicial Entrada B

6K Funcion de Entrada C

6L Funcion de Entrada D

6M Ldgica Reinicio Remoto

6N Descon entrada analdgica

60 Escala de entrada analdgica

6P Nivel de disparo de analdgica

6Q Local/Remoto

6R Comunicaciones en Remoto

7 Salidas

7A Funcion relé A

7B Retardo Activado Relé A

7C Retardo Desactivado Relé A

7D Funcion relé B

7E Retardo activado Relé B

7F Retardo desactivado Relé B

7G Funcion relé C

7H Retardo de activacion del relé C
7! Retardo de Desactivacion del Relé C
7) Funcion de Relé D

7K Funcion de Relé £

7L Funcion de Relé F

™ Aviso de Intensidad Baja

7N Aviso de Intensidad Alta

70 Aviso de Temperatura de/ Motor
7P Salida analcgica A

70 Escala de analcgica A

/R Ajuste maximo analdgica A

7S Ajuste minimo analogica A

7T Salida analcgica B

7U Escala analogica B

7V Ajuste maximo analdgica B

TW Ajuste minimo analdgica B

8 Visualizar

8A ldioma

8B Accion del Boton F/

8C Accion del Boton F2

8D Mostrar A o kW

8E Pantalla de Usuario - Superior lzquierda
8F Pantalla de Usuario - Superior Derecha
8G Pantalla de Usuario - Inferior Izquierda
8H Pantalla de Usuario - Inferior Derecha
8l Datos de Grdfico

8J Unidades de Tiempo de Grafico
8K Ajuste Maximo de Grdfico

8L Ajuste Minimo de Grafico

8M Calibracion de Intensidad

8N Tension de Referencia de Red
80 Calibracion de Tension
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9 Datos motor-2
9A Modelo térmico dual
9B FLC-2 del Motor
9C Tiempo de rotor blogueado-2
9D Intensidad de rotor blogueado-2
9k Factor de servicio del motor-2
10 Modos de arranque/parada-2
|0A Modo de arranque-2
10B Rampa de arranque-2
10C Intensidad inicial-2
10D Limite de intensidad-2
|OE Pertil de arranque adaptativo-2
|OF Duracion de arranque rapido-2
10G Nivel de arrangue rapido-2
|OH Modo de parada-2
|0l Tiempo de parada-2
10) Perfil de parada adaptativa-2
| OK Ganancia del control adaptativo-2
0L Par de freno-2
|OM Tiempo de freno-2
Il Temperaturas RTD
1A RID/PTI00 A °C
1B RTD/PTI00 B °C
I1C RTD/PTI00 C °C
11D RTID/PTI00 D °C
I1E RTD/PTI00 E °C
|'IF RID/PTI00 F °C
11G RID/PTI00 G °C
12 Motores con anillos rozantes
[2A Rampa de Datos de Motor-/
2B Rampa de Datos de Motor-2
12C Tiempo de Conmutacion
12D Retardo Anillo Deslizante
I5 Avanzado
I5A Codjgo de Acceso
I5B Blogueo de Ajustes
I5C Funcionamiento de emergencia
15D Accion de SCR Cortocircuritado
16 Accién de proteccién
[ 6A Sobrecarga de Motor
| 6B Exceso de Tiempo de Arranque
6C Baja intensidad
16D Sobreintensidad instantanea
| 6E Desequilibrio de Intensidad
| 6F Frecuencia
16G Disparo Entrada A
| 6H Disparo Entrada B
| 6l Termistor del motor
16) Comunicacion del Arrancador
| 6K Red de Comunicaciones
6L Sobretemperatura de Disjpador
l6M Bateria/Reloj
| 6N Fallo Conexion Tierra
160 RTID/PTI00 A
| 6P RTD/PT100 B
16Q RID/PTI00 C
l6R RTD/PTI00 D
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165 RTD/PT100 E

16T RTD/PT100 F

16U RTD/PTI00 G

16V Reservado

I 6W Reservado

[ 6X Tension de Control Baja

20 |Restringido
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[ PROCEDIMIENTO DE AJUSTE DE LA
BARRA COLECTORA

14 Procedimiento de ajuste de la barra colectora

En los modelos EMX3-0360C ~ EMX3-1600C sin bypass se pueden ajustar las barras colectoras para que las entradas
y salidas estén arriba o abajo segin se requiera.

NOTA

Muchos componentes electrdnicos son sensibles a la electricidad estdtica. Las tensiones demasiado bajas,
que no se pueden sentir, ver o escuchar, pueden reducir la vida, afectar al funcionamiento, o destruir
completamente los componentes electrénicos sensibles.  Durante la actuacion de una revisién se debe
utilizar un dispositivo ESD adecuado para prevenir los posibles dafios que puedan ocurrir.

Todas las unidades estdn fabricadas con barras colectoras de entrada y salida en la parte inferior de la unidad como
estdndar. Las barras colectoras de entrada y/o salida se pueden mover a la parte superior de la unidad si fuera
necesario.

I. Quitar todo el cableado y conexiones del arrancador
suave antes de desarmar la unidad.

2. Quitar la cubierta de la unidad (4 tornillos).

3. Quitar la carcasa del teclado, después quitar con
cuidado el teclado (2 tomillos).

4, Quitar las bornas enchufables de control.

5. Doblar cuidadosamente la carcasa principal de
pldstico del arrancador (12 tomillos).

6.  Desenchufar la cinta del teclado del CON | (ver
nota).

7. Etiquetar cada cinta de los SCR con el nimero del
terminal correspondiente en el PCB de la placa base,
y posteriormente desenchufar las cintas.

8. Desenchufar los cables del termistor, ventilador y
transformador de intensidad de la placa base.

9. Quitar la bandeja de plastico del arrancador (cuatro
tomillos).

— NOTA
— Quitar la carcasa principal de plastico lentamente para evitar dafios a las cintas de conexién del teclado que
van entre la carcasa principal de pldstico y el PCB de la placa base.

[0. Desatomillar y quitar las pletinas de bypass
magnéticas (sélo modelos EMX3-0620C a
EMX3-16000).

['1. Quitar el soporte de los transformadores de
intensidad (tres tomillos).

[2. Identificar qué barras colectoras se han movido.
Quitar los tornillos que mantienen estas barras
colectoras en su sitio y después deslizar las barras
colectoras hacia afuera por la parte inferior del
arrancador (cuatro tomillos por barra colectora).
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Deslizar las barras colectoras a través de la parte
superior del arrancador.  Para las barras colectoras
de entrada, la parte final curvada y corta debe estar
en la parte exterior del arrancador.  Para las barras
colectoras de salida, el agujero sin rosca debe estar
en la parte exterior del arrancador.

Cambiar las arandelas con la cara plana hacia la barra
colectora, después apretar los tornillos manteniendo
las barras colectoras en su sitio a 20 Nm.

Situar el soporte de los transformadores de
intensidad sobre las barras colectoras de entrada y
atomnillar el soporte al cuerpo del arrancador (ver
nota).

Organizar todo el cableado en el lado del arrancador
y asegurarlos con lazos.

Si se mueven las barras colectoras de entrada, los trasformadores de intensidad (T1) se deben volver a

configurar.

|.  Etiquetarlas LI, L2 y L3 delos Tl (LI es el de mds a la izquierda mirando desde el frontal del

arrancador).

Quitar los lazos de los cables y desatornillar los Tl de su soporte.

2. Mover el soporte de los Tl a la parte superior del arrancador.  Colocar los Tl en las fases correctas, y

después atornillar los Tl al soporte.

Para los modelos EMX3-0360C a EMX3-0930C, los Tl se deben

situar en un dngulo (el soporte izquierdo de cada Tl debe estar en la fila superior de los agujeros v el

soporte derecho en la aleta inferior).
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