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HZ71s

o QI2tQl EX|, Ho|IfA X g

3.0-10:350 3.5-15:345 4.0-10:350 4.0-20:340 5.0-5:355
EMX4i-0024B 24 20 19 16 16
EMX4i-0042B 42 34 34 27 31
EMX4i-0052B 52 41 39 34 34

3.0-10:590 3.5-15:585 4.0-10:590 4.0-20:580 5.0-5:595
EMX4i-0064B bl 62 60 50 53
EMX4i-0069B 69 69 69 62 bl
EMX4i-0105B 105 86 84 68 76
EMX4i-0115B 115 107 104 86 95
EMX4i-0135B 135 129 126 103 115
EMX4i-0184B 184 143 139 115 127
EMX4i-0200B 200 170 165 138 150
EMX4i-0229B 229 194 187 157 170
EMX4i-0250B 250 244 230 200 202
EMX4i-0352B 352 285 277 234 257
EMX4i-0397B 397 322 311 262 288
EMX4i-0410B 410 410 410 379 400
EMX4i-0550B 550 526 505 427 462
EMX4i-0580B 580 578 554 469 507
EMX4i-0835B 835 654 630 535 592
EMX4i-0940B 940 736 708 603 663
EMX4i-1070B 1070 950 905 785 834
EMX4i-1230B 1230 1154 1090 959 989
EMX4i-1250B 1250 1250 1250 1155 1250
EMX4i-0190C
EMX4i-0260C
EMX4i-0341C HH& & of = g
EMX4i-0404C
EMX4i-0474C
EMX4i-0735C 835 732 716 593 695
EMX4i-0830C 940 822 803 667 776
EMX4i-1025C 1210 1067 1033 874 982
EMX4i-1170C 1430 1307 1252 1076 1170
EMX4i-1220C 1620 1620 1616 1309 1620
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HE71s

e n|

EMX4i-0735C~EMX4i-1220C 2 2 O] HIO|IfA M HAT™Z E Hd5t2{™
Q| & HIO|THA HE 7|2t 2H7H| A X[slOF 2L T
o Ql2}QI MX|, HiO|T A QIS

3.0-10:50-6 3.5-15:50-6 4.0-10:590 4.0-20:50-6 5.0-5:50-6

EMX4i-0190C 190 160 151 144 133
EMX4i-0260C 260 215 205 180 192
EMX4i-0341C 341 275 266 230 252
EMX4i-0404C 404 343 322 296 291
EMX4i-0474C 474 448 457 418 470
EMX4i-0735C 735 590 572 492 542
EMX4i-0830C 830 667 645 557 609
EMX4i-1025C 1025 839 805 710 751
EMX4i-1170C 1170 979 934 838 862
EMX4i-1220C 1220 1134 1109 964 1075

o QlAtO|E ME} HX]|, HiO|TA X E

3.0-10:350 3.5-15:345 4.0-10:350 4.0-20:340 5.0-5:355

EMX4i-0024B 36 30 29 24 24
EMX4i-0042B 63 51 o1 41 47
EMX4i-0052B 78 62 99 o1 o1
3.0-10:590 3.5-15:585 4.0-10:590 4.0-20:580 5.0-5:595
EMX4i-0064B 96 93 90 75 80
EMX4i-0069B 104 104 104 93 96
EMX4i-0105B 158 129 126 102 114
EMX4i-0115B 173 161 156 129 143
EMX4i-0135B 203 194 189 155 173
EMX4i-0184B 276 215 209 173 191
EMX4i-0200B 300 235 248 207 225
EMX4i-0229B 344 291 281 236 255
EMX4i-0250B 375 366 345 300 303
EMX4i-0352B 528 428 415 351 386
EMX4i-0397B 596 484 466 393 433
EMX4i-0410B 615 615 615 568 600
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HZ71s

3.0-10:590 3.5-15:585 4.0-10:590 4.0-20:580 5.0-5:595

EMX4i-0550B 825 789 758 640 694
EMX4i-0580B 870 868 832 704 760
EMX4i-0835B 1253 981 945 803 888
EMX4i-0940B 1410 1104 1062 905 995
EMX4i-1070B 1605 1425 1358 1178 1251
EMX4i-1230B 1845 1731 1635 1439 1484
EMX4i-1250B 1875 1875 1875 1733 1875
EMX4i-0190C

EMX4i-0260C

EMX4i-0341C HHE & o 4= gl& L Ch

EMX4i-0404C

EMX4i-0474C

EMX4i-0735C 1253 1098 1074 890 1043
EMX4i-0830C 1410 1233 1205 1001 1164
EMX4i-1025C 1815 1601 1550 1311 1473
EMX4i-1170C 2145 1961 1878 1614 1755
EMX4i-1220C 2430 2430 2424 1964 2430

iy

EMX4i-0735C~EMX4i-1220C 2 20| HIO|I|A M8 HAMFE
7|2t 2| A X|SOF gLt

9/ Hio|Tj~ B

o QlAtO|E HE} EX]|, HiO| T~ 8]

3.0-10:50-6 3.5-1

o:

=2dott{H

—

50-6 4.0-10:50-6 4.0-20:50-6 5.0-5:50-6

EMX4i-0190C 285 240 227 216 200
EMX4i-0260C 390 323 306 270 288
EMX4i-0341C 512 413 399 345 378
EMX4i-0404C 606 515 483 Lbb 437
EMX4i-0474C 711 672 686 627 705
EMX4i-0735C 1103 885 858 738 813
EMX4i-0830C 1245 1001 968 836 914
EMX4i-1025C 1538 1259 1208 1065 1127
EMX4i-1170C 1755 1469 1401 1257 1293
EMX4i-1220C 1830 1701 1664 1446 1613

12

EMX4i A2 M

710-20485-00B



HE71s

2= 842100008 1k 8L

o Ql2tQl dX|, Hto|uj X HE

H 2 500COf| A AlAHEILICE.

R FH0
350%, 30 s, 450%, 30 s,
Azt 4 3] 715 Azt 48] 715

A HP HP HP A HP HP HP
@240 (@480 (@600 @240 (@480 (@600

VAC VAC VAC VAC VAC VAC

EMX4i-0024B 17 5 10 15 14 3 10 10
EMX4i-0042B 28 10 20 25 22 7.5 15 20
EMX4i-0052B 35 10 25 30 28 10 20 25
EMX4i-0064B 52 15 40 40 40 10 25 30
EMX4i-0069B 59 20 40 50 46 15 30 40
EMX4i-0105B 77 25 60 60 02 15 40 50
EMX4i-0115B 81 30 60 75 65 20 o0 60
EMX4i-0135B 99 30 75 100 77 25 60 75
EMX4i-0184B 124 40 100 100 96 30 75 75
EMX4i-0200B 131 50 100 125 104 40 75 100
EMX4i-0229B 156 60 125 150 124 40 100 100
EMX4i-0250B 195 75 150 200 156 60 125 150
EMX4i-0352B 240 75 200 200 180 60 150 150
EMX4i-0397B 261 100 200 250 203 75 150 200
EMX4i-0410B 377 150 300 350 302 100 250 300
EMX4i-0550B 414 150 350 450 321 125 250 300
EMX4i-0580B 477 200 400 500 361 150 300 350
EMX4i-0835B 515 200 450 500 414 150 350 450
EMX4i-0940B 590 200 500 600 480 200 400 500
EMX4i-1070B 797 300 600 800 620 250 500 600
EMX4i-1230B 985 400 800 1000 768 300 600 800
EMX4i-1250B 1180 500 900 1200 904 350 700 900

710-20485-00B
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HE71s

2 85} SHS
350%, 30 s, 450%, 30 s,
MNZHE 43 71E MY 4 2] 7S

A HP HP  HP A HP  HP  HP

@240 (@480 @600 @240 (@480 @600
VAC VAC  VAC VAC VAC  VAC
EMX4i-0190C
EMX4i-0260C
EMX4i-0341C HHE & o 5= & LC)
EMX4i-0404C
EMX4i-0474C

EMX4i-0735C 551 200 450 500 429 150 350 450

EMX4i-0830C 634 250 500 600 493 200 400 500
EMX4i-1025C 882 350 700 900 686 250 500 700
EMX4i-1170C 1100 450 900 1100 864 350 700 900
EMX4i-1220C 1320 500 1100 1300 1030 450 800 1000

o Ql2tQl EX|, HolufA QiE

Yt 25} s83
350%, 30 s, 450%, 30 s,
AIZ¥e 43 715 AZ¥e 48 715

A HP HP  HP A HP  HP  HP

@240 @480 @600 @240 (@480 @400

VAC VAC  VAC VAC VAC  VAC

EMX4i-0190C 146 50 100 150 118 40 75 100
EMX4i-0260C 176 60 125 150 143 50 100 150
EMX4i-0341C 233 75 150 200 185 60 150 150
EMX4i-0404C 306 100 250 300 246 75 200 250
EMX4i-0474C 354 125 250 350 335 125 250 350
EMX4i-0735C 480 200 400 500 382 150 300 400
EMX4i-0830C 576 200 450 600 431 150 350 450
EMX4i-1025C 722 300 600 700 590 200 500 6400
EMX4i-1170C 864 350 700 900 722 300 600 700
EMX4i-1220C 966 400 800 1000 784 300 600 800

1% EMX4i AF2 A RHAM 710-20485-00B



HE71s

3.5 A7 Y ZT

777777777 IS} @B (oL ; ;
fffff e o R 3 ]
- g‘ % [ = o]
- & |
a5 & (i
(C| D] &
) “g
® ¢ = —
A =rEHEERS [
7t2 =0| #0| e
mm mm mm kg
A B C D E
EMX4i-0024B L8
EMX4i-0042B '
EMX4i-0052B
EMX4i-0064B 4.9
: 152 92 336 307 233
EMX4i-0069B
EMX4i-0105B
EMX4i-0115B 5.5
EMX4i-0135B
EMX4i-0184B
EMX4i-0200B
: 216 180 495 450 245 12.7
EMX4i-0229B
EMX4i-0250B
EMX4i-0352B
EMX4i-0397B 15.5
EMX4i-0410B 216 180 523 450 245
EMX4i-0550B
. 19.0
EMX4i-0580B

710-20485-00B EMX4i AF2 A RHAM 15



HZ71s

72 =0| 40| s
mm mm mm kg
A B C D E
EMX4i-0835B
: 51.0
EMX4i-0940B
EMX4i-1070B 447 287 618 525 310 62.0
EMX4i-1230B 63.0
EMX4i-1250B 65.0
EMX4i-0190C
: 495 12.2
EMX4i-0260C
EMX4i-0341C 216 180 450 245 128
EMX4i-0404C 523 '
EMX4i-0474C 16.0
EMX4i-0735C
: 47.0
EMX4i-0830C
EMX4i-1025C 447 287 618 525 310 58.0
EMX4i-1170C 59.0
EMX4i-1220C 61.0

3.6 AX|=H

HZZt Atol 23

A B C D

> 100 mm > 10 mm > 100 mm > 10 mm

16 EMX4i AF2 A RHAM 710-20485-00B
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e 1xUSB-B ZE

. U7 F|TE FHdE

sM7tE0= ¥4 7| E HYE ZETL ZSE|0f U LT

DeviceNet, Ethernet/IP, Modbus RTU, Modbus TCP, Profibus, Profinet.

. XEUHD

EMX4i= X2 TR/RE AR5t FH[7F &LE[7] o EES ZdgL o

X2t 255 2SI 1000:1 =& 2000:15VA Q| CT7F Hz2 ToBtLCt

Modbus RTU, Modbus TCP, Ethernet/IP, Profinet 2% 7tEQ} A Mo 2
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H4 7|0 =

EMX4i= 2EFE Ol A Z[C 30| B HO{ M FALE A4 7|0 E2f eA| Ate S 5=

UAGLICEL Z =Y 7IE0 = 7| ¢E ZEJL otk|0] RIon, AKX o H

HE 7|HE HYH FI=E A8 5= A LIL
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SHE D2IHY k5T 0|0 ATSHIAIR, REIL HEY| EEoi
Y20t Boln 94 BA0| ARELCL ATEARE 20| H2S

ALESHY & Has AT HESHK| DHuAIL.

710-20485-00B EMX4i AFE AEHA 19



HZ71s

(]

|

e e
20234.A

1 AIEAELE

2 T2 7Hsot =3 (278 = Run(27))
3 JdEENEHZT

4 A5 A

HE MR BHAME AT EAEIEO| Q3 20| HZAsHOf ghLCt,
HE EAME TUAME S HE0| JIASHH AT E AL 7} &AEL|CH
3.11 e B ZEX|(SCPD)
BEXZ MA|SI0] ATEAEIE £ MX|E B 4 Q&L T
4 1
S 10| A= AT EAEIEO| £3 2E0|A THh BHAEA| HA QS 90| NEHS

m
(@]
o~
(@n]
~O
>~
\'l
4.\
l\)
N
_|
2
il
:|
k)
T
P
(@]
3H
I
2
Mm
(]
3
Q
N
<
(]
3
(]
-
>
—
_|
3t
@
ﬂJ

74 2
S 20| M AT EAEIE Q| 53 HEO| A CH2h M A| SLAF Q|3 Qlo| E=
AZEAEH &4 Bl0| 1E S M| 75l 0F gL

FY23 2 B0 Lot BIE N =& RE 27| 3|2 E29| YEE A H5l=

MCCB = HRC F =0 =7+& LI,

A
DC Ezf0o|=: Egfo|=2 EA AN

= O
H&7F 28 DOLTHA| QlEE = AELIE. 2E 27220 2X[El £
I} 2HEH MEHE|QI=X
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HE71s

F9|

YN BN B B = 27| 2|2 B2 & MSOHK| fiEL Lt 27| 2|2
B %= NEC(National Electrical Code: O|= H7| #78) X =70l 24
&0 2t K|S =[O Of 2L Ct.

3.12 £t2t H s EX|eto| |EC =
OFAAZR A|&ISI= HRC EX ZE = ABB HFXEQILICL O BEFX AL =

Bussmann =X QIL|C},

2 EMX4i-0024B ~ EMX4i-0580B

O|2{3t F=£ 10X7H300% FLCO| 7| & M RE 7|¢to =2 MEHE| Q& L|C

O'c'g 1 O & 2
1= 2K MZ(A)  SCR 12t(A2s) " e
480 VAC, 65 KA 690 VAC, 65 kA

EMX4i-0024B 2% 1150 4ONHGO0OB  170M3010
EMX4i-0042B 42 63NHG000B

‘ 7200 170M3013
EMX4i-0052B 52 SONHGO00B
EMX4i-0064B b4

, 15000 100NHGO00B  170M3014
EMX4i-0069B 69
EMX4i-0105B 105

, 80000 170M3015
EMX4i-0115B 115 160NHG00B
EMX4i-0135B 135 125000 170M3016
EMX4i-0184B 184

_ 250NHG2B
EMX4i-0200B 200 170M3020

‘ 320000
EMX4i-0229B 229

: 315NHG2B
EMX4i-0250B 250 170M3021
EMX4i-0352B 352 355NHG2B

: 202000 170M6009
EMX4i-0397B 397 400NHG2B
EMX4i-0410B 410 320000 425NHG2B 170M6010
EMX4i-0550B 550

, 781000 630NHG3B 170M6012
EMX4i-0580B 580
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HE71s

5 A EMX4i-0835B~EMX4i-1250B/EMX4i-0735C~EMX4i-1220C,

HiO| T A X & EX|

O|2{3t F=£=30E7F350% FLCR| 7| & MRE U E MPE[ASLICH
iy | I-I7:IA 0'6'=I1 0'6'12
350%, 30 s 500 VAC, 100 kA 690 VAC, 100 kA
EMX4i-0835B 565 170M6016
: 1000NHG4G
EMX4i-0940B 638 2530000 170M6017
EMX4i-1070B 854 1200NHG4G ol 27t
EMX4i-1230B 1055 3920000
: OFAA5GG1250
EMX4i-1250B 1249 7220000 170M6019
EMX4i-0735C 621 170M6016
: 1000NHG4G
EMX4i-0830C 699 2530000 170M6017
EMX4i-1025C 945 OFAA5GG1250 227t
EMX4i-1170C 1178 3920000
_ OFAA5GG1600  170M6021
EMX4i-1220C 1403 7220000
(500 VAC Of|A)
28 EMX4i-0190C~EMX4i-1220C, 1= A
O|2{sh =& 3052 350% FLCO| 7|5 TPF/RE ZU2E MBEUAS LI
Xl A7 A O & 1 O & 2
o o O_I[ ] SCR |2t[AZS] TIT o B =]
350%, 30 s 500 VAC, 100 kA 690 VAC, 100 kA
EMX4i-0190C 190 220000 250NHG2B 170M3020
EMX4i-0260C 260 315NHG2B 170M3021
EMX4i-0341C 341 202000 355NHG2B 170M6009
EMX4i-0404C 404 320000 425NHG2B 170M6010
EMX4i-0474C 474 781000 630NHG3B 170M6011
EMX4i-0735C 735
: 1000NHG4G 170M6016
EMX4i-0830C 830 2530000
EMX4i-1025C 1025 1200NHG4G 170M6017
EMX4i-1170C 1170 3920000 olg =7t
OFAA5GG1250
EMX4i-1220C 1220 7220000 170M6019

22 EMX4i AHE HEHA
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HE71s

3.13 Tl HSEX|Qte] uLE®=x=

ULSQlS BRUCI D BAE 222 Offf #0f| LSl B N7 B A=

o T EMX4i-0024B ~ EMX4i-0580B
A2l 1 T F 600 VAC Z|CHTHA| HEE = /e 2| Z0(A AHE S| of
=

el CHUL 252 #= == NECO| (HE 7|2 2|2 X2 B9 E F ).

o 25 HH(A 3%7| THet cct W
300%, 10's (@600 VAC

EMX4i-0024B 24

. 5 kA
EMX4i-0042B 42
EMX4i-0052B 52
EMX4i-0064B 64
EMX4i-0069B 69

. 10 kA
EMX4i-0105B 105
EMX4i-0115B 120
EMX4i-0135B 135
EMX4i-0184B 184
EMX4i-0200B 200
EMX4i-0229B 229

. 18 kA
EMX4i-0250B 250
EMX4i-0352B 352
EMX4i-0397B 397
EMX4i-0410B 410
EMX4i-0550B 550 30 kA
EMX4i-0580B 580
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HZ71s

o D EMX4i-0835B ~ EMX4i-1250B 5! EMX4i-0735C ~ EMX4i-1220C
O A|E 8|2 XEH7| S NECO (42 S3 L 37| BAR BoEs 49, YA
D HBIR ML 4 Y 2|20l ALBSY| HBELITE

e

Ol2{ot E2 &X|=302x7t350% FLCO| 7|& MRE 7|FE2 =2 MYL|USLICE

(@480 VAC EE+= 600 VAC @480 VAC
x| ™A rEXEHA 3|2 Kk
g SEBAW e FEEE |2 XTI
350%, 30 s (A, ZICH) B4 (A, =|Ch)
EMX4i-0835B 565
EMX4i-0940B 638 42 kA 1350 1200 A
EMX4i-1070B 854
EMX4i-1230B 1055 1200 A
: 85 kA 2500
EMX4i-1250B 1249 1600 A
EMX4i-0735C 621
EMX4i-0830C 699 42 kA 1350 1200 A
EMX4i-1025C 945
EMX4i-1170C 1178 1200 A
: 85 kA 2500
EMX4i-1220C 1403 1600 A
O™ & 0% Thef

o L& 3L TJ}3VA/CPD/HMD/HND/HPD 2 A|ASH= 2| = K|

Siemens M| = €I L|LC}.

rir

e TE ACEJ}HFD/HID/HKD/HLDE A|ZEHSH= 3| 2 XFEH |+= Eaton

M= Lt

o DG FCTJ}SELA/SFLA/SGLAR A|RHSH= 3| 2 K}EH | = GE

M= 2Lt

o RHE FLETJLUTSE A|E[SH= 2| 2 KFEHY | = LS Electric EE= Benshaw

M= L.
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HE71s

e B EMX4i-0024B ~ EMX4i-05808B

AME 22 KEV| E= A S5 X BAS w2 BE=hls 87, Al

o A|5l &
Y PRMA P = U =20M AHESH7| et
@480 VAC

Of| At k| = 1% 65 kA

2% HZA(A) 3|2 X}ICH| X NA

300%, 10 s ("d4, A (A, Z=ICH)

HFD3030 (30 A)
, SELA36AT0060 (60 A)
EMX4i-0024B 24 30
UTS150H-xxU-040 (40 A)

BVA*¥140-6****-**xx (40A)

HFD3050 (50 A)
, SELA36AT0060 (60 A)
EMX4i-0042B 42 50
UTS150H-xxU-050 (50 A)

BVA*140-6****-**xx (60A)

HFD3060 (60 A)
, SELA36AT0060 (60 A)
EMX4i-0052B 52 60
UTS150H-xxU-060 (60 A)

BVA*¥140-6****_**xx (704)

HFD3100 (100 A)
, SELA36AT0150 (150 A)
EMX4i-0064B 64 80
UTS150H-xxU-100 (100 A)

SVA*140-6****-**xx (100 A)

HFD3100 (100 A)
, SELA36AT0150 (150 A)
EMX4i-0069B 69 80
UTS150H-xxU-100 (100 A)

SVA*¥140-6****-**xx (100 A)

olo
a—

[JI T/ K-1l
RK1, RK5)

HFD3125 (125 A)
, SELA36AT0150 (150 A)
EMX4i-0105B 105 125
UTS150H-xxU-125 (125 A)

SVA*225-4****_**xx (150 A)

J. T, K-1,
RK1

710-20485-00B EMX4i AFE 2 A
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HZ71s

(@480 VAC

Of| At = & 65 KA

3|2 XIEh7|
[JH7:I A]

o 1,

CELTE

=
ZSE

3H

(A, ZICH)

EMX4i-0115B

115

HFD3125 (125 A)
SELA36AT0150 (150 A)
UTS150H-xxU-125 (125 A)
3VA*225-p¥***_**xx (150 A

J. T, K-1,
RK1

EMX4i-0135B

135

HFD3150 (150 A)
SELA36AT0150 (150 A)
UTS150H-xxU-150 (150 A)
BVA*225-g**x*_x**x (250 A

150

EMX4i-0184B

184

HJD3250 (250 A)
SFLA36AT0250 (250 A)
UTS250H-xxU-250 (250 A)
3VA*225-p¥***_***xx (250 A)

200

EMX4i-0200B

200

HJD3250 (250 A)
SFLA36AT0250 (250 A)
UTS250H-xxU-250 (250 A)
3VA*225-p¥***_***xx (250 A)

225

EMX4i-0229B

229

HJD3250 (250 A)
SFLA36AT0250 (250 A)
UTS250H-xxU-250 (250 A)
SVA*340-p****-***xx (400 A)

250

JT

EMX4i-0250B

250

HKD3300 (300 A)
SFLA36ATO0400 (400 A)
UTS400H-xxU-300 (300 A)
SVA*340-6*******xx (400 A)

300

EMX4i-0352B

352

HLD3400 (400 A)
SFLA36AT0600 (600 A)
UTS400H-xxU-400 (400 A)
HMD63B800 (800 A)

400

olo
D_

U, T, K-1,
RK1, RK5)

26

EMX4i A2 M

710-20485-00B



HE71s

(@480 VAC

Of| At = & 65 KA

2|2 KT
[I-I7=I A]

o 1,

CELTE

3
|
ol
il

(A, ZICH)

EMX4i-0397B

397

HLD3400 (400 A)
SFLA36AT0600 (600 A)
UTS400H-xxU-400 (400 A)
HND63B%00 (900 A)

450

EMX4i-0410B

410

HLD3600 (600 A)
SFLA36AT0600 (600 A)
UTS600H-xxU-600 (600 A)
HND63B100 (1000 A)

O|O|
E_

450 (U, T, K-1,
RK1, RK5)

EMX4i-0550B

550

HLD3600 (600 A)
SFLA36AT0600 (600 A)
UTS800H-xxx-800 (800 A)
HND63B120 (1200 A)

600

EMX4i-0580B

580

HLD3600 (600 A)
SGLA36AT0600 (600 A)
UTS800H-xxx-800 (800 A)
HND63B120 (1200 A)

600

O|2{st 23 &K= 30%7350% FLCO| 7|5 MR E 7|22 & MAEL|AESL|LC

(@600 VAC

Of| A k| = %50 kA

o A= & 100 KA

o O
Qe 350%, 30 s 2|2 KHEh| F=HH e
(84, A (A, =|CH)

EMX4i-0024B 18 UTS150PxxU-040 (40 A) 40
EMX4i-00428B 30 UTS150PxxU-060 (60 A) 60
EMX4i-00528 38 UTS150PxxU-070 (70 A) 70 oo
EMX4i-0064B 52 UTS150PxxU-100 (100 A) 100 ==
EMX4i-00698 b4 UTS150PxxU-125 (125 A) 125 UK
EMX4i-0105B 70 UTS150PxxU-150 (150 A) 200 RK1LRKS)
EMX4i-0115B 83 UTS150PxxU-150 (150 A) 250
EMX4i-0135B 105 UTS250PxxU-250 (250 A) 300

710-20485-00B
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HE71s

(@600 VAC
2 YA Ol &%|= 1% 50 kA Ol &l = 1% 100 kA
am 350%, 30 s 2|2 XHEH| F=84 fx 53
(g4, Al (A, Z|CH)

EMX4i-0184B 120 UTS400PxxU-300 (300 A) 300 olo

EMX4i-0200B 144 UTS400PxxU-350 (350 A) 350 (T KA

EMX4i-02298B 164 UTS400PxxU-400 (400 A) 400 RK1 RK5)

EMX4i-0250B 212 UTS800P-xxx-600 (600 A) 500

EMX4i-0352B 247 UTS800P-xxx-800 (800 A 700

EMX4i-0397B 279 UTS1200P-xxx-1000 (900 A) 700 ]

EMX4i-0410B 404 UTS1200P-xxx-1000 (1000 A) 800

EMX4i-0550B 449 UTS1200P-xxx-1200 (1200 A) 900

EMX4i-0580B 495 UTS1200P-xxx-1200 (1200 A) 1000

o T EMX4i-0835B ~ EMX4i-1250B X EMX4i-0735C ~ EMX4i-1220C
AME 22 XE7| E= BAE S5 42 w22 BExk|= 42, A=

2|20 AFESH| A

ot

3
DY AR ML 4 Y

FStH |_| |:|-.

=

rir
I

F=: 0|2t == 3027t 350% FLCR| 7|& MEE ZUCE MYULE|/USL|CE
(@480 VAC
iy | X 74
°°  nEAA 3|2 AT e
[=1-T] 4174 x
350%, 30 s Class L
UTS600H-xxU-600 (600A)
EMX4i-0835B 65 kA UTS800H-xxx-800 (800A)
545 UTS1200H-xxx-1200 (1200A) 1350
UTS600L-xxU-600 (600A)
100 kA UTS800L-xxx-800 (800A)
UTS1200L-xxx-1200 (1200A)
UTS600H-xxU-600 (600A)
EMX4i-0940B 65 kA UTS800H-xxx-800 (800A)
438 UTS1200H-xxx-1200 (1200A) 1350

UTS600L-xxU-600 (600A)
100 kA UTS800L-xxx-800 (800A)
UTS1200L-xxx-1200 (1200A)
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(@480 VAC
- ¥ ammn 312 AHEH) “Ef
= S4(A) 2 [{§:21’l\] [/\,ALIEH]
350%, 30 s Class L
UTS600H-xxU-600 (600A)
EMX4i-1070B 65 kA UTS800H-xxx-800 (800A)
- UTS1200H-xxx-1200 (1200A) 1350
UTS600L-xxU-600 (600A)
100 kA UTS800L-xxx-800 (800A)
UTS1200L-xxx-1200 (1200A)
65 kA HPD63B160 (1600A)
EMX4i-1230B 1095 j00ka  UTS1200L-xxx-1200 (1200A)
CPD43B160 (1600A) 2500
65 kA HPD63B160 (16004)
EMX4i-1250B 1249 100 KA UTS1200L-xxx-1200 (1200A)
CPD43B160 (1600A)
UTS600H-xxU-600 (600A)
EMX4i-0735C 65 kA UTS800H-xxx-800 (800A)
i1 UTS1200H-xxx-1200 (1200A) 1350
UTS600L-xxU-600 (600A)
100 kA UTS800L-xxx-800 (800A)
UTS1200L-xxx-1200 (1200A)
UTS600H-xxU-600 (600A)
EMX4i-0830C 65 kA UTS800H-xxx-800 (800A)
499 UTS1200H-xxx-1200 (1200A) 1350
UTS600L-xxU-600 (600A)
100 kA UTS800L-xxx-800 (800A)
UTS1200L-xxx-1200 (1200A)
UTS600H-xxU-600 (600A)
EMX4i-1025C 945 65 kA UTS800H-xxx-800 (800A) 1350
UTS1200H-xxx-1200 (1200A)
UTS600L-xxU-600 (600A)
100 kA UTS800L-xxx-800 (800A)
UTS1200L-xxx-1200 (1200A)
65 kA HPD63B160 (16004)
EMX4i-1170C 1178 tooka  UTS1200L-xxx-1200 (1200A) 2500

CPD63B160 (1600A)

710-20485-00B
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HE71s

(1200A)

(@480 VAC
%% amw 8|2 A2) =B
=2 HA(A) = PETIN (A, ZICH)
350%, 30 s ' Class L
65 kA HPD43B160 (1600A)
EMX4i-1220C 1403 100 KA UTS1200L-xxx-1200 (1200A)
CPD63B160 (1600A)
(@600 VAC
OldEl= 0%  OdE= 0% odEl=10%E
50 kA 65 kA 100 kA
oTX XA
ZE AR S A CIERN S A
Lk (A, Z[cth)
350%, 30 s (84, Al (84, Al Clace L
HPD63B160 (1600A)
EMX4i-0835B 565 UTS1200P-xxx-1200 CF;?;SDB ;]60
(1200A)
HPD63B160 (1600A) CPD63B140
EMX4i-0940B 638 UTS1200P-xxx-1200 (1600A) 1350
(12004)
HPD63B160 (1600A)  ~p04381640
EMX4i-1070B 854 UTS1200P-xxx-1200
(12004) 116004)
HPD63B160 (1600A)  ~pp438160
EMX4i-1230B 1055 UTS1200P-xxx-1200 (1600A)
(12004) 2500
HPD63B160 (1600A] 50498140
EMX4i-1250B 1249 UTS1200P-xxx-1200 (1600A)
(1200A)
HPD43B160 (16004)
EMX4i-0735C 621 UTS1200P-xxx-1200 CF;?;SDB ;]60
(1200A)
HPD63B160 (1600A) CPD63B140
EMX4i-0830C 699 UTS1200P-xxx-1200 (1600A) 1350
(12004)
HPD63B160 (1600A)  ~pp438160
EMX4i-1025C 945 UTS1200P-xxx-1200 (1600A)

30
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@600 VAC
O Adk|= nF oMLl = 0% oME= 0%
50 kA 65 kA 100 kA
. N R= H4
X HZA(A) 3|2 X 3|2 XHEH7|
L (A, ZICH)
350%, 30 s (34, A (84, A
Class L
| HPD63B160 (1600A) CPD63B140
EMX4i-1170C 1178 UTS1200P-xxx-1200
(1200A) [16004)
HPD63B160 (1600A) 2500
. CPD63B160
EMX4i-1220C 1403 UTS1200P-xxx-1200 (1600A)
(1200A)
3.14 AFQF
HA 38
TR HM(L1, L2, L3)
Y AT Y SO 200~525 VAC (+ 10%)
Y AT Yy AU 380~690 VAC (+ 10%)
Ko M3 (A1, A2, A3)
EMX4i-xxxxX-xx-C1 (A1, A2) oo 110~120 VAC (+10%/-15%), 600 mA
EMX4i-xxxxX-xx-C1 (A2, A3) wvvererrnn 220~240 VAC (+10%/-15%), 600 mA
EMXAi-xxXXX-XX-C2 (A1, A2) oo, 24 VAC/VDC (+ 20%), 2.8 A
R BRI e, 50 Hz~60 Hz (5 Hz)
DS e R e S L U 690 VAC
2 R A LT R e 6 kV
I NI N b HIO|I A E= s HIEX| DE AEEH QAL 1
chel g2
| R R O] Rt e 282
HRC R ] Rl oo oy 1
HXI7|1(EV X|A|2 2014/35/EU =
EMC LA e |EC 60947-4-2
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EMC b2 e, IEC 60947-4-2 S& B

=< S OO 2hd 24 VDC, 8 mA(CHES)
2E MOAH (B4 B5) e Eg 53.6kQ, BH <1.6kQ
e
YO == 10 A@ 250 VAC Mg, 5A @ 250 VAC AC15 pf 0.3
QI TZET| (33, 34) v HaA| g
HEO[THA ZHZET| (03, 04) oo oAl EE
O] BB A (41, 42, hA) oo Mzt
O] 23 B (53,54) oo FyA g2
OFZZ1 = (21,22
[TH EE8E s 600 Q2 (12 VDC @ 20 mA)
TUBEIE oo + 5%
23
B e =R -10 °C~60 °C, 40 °C O| & (H 4 &)
B R o e -25°C~+ 60 °C
T L O 0~1000 m, 1000 m O|&H{HZA ZA)
T 1= 5%~95% S &%
L = OO 2 55 3
B e IEC 60068-2-6
k=)
EMX4i-0024B~EMX4i-0135B  ..oovveeeeeeeseeeeeseeeseeeee s IP20
EMX4i-0184B~EMXAi-1250B  ......vveoeeeeeeeeeeeeeseeeeeseeseeeeeseessse oo IPOO
EMX4i-0735C~EMX4i-1220C ....oovvoeeeveeeereeeeseeeeseeeessesoeeeeseeeesesneeee IP0O
@ U=
T B B e 4.5 QFE/YH Of
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HE71s

= S (B0l HE)

EMX4i-0024B~EMX4i-0052B  erooveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen <35 QLE(CHE]
EMX4i-0064B~EMX4I-0135B  oovoeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e <50 QFHE(CHE]
EMX4i-0184B~EMX4i-0250B  ...oovoeeeeeeeeeeeeeee e, <120 2E(CHEH
EMX4i-0352B~EMX4i-0580B  ...ooveveeeeeeeeeeeereee e, <140 2E(CHEH
EMX4i-0835B~EMX4i-1250B  v.vveeeeeeeeeeeeeeeeee e <180 2AHE(CHE]
=28 & (HolmA =
EMX4i-0190C~EMXAi-1220C oo, 4.5 QE/m|0f
DE 12st HS
|22k oet0Ee 1D, 1E X 1Fe| 7|2 882 R H ItE ot E3 N&: 55 10,
FLAH B8 MF)o| ET M=J 105% EE= 10 AEst= 4 |38
o=
L-O
CCC e e s e e s s s s s s renaens GB 14048.6
O oo e, EN 60947-4-2
CUL oo s C22.2 N° 60947-4-2
UL oo e s s e r s s s r s e s er s e s s UL 60947-4-2
EMX4i-0024B~EMX4I-1250B  oroooeeeeeeeeeeeeeeeeee oo ee oo es e UL
EMX4i-0735C~EMXAI-T1220C oo reeeres e resenesens UL
off
LLOYAS oot Lloyds Marine No 1 Al
A B e ZMd A 2010
ROM et r s IEC 60947-4-2
s TH(LHF HiolmjA F™X)
............................................................................................... 100,0003| &5
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HE71s

3.15 M2

7| HES mEksh B =

=S

g

AH S}
o=

ST XIHoIA Ry fzsh

Ho|22 YE +7{510f

I

B2 23 e HalE 4

Yol w2 M| 9 ™R
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25

2%

o
|

4.
A
A

o T MY 7 E (E= ) MO TS MESoHAlL.

N N — _ N 4 1 — o
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2 »2(E) XHCHE =21 T2t0|E 1B Motor Full Load Current[ZEf
M= AFRE(E) WAL C
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4 C|Xg gy 10,11(51) z|Al

5 D MO|AE 11,12(52) 7| %/Stop(&Xl)

6 ooy 1314 mEaY ks YA
(7I22f =Input Trip
(N/O)(RE E&(N/0))
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450

200
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5. 48 =+

MY =70 of2t0| B E WY DU 2 2 ESHLE MESH D, AT EAELEO)
(@]

HERR TS 2780HH, 88 8l 22| JEiE 2RIt E(Thermal) 22 S
2| MStALE, 27 Al 22 0|2 AHE0I0 25 HIAEY += A= SH0

Zok|of A LILY.

28 =70 HMASHE pE =2 HwE @ ChS Setup Tools(2d =TS

1. » & 52 HFE ¢ CHS Setup Tools(Hd =& MERILICE

2. SetDate & Time(&Mt S AlZH Ao 2 AFETHL|CE

6. OMX|2} =4t &8 =20

H= T

288 MYLICE HYUO| A=E|H S HO

A 20l MA|X|7} EAIE CHS O] O&2 ZopzfL|ct
5.2 HH AA

EMX4i= X2 28, fA 7|HE, S HERT, A0EIIE e O %4E s

7|1s/ 3R E Edl 7|5 X HX & 5 USLICH AY = E Eof| L= w20 E 1A
Command Source(Z & £/ NESH0 HEH AAE ™S 4= QJESLICH

1A 7| E7F MK =l B2, LOCAL/REMOTE(RZ/
AA 7|0 Lo HEE 74| M AE KIS SHL T

=

rﬂe

HHE2 288 =72 T
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AN2TM e 22 7| EE Sl 2EHE 7[a6tn X |e = ASLCH a &
v HES AI85I0] 7|58 MBSt Ot pE =2 MEiS HHES AEHE
HEELCE AL 7Hset 7[s2 Chaat 2L L

o HE HX[ZAE HX[)/Reset(2|H)

° 7|%

e Stop(dX|)

(3]

4 27 Aago]d
S ARO[ N2 AT E AELE| U THE AH| 7} H TR AKX/ QU] 2HoI87)

?loh 28 7|5, 27 W XIS Al 0] 3Lt

1

a4
TR HLM 2ZEAEIH S = 2(3HOF B LT
DT EAENE 7} Ready(EH|) JEN QI B20HTH Al 220 M E AHES =
ALt

=) MLt
2. RunSimulation(28 A|lZ2|0|M) 22 AT ESt S Run Simulation
==, Ready

>< FEHC Apply Start Signal

3. MEHSIHE AA0| 7|5 HHS MEIL|CEH Run Simulation

L o o o Pre-Start Checks

EMXsi= 7| ™ HE 2 Al=al0| Mgt CH2 O 2l MENU to Continue
H£7| 22f0|E EELCE Run(2T) LEDZ} (A58t w5 A=)
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4y 3

o Run Simulation
ATTENTION!
FHE Tl HEE 4% 2F HA|X]| 7} Remove Mains Volts
EA|EL|C} MENU to Continue
(A&t wla AdE)
4 »E FELICEEMX4i7L 7| &2 A28 0| Mgt Ct Run Simulation
Starting X:XXs
MENU to Continue
(Al&3tel e vy )
5. 5 ELICH EMX4i7t 282 Alg2fojdgtLct. | RunSimulation
Running
Apply Stop Signal
6. MEHSI 2] AAO| K| HEHS MLSL|C} Run Simulation
SR A3 0| MBHLIC o] Stopping X:XXs
EMXA4i |' o |E |E '” ||_|=| | I' RUH[T'_‘ |_] MENU to Continue
LED7} ZtetolL|Ct, (A58t 5 A=)
7. P& +&LICh Ready(ZH|) LEDZ} ZF20[ 11 [ 2 Run Simulation
M=7| 2| 0|7t E&l|ct Stopped
S == : MENU to Continue
(A&t wla AdE)
8. »E FELICH EMX4iZt 2t Z2 2 Ths3h Run Simulation
s 20 sIAlSLSE Ll Prog Relay A
=212 BA31SH [4S HZHABIEHL| O} on
MENU to Continue
(<3l W ol 57 A1)

9. » £ =2 Setup Tools(8d =)= SO LILCH

5.5 Fol/XN% EH

Load/Save Settings(F5H/ X% HH)E Sl AH& A= Cha2 = = USLICL
o LIZHOIHE 7|22 2|
o LHF ItQUO|M I2toje 278 2E
o OiXf mWEH0|H H2EE W& Do ME

A-EXH IO M W7HK] Li & mhofl 7| =22f0] &=,

nj2tojy 28 S ZEotALE Mot H:
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1. » & =2 HwE & O3 Setup Tools(2 7

2. Load/Save Settings(EE/MEY A2 AT EDH

= » HES UL

—_=2 T4

4, QI TEIZEO|XM YES(O)E M ERSHO]
ZHRISEHLE No(OtL| 2) 5 MERSHO] F| AT CHS
pE =2 AlSELIC

0| 2t= x| ™ 2 THO| B A =Rl HIA|X| 7}

HA|El BHZ O Ol /w2 SOt LTt

5.6 USB M% %l 2L

Load/Save Settings
(F-sH/ A& A A)
Load Defaults
Load User Set
(PHeA} 7 )
Save User Set
(AHEA A A7)

Load Defaults
No
Yes

USB Save & Load(USB A& 5! 2E) H|'7E AME5I0] L2 8T &= J}SL|CL

o 2F Tp(CSv Ao mEhjy 28 X ZE OfE 21 o=

N

o 9IF MU HAO| TatojE LY NI

o OO XMTel 2F mEOA miEtdly 28 EE

o Z2I2fd Jtsth YHO| Y HEY M 7|IHE0| HAIZ ALEAL

A HAX 2=

2

EMX4i= FAT32 Tt A|A RIS X[ RISHL|CH EMX4i2| USB 7| &2 NTFS

ThE A[A BN 2 SHe|X] s LT

MY % 2E MR

1. QE EB}O|EHE ysB ZEOf| AT}
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2. » & =2 0w E @ CfS Setup Tools(2
=) S dEfRLCY.

3. USB Save & Load(USB X% S 2Z2E)E2 A3 =3l

2 » HEZ FELICL

4. RSt= 71822 AQESH 2 » HEZ
FELCt

5. 2R ZTEIZEO|A YES(K|)E M EHSHY

4510{ %234 O}

T =tHO| E

#A|E L5 O] O+ = SOt LIEY.

A =l HIAIX| 7}

ot A%

USB Save & Load
Save Params and Logs
(erE 2 = A7
Save Master Params
(Mk=E s E A3
Load Master Params

(F}=8 ey 2=

Save Params and Logs
(ehny B 2o A7)
No

Yes

O2toje 23 AEFEZUSB E2FO[E9| E|

N

=0 &

T EAEIH9

o= O|50| A& LIHEZ| S YT LCEOHE

=2 OoOod

X opEtojEe 2780 78 CcovV It E = MEE[

OFAE L}20| E

AEE 7} USB E2O|E O] X| At

X & Master Parameters.par Lt 2= M StL|Ct
OFAE IHEH0[E  AEFHZFUSB E2H0[ 29| X[ &% =F 0 A
2C Master Parameters.par It&2 ZEStL|Ct, O] T2

=
AT EAE 22| AT EQ|O

L A
HEg =

=L
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7ls oty 2|

AEAE X HAIX] AEFE{ZFUSB EE2HO|Ee| £| &2 =F0f| A
2L Custom_Message_A.txt 3 Custom_Message_B.txt I 2=

ZEgLCE

. USE directory =]

g( )ol = USE directory - - lmll Zearch USE directary pe)

Organize *  Include inlibrary +  Share with +  New Folder - E] ﬂl

Marne

| Customn_Message_B.bxt
| Custarm_Message_#, txt
|| Master_Parameters, par
. 123456-543
) 123456-543 txk
| everts. cav

[ | parameters, sy

17788.A

4| 2

5.7 A& 7IS/8%

AL s 2 BHE 7|E SY/EE ERISHAL X[ ZE 7[2te 7| =

_I|Hl

K

HE 2FSIEE EMX4IE T 4= US LT

A7 T 9| Auto-Start/Stop(Ats 7| &/ 8X|) M2 Xt& 7|5/ K| w20 E{0f|
CHoH 2 BN A S K|S THL T,

1. » & =2 i 72 A CHS Setup Tools(E7d

=) S dEfgL o,

2. Auto-Start/Stop(AtE 7| S/ QX122 AT EDHS Auto-Start/Stop
Eo Lo Start/Stop Mode
» HEZ +EL|CH (ﬂ%/%éx] HE)
3. ol= 7502 A3ESH T p HES Start/Stop Sunday
|_§|_||:|_ (081—9-031 7]%/;(3}])
= ' Start/Stop Monday

(B89 71%5/44)
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4y 3

4 Lo o AXS =ASH|CH Start/Stop Sunday
N (Lo 7] 5/48A)
oj Eo L 4 XIS A HE MENSH|C
> x < H'ln_EEE‘I NS SEE (e =1 | |' Start/StopDisabIe
A X v HES AIESIY S HEggL o} (715/78 A H|2/d st
Start Time: 00:00
(715 AlZh)
Stop Time: 00:00
(8A A%k
5. M7 B2 MESIB b HES SELICL EMWIZHHZ i8S
SHQIBtLCt

T
o
=
O
o
by
>

St{H « HES F&LICL
5.8 HIERI F4
O|E Y HERIZO|M EMX4IE AHESIE{ T CHZ0|| CHSH B ol FAE F/d5lof
2rL|CE
e |PAddress(IP T24)

e Gateway Address(H|O|E|0] F2)

e Subnet Mask(A{EYll OrA3)

HEXI F2E 2780t H:

—_—

. > E =8 HFE A Ch3 Setup Tools(B78 =5 MEAGL|CE.

o =
2. Network Address({|EQIA FA)Z2 AFESHS p HES EEL|C}

—_

3. ot 7|sLZ2 23802 » HES FELIE.

4, Z=AO| K HRY 2=X7F A= BEA|EIL|CH Set IP Address
ol p=E AlRS 74t &AKE AMEHSH|C “Pv?ii}éxé)
5. 4 x >§ I'oo|'0:| o= X I'_ (M =] | I' 192.168.000.002
A

0| Rtz | T St HO| B A =HRl A[X]| 7}

#A|E L5 O] Ol w = SOt LIE.
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28 =7

1

ot2t0|E 12H~12SE AFE S HEYH I FAE d8e =2 &L Tt
CHE EA T2 EZS T 2H AFSHEE EMX4IE T8 12A~12G
o2 H & A S A 2.
5.9 CIX|E 1/0 &EH
SlHOo| o QIZ0l|= 7| =/&K| 2|4 & =2 2y Digital I/O State
S st o120l TAIE LI Inputs: 00000000
—0
FS2h &R0l #AIE UL Outputs: 00000000
StHO| TH ofSiE0l= n™E OQl MEF7| F30|
HAIE Of2 =220 7Hsot =3 AL B 7}
HA|ELICE
1 10,1128 2 O 33,34 QA FH7| =
2 11,12: 71 8/8X Y & 41,42, 44: 2|0 ZF A
3 1314 Z22U 7t LA A 7 5354 Hefo| =B
4 1315 Z22HY 7t LB
5.10 OF2 1 1/0 AFEQ
StHO| M SI=0f= 2E AO[AH L=l AEf7} Analog I/O State
T AlSILIC Thermistor: 0
EAIEHE 4-20mA Output
StHO| TH OfBiE0|= Ot 2 &9 40 (4-20mA E2):04.0A
HA|EL|CE
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MO|AE 2.

S=ttet
H= i<
C= A&
o= 7%
5.11 Y&t Sl HA
oHO| HSIE 0 = K| Z 0|E0| EA|E LILCE, Serial Number & Rating
(Y 2 AA)
o =0l Xtk|o| ol S HA|=
724 20 KXol LHHSIE HA|ELIC EMIX4i
}HO| TH OfEHES = REHS I BHA|EL|CE 123456-123

0410-V5-51-C1

512 AT EQ0| HH

2ZEQ0 7 =}

HA|ELICH

2

Ol = 2EHE O = 24 2ZEQ O 78R40 HTO|

o AHER} QIE{H0|A

. 2E Hof

. AZ IH(AHE B
. TEilE 22

o E 2

_{

. EH FEMIYT FP)

MO|AE Y82 72X 2 2 g gt X| 2 MO[AH 7 EX|EE S22
2 obE LT O 0] MO|AE7FEMX4iO| HZAE|UX|TH T O]t HRSHXA| Rt T

MO|AH 2|8 7|52 AFE5H0] AO[AH S HZ2-deiohd Al 2.

=
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231

JOs=0MIE ER QI AT EAEE ASOf L3t HEE &8t Ct.
ZIE0M 23 OF0 BMASHH » £ =2 HRE o o8 2O
=

HEfetLch A 7[MEoA Loes(2a) & FELIC

6.1 O|HIE 27

O|HIlE 2= AEMHO| 7MY 2|2 EE, d2 A &5V, X A+ &

o

Zo)ofl Chot ME ZEE ML

o -d

O[#IE 10 7p [ O|MIEO|H, OHIE 384 & 7hd 2 o M=

S
s
OHIE 2

6.2 7}2H
FLE{= AEHE{ Q| A= 0f| LSt E A& M &HEHL| L}
o 2 AZHAY 7|7+ 9 FH2E{7} Ofx|ato) 2|ME 0]3)

o 7|5 (Y 7|7t U FIREZI OFX|2to)| 2|MEl 0|)

. & 20| 2ME %

JIREHE 2.
1. 235 gLUCcL
2. 7IREZE AIESH 2 pE FELICL

3. o H v HES AESIY 7I2HE 23EYLICE »E =2 MR

Reset/Do Not Reset(2|Al/2|A Ot SH2 MEHSHLICE » & =2 &S

stolgtL|ct

= O
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7T % Ty

7. 7|1l B! mEH

7.1 Z|Ij{E
2H 7|0 HE 7|1 =(2X]E E2)
n—%f- lk#f-
Ready Run Trip Local a———lReady - R = Trip == L ocal

n
Q
3
)]
g )]s
Pyl
a =
a ®
A
S\Flz

a ==
B@gi(y }9 B—m<§£>iﬂ$

S

17691.C
17692.B

\__/'
T MEfzZz2 a0l B HEE BEAISH= 4 & C|AE0]
2 ME|LED
3 Ol B B
« 0| £E D2i0[EE S

ZOpL Ot HE LIES F AL
=

27 7|HE0M O] HE2 Kot EREE 2[AgL T,

>: O L= LiEf0HEZ HEAStAL Di2tojy #HE &S MY
A v: O[S E= O Hiwlt DfEtOHZE A3 F0PAL, SR Ti2t0|E 2

HASHAL, oE 2fEHE 23S

=)
=
4 MFYETO YYH A4 OO0 HIZ J17|
a

ZEAEH ZZE MO HE

6 UBHE QI ZhAof 2 A YA ASH| ITHHIZE 7H| HE
LOGS(2): 21 HFE ZLICh
ALT: 2= =5 MESHALL =S LAl SKI/CHA
AIZFetLCHo.5 = O] =8

TOOLS(=7): 48 =75 gLICt
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7= % 7=

7.2 ¥4 F|OjE=
Itet0|& 1A Command Sourcel & & 4] 7} 'Remote Keypad(& 4 7|IHE). 2
HEE 4% 34 7|I{EE AF85H0 AZEAEIHE M oje = ASLIC
o ¥4 JIIHETL HYH AR MEIZ|X] Q42 2, START(Z|S),
STOP(8X|) & RESET(E[Y) HEZ Zat7t Qs O

o A4 7|IHES| M B HEL C|AEY 0l g &8

o

ufok

SEfRILICE

o AEMHO 2Z JHENM HES FEW O SROI=F 24

7l ES| C|AZ20]7 HE|O|EELILY.

AZEAREIVI2T 2 S A4 7| ES 7oA HZASHALE
=g AL A E= Mo M2 2ele Ee 7t gLt

e n|

It2t0|E 1A Command Sourcel % ] 2] 7t Remote Keypad (&4

7IME)2 28 87, ¥4 7| IHES 2[5 ERO| 2R LCH

7.3 CI2EZ0] HA/AEH o7

ClaZ20]e] #2t0| ES =T & AUSLIC

. CIAZZ0|Z U 312M « HES 2 NEOIM a 7|2 FELICH
o CIAZZ0|Z OIS 312{M « HES 2 NEjOIN v 7|2
=
a
27 I|HE9 92 7|EE SYMoR AHE 4 ULt

7.4 2ERE| AE} LED
L J

Ready Run Trip Local
-

17694.A
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7T % Ty

LED O|& 7%

77tHlO|
(= =

Ready

DHEZF™EX L0, AEIHE

o
A& =8| 7t &AL

- =

DE{7} M| E T, AEHE S AJRFe

TH|7t & X kLT

e
O

e Restart DelaylM7|&

A/ ZTEt0lE 5P) S2EHCH7| &

e o DHO| AENH QEs
QETL R Y

oo 7Y

A

Ho o
T (==

HA

LtEFRL|CY.

o Al 2=(10,11)0] €2 US

Run DEI 2 JE YU CHEEY  EHZE7|s Ee HA SRLCL
217,

Trip AEHE| 7} E g QL T AEFE| 7} D AFERQIL|CF,

Local QA 7|IEE S| AEIEIE -

= LEDZFAN AL H AEHEH = Mo TR

7.5 C|AZ8|0]

I\ 0= AmE AEHE O Ch3t LISt s Mt mAIELICH mjs
SoS AT Zsl20 4 U v HES S2LCH

AELE M

HI2 7T AEE HE S|0I0) AEHE 0| HA, AT EY0f BT O YR SO
Cht M2 & = 7k mAIE LI,
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Welcome
01.01/01.00/01.00 AT EQ 0 . AL X} QIE{ 0| A, B E
Hof, 24 7|H=
EMX4i-0069B-V5-S1-C1 Do ac. M2 nglll =Xe II_(IDdI-I =

AEHE| oEf S

63.0A REHEHER
4% AEfE] AfE)
69.0 A 415V nt2}0|E{ 10H User Parameter 1(AfE A}
af2fojE 1) 5 oteto| e 101 User Parameter
2IAFEAL IfEFOIE 2)
HE

A& =280 = 24 IdoMe 2AIZH 24 HFJI7F BAELIC

Phase Currents($] 4 21 )
000.0A 000.0A 000.0A

orx[e 718 BE
OrX |8} 7| & S =2 2t Hol= 748 222l d8H 2 7| S0 tiet M7 L7t
HA|ELICH

. ol

N

Mt Of

7| ZHZ)

= 2t 7S MFRIEE d5or ROl Ot HIE)

—

o HE 2Z9 AttE ¥5

Last start(H] < 7] &) 010s
350 % FLC ATemp 5%
(A 25 5%)
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ArEX7E 748 7S =

[m
?.'_
[llltl

2|A 0|0 thisll 7+ SR SES BASI=SE 2223 7tstt

o
SIHE AT 4= JUSL|CE TH2H0|E 10J ~ 10MS AFRSIO EA|ZE HEES

=
Mains Frequency 59.7 Hz
(AL F3h7)

Motor pf(=.E 9 &) 0.95
Motor Power 37.0kw
(B 29))

Motor Temperature 85%
(RH 25)

ds ddiZ= A5 dss A2 2 BAgL L T2t & 10B~10E &

Hel Zlm=o| cjaZeofof 2H HFRO| Oiet SE7F BAELIC

0000A 0-400%

05050.C

A 7|IHE AEE BRALTE =2 A Z BIO[HE HARLICE 22| =0=

MHr

Cheo| HA|E 4 Y& LICh
. SE N2
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. DF o8

o AOMEZFIE(EX[E ZR)2 OFZ= ™ HO|H
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L|CHIF2FO|E 7A /Input A Function(

SIS

F

EMX4i = X|8El HE AAO| Start(7]s) A Reset(2]All) &
AHZS EAL Xts 7|S/8X 7| 50 7|5/8X &

BH= EX
olA
A H

o EMX4i& X|HE HH AA9| Stop(HA|)

B3 82

Command Source(
[ ]

8.1 7|
8.2

AHESHO]

t2tO|E 7A /nput A Function( &2 A 7/

=
CHA B2 AA(0: 'Command Override(E & XH2): Keypad(Z|THE)) 2
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rlo

2FAE 7S A

>

X, A7 A 2 ALs 2|4 XS
=

A BRETLASSE{H.
o LIZO|E{ 4A Auto-Start/Stop Mode(A & 7/&/E X ZE0t
'Enable(2d=h' 2 H7dE|0{OF SfLICE
o II2}0|E 1A Command Source(FE! APt 'Clock(AlZH'E
2EE|0{0F St
o Al 20| EH5{ UAOJOF T
o 7|& H(11,12)0] 2d HEfO{oF TL|CE O™ H|d Al CIX|E

o
%E—".% % H EMXZH o-| |3E _)Ik_ Nu:ll—“:l'

= xp£.2 majn|E 4D ~ 4X0f ©J8H M ojElLick,

o LI2HO|E 4A Auto-Start/Stop Mode(AlE 7/&/E X 2Lt
'‘Enable(882)'2 H78%[0{0F LT

o I2}0|E{ 1A Command Source(FE 227t Timer(EIO|H) £

o 2/ YHO| B UOOF ThLLH.
o 7l H2E IO R W 7SS X[A[SHOF BfLIE,

EtO|H EE 252 20| 4B ~ 4COf| 2|3l MO &l L|Ct.
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Xt=
1o

8.4 PowerThrough
PowerThroughE AFESHH AT EAELE T} OF M0 &4 = H20|E 2
Hoje == UASLICH EMX4i= 24 M|O] 7|22 AFESI0 2EHE AZE 7|5 &

AT E HX|EHLC

PowerThrough(H| A2 M)= M S N|O| AZE 7|5 E= AT E MX| S X|S|X|
UL L|CH PowerThrough(H| A2 M0 AZEAEIHE HME ATE 7|5 Y
ASH A MT AT E HX|E AFREL|C} PowerThrough(H| A2 H) 71 ZHd 3=l

o
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20| &9 JEY W ArEA7L TH2t0|E gt

2F HAIX|ZF BAIELIE

Access Denied
Adj Lock is On

9.4 It2i0jE &

metoje] 18
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Cts

Motor Details(Z.E{ M5 HE)

1A

1B
1C
1D
1E
1F
1G

Command SourcelF & )

Motor Full Load Current(2 Ef 7123} F5F)
Motor kW2 Ef kW)

Locked Rotor Time(3| A} Al
Locked Rotor Current(8]FIA} 7451 5F)
Motor Service Factor(2 £ ZfF 3]

A& E

Motor Start/Stop(2.E 7|-&/’8X])

Digital Input

(CIXE YE)
D Hof et
0 kW

00:10 (mm:ss)
600%

105%

2A

2B
2C
2D

2E

2F
2G
2H

2|

Start Model7|& ZE)

Start Ramp Timel7|& 42 A/ZH
Initial Current[ZX7] f15)

Current Limit/Z1 & A 2F)
Adaptive Start Profile(& & 7| & ZZ Z)

Kickstart TimelZIZ2EFE A[ZH
Kickstart Level[Z/A EFE 5]

Jog Torque(Z=-1 =7)

Stop Mode(E X ZE)

Constant Current
(EHF

00:10 (mm:ss])
200%

350%

Constant Acceleration

(S715)
000 ms
500%
50%

TVR Soft Stop
(TVR AZE HX|)

710-20485-00B
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2)  Stop TimelSA] A2l 00:00 (mm:ss)
Constant Deceleration

2K Adaptive Stop Profile(5E FA] ZZ2Z) =i
=kl

2L Adaptive Control Gainl&'E 0] 7| &) 75%

o Single Pump

2M  Multi Pump(Z El B =) (Chol mm)

2N Start Delay/7|& X/ 4] 00:00 (mm:ss)

20  DC Brake TorquelDC E2{/0/3 £5) 20%

2P DC Brake Time[DC 220/ A[ZH 00:01 (mm:ss)

2Q  Brake Current Limit/22)0/3 & Z 4|2t 250%

2R Soft Brake Delay[2~Z E E2)/0/3 X/ ) 400 ms

3 Motor Start/Stop 2(2E 7| S/’d%]| 2)
3A  Motor Full Load Current-2[2 E FE2af FHZ-2) DEO 2t
3B Motor kW-2[ 2 E kW-2) 0 kW
P Constant Current

3C  Start Mode-2[7|& ZE=-0) M2

3D  Start Ramp Time-2[7|& /= A/Z}-2) 00:10 (mm:ss)

3E  Initial Current-2[Z7] FE-2) 200%

3F  Current Limit-2/Z1 & &|2F-2) 350%
Constant Acceleration

3G  Adaptive Start Profile-2/5 & 7|& ZZ2E-2) (=712
S/M=

3H  Aickstart Time-2[Z/AEFE AIZF-2) 000 ms

3l Kickstart Level-2[Z/AEFE ++7-20) 500%

3)  Jog Torque-2(=1 E£3-2) 50%

S TVR Soft Stop
3K  Stop Mode-2[8 X ZE-2) (VR AZE K|
3L Stop Time-2(&A] A|ZF-2) 00:00 (mm:ss)

96
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3M

3N

30

3P
3Q
3R
3S
3T

Adaptive Stop Profile-2(5 & &A] ZZZ-2)
Adaptive Control Gain-2[&E A0 7[&-2)
Multi Pump-2[Z E] ZZ-2)

Start Delay-2[7|& A/ H-2)

DC Brake Torque-2(DC E2/0/3 £3-2)

DC Brake Time-2(DC 220[3 A[ZF-2)

Brake Current Limit-2[E 20|23 17 &|&t-2)
Soft Brake Delay-2[%ZE E2)/0/3 X|H-2)

Auto-Start/Stop(X}S 7| S/’8Xl)

Constant Deceleration

=]
o O

75%

Single Pump
(Ere HI)
00:00 (mm:ss)
20%

00:01 (mm:ss)
250%

400 ms

4A
4B
4C

4D

4E
4F

4G

4H
4

4)

4K
4L

Auto-Start/Stop Mode( At & 7| &/E X 2 E)
Run Time(2& A/ZH
Stopped TimelZAIEl A|ZH

Sunday Mode(Z L2 2/ Z E)

Sunday Start TimelZLR 2 7/& AIZH

Sunday Stop Time(ZR2 & ZA A/ZH
Monday Mode(E/R2 2 Z E)

Monday Start Timel8L 2 7| & A|ZH
Monday Stop TimelE2 & | AlZH

Tuesday Mode(3l L2 & ZE)

Tuesday Start Time(2f2 & 7/& AIZH

Tuesday Stop Time(B}-2 & X A|ZH

Disable(H|2Hd3})
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Start/Stop Disable
(71S/ 8% Hlgd=)
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Start/Stop Disable
(71&/ 8% Hlgd2)
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Start/Stop Disable
(71s/8 X Bl2d=h
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)

710-20485-00B EMX4i AFE AEHA
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Start/Stop Disable

4M  Wednesday Model+£2 & 2 =) (7= /M| b &S

4N Wednesday Start Timel7R2 & 7/& A2V 00:00 (hh:mm)

40 Wednesday Stop Timel72 & &X/ A|ZH 00:00 (hh:mm)
Start/Stop Disable

4P Thursday Mode(5 2 2 2 E) (71 /I%| B2 A

4Q  Thursday Start Time([ZR2 2 7/& A|ZH 00:00 (hh:mm)

4R Thursday Stop TimelZL2 2 FX| AlZH 00:00 (hh:mm)
Start/Stop Disable

4S  Friday Mode(5'2 & 2 E) (71 /%] B2

4T Friday Start TimelZ2 & 7/& AlZH 00:00 (hh:mm)

4U  Friday Stop Timel5-2 2 &X] AIZH 00:00 (hh:mm)
Start/Stop Disable

4N Saturday Mode[ERL Z ZE) (1S /K| bz

LW  Saturday Start Time[ER & 7|& A|ZH 00:00 (hh:mm)

4X  Saturday Stop Time[ER 2 ZX| A/ZH 00:00 (hh:mm)

5 Protection Levels(E.2 +&F)

SA  Current Imbalancel7& £&g) 30%

5B Current/mbalance Delay/™E £ Z & X/ 2] 00:03 (mm:ss)

5C  Undercurrent/2Z{F) 20%

5D Undercurrent Delay[2ZF1E X/ ) 00:05 (mm:ss)

5E  Overcurrent(ZI{1F 400%

5F  Overcurrent Delay[Z}7-F X &) 00:00 (mm:ss)

56  Undervoltage[ 2= 2f) 350 V

5H  Undervoltage Delay(FZ 1l A/ 2] 00:01 (mm:ss)

51 OvervoltagelZ}7 2l 500 V

5)  Overvoltage Delay(Z2}71 2t X] &) 00:01 (mm:ss)
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5K Underpower(FZ{15) 10%

5L Underpower Delayl=% 12 X &) 00:01 (mm:ss)

5M  Overpower(Z} 71 2] 150%

5N Overpower Delay(Z} 77 2] X &) 00:01 (mm:ss])

50  Excess Start Time(Z2f 7| & AlZf] 00:20 (mm:ss)

5P Restart Delay(X 7| & X/ &) 00:10 (mm:ss)

5Q  Starts per HourlA|Z/5 7/ & &1+ 0
Any Sequence

SR Phase Sequencel/&! #=Af) T

6 Protection Actions(2 2 S%})

6A  Auto-Reset Count(Z}2E A& 2/ 41) 0

6B Auto-Reset Delay(A}& 241 x| &) 00:05 (mm:ss)

6C  CurrentImbalance(f1F £Z'&) Soft_Trip andtog
(AZE EY Y ZT)

6D Undercurrent( 2= {15 >oft Trip and Log
(AZEEE S Z7)

6E  Overcurrent(ZI{9F) Soft_Trip andtog
(AZE EZ Sl 27)

oF  Undervoltagel 2=l Soft_ Trip and Log
(AZE E2 3 20)

6G  OvervoltagelZ} &) Soft_Trip andtog
(AZE EY I 2])

6H  Underpower[ZZ{15j) Log Only(2 1%}

6l  Overpower(Zf7 ) Log Only(2 121

6J)  Excess Start Time[ZZ} 7|& A/ZH Soft_Trip andtog
(AZE EZI QI Z27)
Soft Trip and Log

6K  InputA Tripl2/ S A EE])

(A~ZE EE S Z7)

710-20485-00B
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6L

6M

6N

60

6P

6Q

6R

6S

6T

Input B Trip(2/ & B E &)

Network Communications(L[EL = E4/)

Remote Keypad Fault(& 5 Z/Zf= 11Z)

FrequencylT14f=)

Phase Sequencel-&/&f A1)

Motor Overtemperature(Z £ 2} <)

Motor Thermistor Circuit[2 Ef A{O/AE 5[ Z)

Shorted SCR Action(EFHef SCR 21 2]

Battery/Clock(HiE{ 2/A|ZF

Soft Trip and Log
(AZEEZ A EN)
Soft Trip and Log
(A~ZE EE S 27)
Soft Trip and Log
(AZEEZ A EN)
Soft Trip and Log
(A~ZE EE S 27)
Soft Trip and Log
(AZEEZ A EN)
Soft Trip and Log
(A~ZE EE S 27)
Soft Trip and Log
(AZEEZ A EN)
3-Phase Control Only
(3 Mo Th

Soft Trip and Log

(~ZE EE S 21

7 Inputs( =)
o1t s i Input Trip (N/O)
TA  Input A Function(&/ 2] A 2| &) (©121 £21(N/0)
o1zt A =2 Operating Only
1B InputATriplE/5 A EE/] (xt= o
7C  InputA Trip Delay(2/E] A E & x| 3] 00:00 (mm:ss)
7D Input A Initial Delayl &/ 5] A Z£ 7] X] &) 00:00 (mm:ss)
o1z N Input Trip (N/O)
7E  Input B Function(&/ & B 7| &) (©121 £21(N/0))
PP Operating Only
TF  Input B Tripl&/5 B EE/] (xt= o
100 EMX4i AHE HEA 710-20485-00B
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7|12 8%

7G  Input B Trip Delay(2/Z B E & X] J) 00:00 (mm:ss)
TH  Input B Initial Delay(2/ & B Z£7] X &) 00:00 (mm:ss)
Normally Closed
7l Reset/Enable Logicl=2/ 2/ /2 3} (N/C)
(E&A| B=N/C)
- = Input A Trip
7)  Input A NamelZ/E A O/5) (e121 A £2))
o/ 21 2 0.2 Input B Trip
7K Input B Name(&/ & B O/E) (0121 g E2)
8 Relay Outputs(Z2j|ofl =)
8A  Relay A Function(E/20/ A 7| & Run(&7)
8B  Relay A On Delay(E/2)/0] A Z4 & X AlZH 00:00 (mm:ss)
8C  Relay A Off Delay(E/2]0] A 7H & X A AIZH 00:00 (mm:ss)
8D Relay B Function(E'20] B 7| &) Run(27)
8E  Relay B On Delay(E/2f|0] B Z{ & A| % AlZH 00:00 (mm:ss)
8F  Relay B Off Delay(E/2)/0] B HE A A AlZH 00:00 (mm:ss)
86  Low Current Flag/X & Z2§ 1) 50%
8H  High Current Flagl(2 72 Z2f7) 100%
8l Motor Temperature Flagl2 & 2= Zcf1) 80%
8J  Main Contactor Time(ll 2| ZZZ7] A[ZH 400 ms
9 Analog Output(OHE 21 E&)
9A Anal 0 /4/0/[_/-51 :tquA/ Current [0/0 FLC]
tout =
nalog Outpu = = (R 2(%FLO))
9B  Analog A ScalelOtEZ 1A 272 4-20 mA
Analog A Maximum Adjustment
9C L 100%
(OFEZ1 A2/ =8
Analog A Minimum Adjustment
9D 000%

(OIS Z2 0 A XL =F)

710-20485-00B EMX4i AFE AEHA
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10 Display(C| A E20])
10A  Language(210]) English(¥01)
10B Temperature Scale[=Z A7) & MM
10C  Graph Timebase[d2fZ A7) 30 &
10D Graph Maximum Adjustment(IcfZ XL &)  400%
10E  Graph Minimum Adjustment(EfZ 22 =&) 0%
10F  Current Calibration(ZF 25 100%
Read & Write
10G Adjustment LockZ=E &&Y (917] 9 M)
10H  User Parameter 1(AfEAF ZFEFO/E] 1) Current(™d &
Motor Voltage
101 User Parameter 2[AF&A} Zf2f 0/ E 2) (D E| RN
Mains Frequency
10)  User Parameter 3(AFEAF If 20/ E 3) gl =T
10K  User Parameter 4(AFEAF Df2FO/E] 4) Motor pf(2E G &)
Motor Power
10L  User Parameter 5[AFEAF If 20/ E 5) (2E| M)
10M  User Parameter 8(AFEAF L EFO/E 6] Motor Temperature
(%) (2 E =&=(%))
11 Pump Clean(EZ M| H)
11A  Reverse Torque( S 5/2f £3) 20%
11B  Reverse Time( % 8/&t A/ZH 00:10 (mm:ss)
11C  Forward Current Limit/&' 88t &7 X2t 100%
11D Forward Timel& 88f A/ZH 00:10 (mm:ss)
_ Coast To Stop
1E  Pump Stop Mode(&EZ FX/ Z L) (EAE X))
11F  Pump Stop Timel&Z & X[ AlZH 00:10 (mm:ss)
102 EMX4i AHE HEA 710-20485-00B
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116G Pump Clean Cycles(&Z A& +7/) 1
12 Communications Card(S4! 7tE)
12A  Modbus Address(Modbus =) 1
12B  Modbus Baud Rate[Modbus {78 & 9600
12C  Modbus ParityModbus Zff 2/ E/) None(81&
12D Modbus Timeout{Modbus A2F AZH OffPH &)
12E  Devicenet Address(Devicenet T4) 0
12F  Devicenet Baud Rate[Devicenet 714 & 125kB
12G  Profibus Address(Profibus 2] 1
12H  Gateway Address(A/O[E 20 2] 192
12| Gateway Address(7|/O[EL) O] +2)2 168
12)  Gateway Address(7/O|E R0 =23 0
12K Gateway Address[7||O|E R0 =24 100
12L  /PAddress(IP 28] 192
12M /P Address(IP +28)2 168
12N /P Address(IP 253 0
120 /PAddress(IP T28)4 2
12P  Subnet Mask(A12 & Of =) 255
12Q  Subnet Mask(A1E % OfAF)2 255
12R  Subnet Mask(A{E S Of =) 3 255
12S  Subnet Mask(A{E & OF£ )4 0
12T DHCP Disable(H|2H-g=})
12U Location IDI-9/X] ID) 0
20 Advanced(21&
20A  Tracking GainlZ=% O/ Z) 50%

710-20485-00B EMX4i AFE AEHA

103



Z212fY 7} of2tolg
ot2to|e 1F 7|2 4%
20B Pedestal Detect(E &L} ZIX]) 80%
20C Bypass Contactor Delay(BfO/Zf &Z27) X/&) 100 ms

20D
20E

20F

20G

Model Rating[2 2/ & Z)

Screen Timeout(2FH XSt A ZH
Motor Connection[2 Ef FZ)

External Bypass(2|-7 BFO/Zf2)

Auto-detect
(Rt ZHX|)

Disable(H| g2

20H Shunt Trip ModelZ27] E E ZE) Disable(H| 24 3})
30 Pump Input Configuration(B = 2 F)
30A Pressure Sensor Typel &/ E IA] 28] None(SA=
30B Pressure Units(2/E] EIF) kPa
30C Pressure at 4 mAl4 mAOIA{S] 2F=) 0
30D Pressure at 20 mA[20 mAOIA{S] 2F=) 0
30E Flow Sensor Typel-Z&F 1A 2 &) None(8i =
30F  Flow Units({7&f EI9) litres/second (2| E{/Z8)
30G Flow at 4 mAl4 mAOA{S] 2 Ef 0
30H  Flow at 20 mAI20 mAOIAIS] 2 & 0
Units per Minute at Max Flow
M gy 25 31 #) ’
Pulses per Minute at Max Flow
W ez £ BA ’
30K  Units per Pulse[Z A 5t & X] 5] 0
30L Depth Sensor Typel(Z! O] 1A 2 &) None(8l &
30M  Depth Units(Z! 0] EtL) metres(0|E)
30N  Depth at 4 mAl4 mAXAIS] Z/0]) 0
300 Depth at 20 mAI20 mAAIS] 7/ 0]) 0

104
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31 Flow Protection(R & E 2]

31A  High Flow Trip Level[ 12 &F EZ T/ 10

31B Low Flow Trip Level[X{75F E E +F) 5

31C  Flow Start Delayl-2&F 7| & X] F) 00:00:500 (mm:ss:ms)

31D Flow Response Delayl7&f & & A/ &) 00:00:500 (mm:ss:ms)
32 Pressure Protection(&f& E2)

32A  High Pressure Trip Level[12/5 E & +F) 10

32B  High Pressure Start Delayl1 2l 5 7[& A ) 00:00:500 (mm:ss:ms)

32C High Pressure Response Delay(<! 2/ =] & £ A/ &) 00:00:500 (mm:ss:ms)

32D Low Pressure Trip LevellX &} E & ++F) 5

32E Low Pressure Start Delay(*/ 2 7| & A &) 00:00:500 (mm:ss:ms)

32F Low Pressure Response Delay(X2f &Ef A/F)  00:00:500 (mm:ss:ms])
33 Pressure Control(&3 X|0)

33A  Pressure Control Mode(2/'&] X|0f 25) Off(7H &)

33B Start Pressure Levell7|& 28 & 5

33C Start Response Delayl”|& & & A/ &) 00:00:500 (mm:ss:ms]

33D Stop Pressure Level/SA] 25 +F 10

33E  Stop Response Delayl A & Ef A 2] 00:00:500 (mm:ss:ms])
34 Depth Protection(Z 0| E 2]

34A  Depth Trip Level[£!/0] E & ++F) 5

34B  Depth Reset LevellZ'0] 24 +F, 10

34C  Depth Start Delay(#/0] 7| & X/ 2] 00:00:500 (mm:ss:ms)

34D  Depth Response Delayl£'0] & Ef A 2] 00:00:500 (mm:ss:ms]
35 Thermal Protection(8 E.2)

35A Temperature Sensor Typel =% 1A 2&]) None(81&

35B Temperature Trip Level[2% EE +&F 40

710-20485-00B
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Pump Trip Action(E = E&] S%})

36A

36B

36C

36D

36E

36F

366G

36H

36l

36J

Pressure Sensor(Z/ 2] 1A{)

Flow Sensor(-2&F £1A])

Depth Sensor{Z!' 0] £14f)

High Pressure( 2}

Low PressurelX1 &/,

High Flow(228F

Low Flow[X 132 EF)

Flow Switch(+75F 22/ X))

Well Depth(7=Z Z!0/)

RTD/PT100 B

Ground Fault(&X] 1%

Soft Trip and Log
(AZEEZ A EN)
Soft Trip and Log
(A~ZE EE S 27)
Soft Trip and Log
(AZEEZ A EN)
Soft Trip and Log
(A~ZE EE S 27)
Soft Trip and Log
(A~ZEEY YU ZT)
Soft Trip and Log
(A~ZE EE S 27)
Soft Trip and Log
(~ZE EE S 21
Soft Trip and Log
(AZE EE S 27)
Soft Trip and Log
(AZEEZ A EN)
Soft Trip and Log

(AZE EZ Y 27)

40A
40B

40C

40D

40E

Ground Fault Level(ZA] & =5,

Ground Fault Delay(& X 128 x| &)

Ground Fault Trip Active(& X 25 E &/

Ground Fault Action/ & X 2& &ZF)

Ground Fault CT Ratiol[&EX] A& CT HI =)

0A

00:01 (mm:ss])
Operating Only
(=T

Soft Trip and Log

(A~ZE EE S ZT)

2000:1

EMX4i A2 M
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9.5 1 Motor Details(ZE M5 dH)

1A - Command Source(% & £24)
=M. Digital Input(C| X[ & EMX4i= CIX|E 3| 7|5 A FX| HHS
28 (7122 SEfetL| ot
Network(HI EH3) EMXsi= &4 =& 7tEQ| 7| A HXA| BEHE
SEfetL| ot
Remote Keypad  EMx4is= 94 7|IHEQ| 7|5 A HX| HHS
(B4 7| E) 2ESHL| O}
Clock(A|Z) EMX4i+= 20| B 4D ~ 4X0f| 0|2 El CH2 7|5 3
S| .
Smart Card EMXsi= A0LEZLES| 7| & S HA| Y
(AOFEZHE)

o

TEeL

Smart Card + Clock EMx4i= It2b0|E 4D ~ 4X0f| A M=l X QX

SOEZE ot s o antestco IS B

M- OT —

) 2HBHLICE Lol B 810 ADLEFFE Q| HX
220| 2L
Timer(E}O| ) 7|8 M= E HH2 2 EMX4i= Di2H0|H 4B W 4CO|

of et 28 S 7|s WXL L.

nx
o

ATZEAEHE MOjot7] flot BE A5 MERLC,

—

B - Motor Full Load Current[2 E {f1 2o} FE)

—-—

He Lo 2k
29 AEHEE SZE ZEO| &St HRO| ZX|AIZLEL  ZH o

HA|E HES HRFLC) S22 AL

1C - Motor kW[ 2 E kW)

2l 0 - 9999 kW 7|24k 0
A4, HZ=l HEQ| 2 MH(ZERIE)S HAPL|Ct o 4H2 ME

H1 g9l B2 23t 7|2}
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e n|

©Of

z
=
[0

1D - Locked Rotor Time(8| & X} 2EA[ZH

Hel:  0:01-2:00 (2:X) 7|22k 0=
29%: 2 AN 20 =20 Hol 20N =2l A AEHFE

7AE = UAes O AES 280 2H CIOHAEY M2t

YOI

1E - Locked Rotor Current(S| A} A=FEF)

H: 400% - 1200% FLC 7|22k 600%
. AZ=l HHO| 3|TX #EMFE TESH ™FO| Ciet HZ=E

SEYLICL  ZH HO[HAEY [} &E5HUA2.

1F - Motor Service Factor[Z E Z23})

H: 100% - 130% 7|23k 105%
. g ZEO| A5t EH IMEsteS AF-ELICE ZEEIF ™RS5
MRE 2TE 4% 100% o ==2eLCE 2H HO|HA|EO a2t

e n|

oEt0|E 1D, 1E X 1F= 2H 0t&ES E2 0| ot EE MR E 28T L
ot2to|Ee 1D, 1E W 1Fe| 7|2 8™ 2 EH MMESH 22 K&: &5 10

FLAE 2oL T R)2| EE HF 105% = 10 & Fot= AS S L.

~

16 - A/&'&

29%: o[ ofEf0|HE LS Aot = o S| Rl LT
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9.6 2 Motor Start/Stop(2E| 7| S/dX|)

2A - Start Model7[& ZE)

mjo

M:  Constant Current(3™ &) (7|27
Adaptive Control(&-& X|0f)

AIZE 7|% OCE A EH'<'5H_||:|-_

1

>
-

EMX4i= 2= 28E 7|SA| HSH O E 2oty HRA oS
HELLCHL TR MO 47 AL 7|5 A |ZHIIEI0| B 2B)O] LA+

OB DE{7H YBHOR 7|SEX| % 4 USLICE

2B - Start Ramp TimelZ|& /2 A/ZH

H 0:01 - 3:00 (&:X) 7|24k 10 %=
49 HENOY 7|52 T 7|sAlZtE HHSHAHL MEHIE 7|59 H=

Al LB RN HF AR,

2C - Initial Current(ZZ| FI&)

HE: 100% - 600% FLC 7|22k 200%
yy,

NBUT 7|50 i3 £7| J|S FE 4TS 2E ME WR|
L

II
0

Chet vlE2 2FLICL 7|S0] AlREl = HiZ Z2EQ| 7+50|

rlo

dR0s =7 BRE H&E A

o

> af

S|
=
0| ZR5H| §
Al
=]

e 100% - 600% FLC 7|22k 350%
a4 5 8 M7 M AZET|S0| Ciet MFIAHE 2H LS.
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2E - Adaptive Start Profile(&& 7/& =2 Z)
=M. Early Acceleration(tttZ 7}=5)
Constant Acceleration([&7+5) (7|2 4X)

Late Acceleration(2 7t)

=

>
) o

EMX4i= BE ATE J7|5A| HEX 0 E ZEsH0]
MLSHL|CH M2 H|SH0| R WAL 7|5 WA

WO B SSH2 R 7|SEX] e &+ /e

2F - Kickstart Timel(Z/2AEFE AJZH

Hel 0-2000 ZEIMFHE 7|23k
M ZIAEIE 7|2t MATILICE 022 MAXNSHH

H|ghgoE LT

=

2G - Kickstart Level[Z/AEIE =5

2 100% - 700% FLC 7|24k
449, ZIAEIE MFo| =F2 AL CL

A 7

ZIAELEE 7| A EXIE S7te E3 &0 LIt

C}.

EMX4i 7t HEMOf 2ZEV|S0| MEY Z=ES HESLC,

H&XMe=

7Hmt2to|E 2B)O| L2

0000 22|MZAE

2| AEFET}

Mol 2H, £t X AHSEYO| F/HHQ EAS O + A=A

2HQISHI A2,

=

2H - Jog Torquel[Z1 £5)

o] 7|s&

500%

&3t

EMXiiE dE5El S22 BEHS 2%+ o, 0| 22 AE 8l 221029

et X7 7FsRLLE =0 EYY Ee QYT X
A LT

"Hel:  20% - 100% 7|22k
2%8: =1 430 o BF AMeks 2FLCL
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2| - Stop Mode(E A 2E)
=M. Coast To Stop(ZAE HX|)
TVR Soft Stop(TVR 2= E HX|) (7|23}
Adaptive Control(&-S X0
DC Brake(DC E.2{|0|3)
Soft Brake(~2ZE Hg{0|3)

M
=

of

A RES dEgL|Ch

2J - Stop TimelB X AIZH

Hel:  0:00-4:00 (&:X) 7|1£3 0x
A3 Y

7t = HSHOAE Ar8olo] EHE ~ZE FX[o17|
7

Hiel H=717F X2l 89 FX| A0l 2 7K B=7|7 2

EfS RAISHOF BfLICH B2l =7 ==(33 345 ARESHY ¢l

. Early Deceleration(t2 Z+%)
Constant Deceleration(§ &%) (7| 244)
Late Deceleration(=2 &%)
4. EMX4i 7t H3H|0] 2ZEFX|0| At m2HS MESLCL

2L - Adaptive Control Gain[&& X0 7|&)

h||:|'|'cr>‘|3 1% - 200% 7|Eﬂ': 75%
M. HSH 09 M52 ZHYLLEL 0] 8™ 7|5 Nt M| F oo
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2M - Multi PumplZ E| )
SM:  Single Pump(tHY BI) (7| 22))
Manifold Pump(2 7|2+ B )

(]
oy g

rx

QBT 27|20| HZE ol ol HZ Hxlof HelsiEs

=
HS Moo ds= =FLIt

2N - Start Delay(7|& X/ &)

2 0:00 - 60:00 (£:X) 7|24k 0=
Aad AEIH7} 7|5 BEH2 B2 = RHE 75017 MAHK|e| XA
AlZHE A-etL Lt

20 - DC Brake Torque[DC E2f/0[F £3)

Hel:  20%-100% 7|23k 20%

2Y:. EMX4iZF BHO| £EF F0[7] ?lofl AtES= E0|32 B3| Y=
2L

2P - DC Brake Time(DC E2)0[3 A[Z}

Pt

Hel:  0:01-0:30 (&:X) 7|27t 1

4%. Hs g% 30| bc FY 7|72 HELLCh

2 100% - 600% FLC 7|22k 250%
4. AIE Hpo|30| et MEXHeHE A-eL[Ct

2R - Soft Brake Delay[2ZE E3)0[3 X[ 2]

2 400 - 2000 LE2|MAHE 7|24k 400 EEIMZAE
Aad X M E Aot 2 ZEO| XIE RO 352 AASH?| FIHK|
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9.7 3 Motor Start/Stop-2(2E| 7|S/HX]|-2)

O AFo| uf2l0|H & RH Ex 718 S = Mot Z212Y 7tsst

2HS ALE0I0l 29 RH MES dEiSHIA| 2.
AtM|et LI &2 22 ZE AJEHO[X] 928 EZESHIA2.

3A - Motor Full Load Current-2(Z2 Ef FI 2o} FF-2)

Hel: ZEOof et
A 2ZX RHO| MRSt MFRE SHLIC
3B - Motor kW-2[Z2 Ef kW-2)
Hel:  0-9999kw 7|22 0
. B2Zx RHO 2 MHEZ=JAE)S ¥t
3C - Start Mode-2[7|& 2.E-2)
=M. Constant Current(8H &) (7| 24t
Adaptive Control(&-8 K| 01)
A AZE J|lg BES MEHSLCY

3D - Start Ramp Time-2[7|& E{ZE A[Z}-2)

2 0:01 - 3:00 (&:X) 7|24k 10 =
A HEHMO 7|52 & 7|sAltE AH™SHAL MRHT 7|59 I
A7t A™ELCHET| MJROAM MF XS],

3E - /nitial Current-2(Z7| &-5-2)

He 100% - 600% FLC 7|24k 200%
A% H

HEHZ 7SO0 tiet =7] 7|5 HF +&= 2H H5or IR0
L)

of HEg= 2JYLILE 7|S0| ARE 2 B2 2EO| 7150

T

O

.l
=
0| ERSHA| H2 ER0s 7| BRE &/ Aot
Al
=]
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3F - Current Limit-2[ZF1&F Xj&t-2)

2| 100% - 600% FLC 7|24k 350%
Ad. g S M7 d#=E AZET|S0 Ost MSAeE 2B ™ESH
ME0| Ciet Hlg2 A™etL|Ct

(1]
ozt
-

EMX4i= BE ALE 7|SA| HSR|01Z E510| BN 3HS

HELLCHL TR M0 47 7L 7|5 A |ZHII2I0|E 2B)O] LA+

WO BHIESHOZ V[SEX| Y2 5= UASLICL

= T A
3G - Adaptive Start Profile-2[8E& 7/& Z=E-2)
=M: Early Acceleration(tifZ 7<)

Constant Acceleration([&7+5) (7|2 2X)

Late Acceleration(2 7t)

Add. EMXi 7t HEN0] AZEV|S0| AMEY Z2TES MENSHL|CE

3H - Kickstart Time-2(Z/2ELE A[Z}-2)

el 0-2000 YE[MFAHE 7|22k 0000 EE[MHE
A ZIAEIE 7|7t2 HEYLICE 022 HESIH ZAEIETL

H| g =t L L.

=

3| - Kickstart Level-2(Z/2ELE 3-2)

HHEl: 100% - 700% FLC 7|24k 500%

4%:.  Z|AEE JMRO| F5 2FLLCL
3J - Jog Torque-2(ZX1 £3-2)
el 20% - 100% 7|24k 50%

29%: =1 &30 Cfet ™

n
=
ot
njo
%
0%
of
I
Il

14 EMX4i AFE AHA
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3K - Stop Mode-2(Z X 2 E£-2)
=4: Coast To Stop(ZAE HX|)
TVR Soft Stop(TVR £2Z E HX|) (7| £3))
Adaptive Control(&-S X0
DC Brake(DC E.2j|0|3)
Soft Brake(~2ZE Hg{0|3)

M
=

of

A RES dEgL|Ch

3L - Stop Time-2(B X A|Z}-2)

2 0:00 - 4:00 (&:X) 7|24k 0x
A HEY 37t = HEXMOE AFESI0 ZHE AZE HX|oH/|
Bt AlZHE A-EBL|CE

—

Hiel d=717F X2l 89 FX| A0l 2 W7k =717 gl
fo ORI HE7| =3(33, 342 AL o2l

3M - Adaptive Stop Profile-2(&5E A Z=E-2)

=M:  Early Deceleration(ti}E Z<)

=R

Constant Deceleration(S&4=) (7| 22
7

2 7ba)
—

Late Deceleration([=2 &5

28: EMXii 7t MEMO 2ZEFYX|0 ALEY Z2ES HERLC

II;

EHo| 1%~200% 7|12 75%
Ad. HENOe 452 T™eLICE O] 4™ 7|5 Mot "X X oo
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30 - Multi Pump-2(Z El BZ-2)

=M. Single Pump(SHY HIZ) (7| 224
Manifold Pump(2 7|2+ B )
=k 2t FE7 27[30| HZEE o2 7Hel H= 4X|of HSt=E

2 0:00 - 60:00 ( ) 7|24k 0=
Aad AEHEZE 7| @EE 2©H2 2 ZHE 7|s0H7| ™K XA

AlZte 27EgLH L
3Q - OC Brake Torque-2(DC 22//0[2 £5-2]
Hel:  20%-100% 7|23k 20%
ME. EMX4 7} BEO] 52 Z0|7| Yo ALgSHe Bjoja £30| ¥2
RSB
3R - DC Brake Time-2(DC E2[0[3 A[Z}-2]
Hel:  0:01-0:30 (£:X) J=z 1%

4%. Hs g% 30| bc FY 7|72 HELLCh

H: 100% - 600% FLC 7|22k 250%
4. AZE Hyo|30 Chigt MEAeHS AH™etL|Ct

3T - Soft Brake Delay-2(~ZE 230[3 A[H-2

2 400 - 2000 LE2|MAHE 7|24k 400 2EIMZAE
Aad X M E Aot 2 ZEO| XIE RO 352 AASH?| FIHK|
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9.8 4 Auto-Start/Stop(XtES 7|S/™HX|)

AU AsL 2 B E 7|s S/Es FX[SHAL A gl 7[2te] 7|2

m

o
EE 2SS EMX4LE 7S = JASLICL

o

4A - Auto-Start/Stop ModelA}S 7|&/FA] 2 L)
=4 Disable(H|&d2}) (7| 24k
Enable Clock Mode(A |2t 2 E
Enable Timer Mode(EtO| 2 E 23}
49: s 718/ 8R Aee 2detotALt HighdetetL(oh
4B - Run Timel[2% A[Z
Hel:  00:00 - 23:59 hh:mm 7|22 00:00

d8: Eo|H ZE X5 7|5 20| AEETVE ddg 7|2t ALt

4C - Stopped TimelB X/ El A|ZH

EHo| 00:00 - 23:59 hh:mm 7|22k 00:00
A9 El0| REZ Esg [Mf AEHZE X2l dEfE2 |X[ 7|22

2L

4D - Sunday Mode(2 2 2 2 £

M. Start/Stop Disable  X}= 7|S/A K| MO £ H|=A S}t C},
7|5/ K| H|EABH L
=) SAELILE
Start Only Enable s 715 MO E S 5bsEL|C T2tO0| B 4F0|
(7| =2 &4t Of|QkEl XHE BK| A|7HS BA|EIL|C}.
Stop Only Enable s "X MO E 2 shetL| T e fo| B 4E0]|
SRS oorei x45 715 Azt 2AIFUC,
Start/Stop Enable s 7|5 9 XHs MX| MO E =t ststL|C}
C15/8X gd=h

a9 22 U0 CHoll Ats 7| s/ 8 X & 2-d=totA Lt Bl ghd=te LTt
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4LE - Sunday Start Time(Z2R2 2 7|& A|ZH
"Hel:  00:00 - 23:59 7|23k 00:00
A 2ol X5 7|& AlZte HEULICH24 A2 FA]).

4F - Sunday Stop Timel 2R 2 ZX AlZH

H: 00:00 - 23:59 7|24k 00:00
. URAUS| Xt&s X AlZtS A-SL|CH24 AlZH A,

4G - Monday Mode(E/L2 2/ 2 E)
=4. Start/Stop Disable Stop Only Enable("SX| 2t 2Hd 3}
(1= /8K Hl2-d3}) (7224

Start Only Enable Start/Stop Enable(”|&/8X| &-d2})
(7|=C 2d=h

M
=

o

2RO sl A= 7|5/ 8K E 2 datot ALt g getetL .

4H - Monday Start Time(ER & Z[& A[Zf)

Hel:  00:00 - 23:59 7|23k 00:00
28: 2229 X3 7| ATE 2EELCH24 AlZE g4,

41 - Monday Stop Timel2 L2 2 FX| AlZH

H: 00:00 - 23:59 7|24k 00:00
. 2R U9l Xts "X| AlZtE A™ESL|CH24 AlZH EA).

4) - Tuesday Mode(2fR2 & 2 E)

M. Start/Stop Disable Stop Only Enable(& X| 2t ZHd 3
(718X 8|2 d=h (7] 224

Start Only Enable Start/Stop Enable(” | &/8 K| & 2})
(7|2 &4t

AY: S0t X5 7|S//8XE gdetotA Lt Bl gd shet Lt
4K - Tuesday Start Timel2}R2 2 Z|& AIZH
#Ql: 00:00 - 23:59 7|22 00:00

2. =ARLS| X3 7|s AXtE 2EELCH24 AlZH 4.
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4L - Tuesday Stop Time(2f2 2 FA| AIZH

Hel:  00:00 - 23:59 7|12%%: 00:00
MY 2leYol s HA| AIZ ELICH2A AlZH HA)
4M - Wednesday Mode[+LR2 2 2 E)
SAM. Start/Stop Disable Stop Only Enable(®8 X| 2t 2t 3}
(Zls/8X Hg-dat) (7|24
Start Only Enable Start/Stop Enable
(7| =2t gdat) 715/ 8 X gd=l)
Kk =82 0| Cish Ats 7|5/ 8K & &-d2totA LT &g atet Lt
4N - Wednesday Start Time(7£2 2 7/& A|ZH
Hel:  00:00-23:59 7|12%%: 00:00
A4Y:. 299 Xs J|s AlthE 2ESYLICH24 A7 HA)
40 - Wednesday Stop Timel+2 L X AIZH
Hel:  00:00 - 23:59 7128 00:00
A4Y:. 299 Xs FX| AlZhE 2EYLICH24 Al HA)
4P - Thursday Mode(S 2 2 £ £
M. Start/Stop Disable Stop Only Enable(&X| B+ 2t 3}
715/ 8% Blgd=h (7|24
Start Only Enable Start/Stop Enable(”7| &/3X| &-/d3})

(71=2h g-d=h

4% =82 0| Cish Ats 7| s/8X| & 2-d2totA LT H|2detet Lt
4Q - Thursday Start Time(Z2 2 7|& A|ZH

el 00:00 - 23:59 7|23k 00:00
A =220 X5 7|& AlZtE 2EYLICH24 AlZH A
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4R - Thursday Stop Time(S-2 2 FX| A7
"Hel:  00:00 - 23:59 7|23k 00:00
Y. =299 Xta FX| Al7t2 HELLICH24 Al7H "A)

o ).

4S - Friday Mode(52 2 2 E)

2M. Start/Stop Disable Stop Only Enable(& X| 2t ZHd 3t
715/ 8% Blg82h (7|24

Start Only Enable Start/Stop Enable(”|&/8X| &-d2})
(7|=C 2d=h

2%: =220 sl Ats 7|5/ 8K & 2-d=totA L B2 gt L Ct

4T - Friday Start Time(52 2 7|& A[ZH

"Hel:  00:00 - 23:59 7|23k 00:00
2. =229 A3 7| AtE 2EELCH24 AlZE g4,

4U - Friday Stop Timel5-2 2 EX] A/ZH
2l 00:00 - 23:59 7|22k 00:00

28: =229 As X AZE 2EELCH24 AlZE g4,

ﬂJI

4V - Saturday Mode[ER 2 2 E

M. Start/Stop Disable Stop Only Enable(& X| 2t ZHd 3
(71&/8X| H[2d= (7] 24))

Start Only Enable Start/Stop Enable(”|s/’3X| &d2})
(7| SE gd3)

2%:  EQ 0| Cioh Ats 7|5/ 8 X & 2-d=totA LT B ghg et L Tt

LW - Saturday Start Time[EL2 2 7|& A/ZH

2l 00:00 - 23:59 7|22k 00:00
. EQAUO| K& 7|& AlZtE E™ETLICH24 AlZH EA).
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4X - Saturday Stop Time(EL 2 FX| A[ZH

"Hel:  00:00 - 23:59 7|23k 00:00
8.  EQY9 XNs FX AZE 2EELCH24 AlZE g4,

9.9 5 Protection Levels(EZ &)

5A - Current Imbalance(Z1&5 SZ &)

Ml 10%-50% 7|23k 30%
2% UF =89 =220 tict EREE 8L

Hel:  0:00-4:00 (&:X) 7|=3Zk 3%

43 & 280 et eMx4i o S8 S5 =5 & B3z ¢l
EdE LX[gLHC

5C - Undercurrent(2Z 15

Hel 0% - 100% 7123k 20%

okt FEURF E20| oot EEEE ZH THESH MRO| Oijch HlE=

MYBILCL BEO| HY X5 Yolot BEO| i3} (R
FlYUoz MES MRO| 25% ~35%) Al0| $FCZ
MHYSHINQ. %2 HFSIP BEMT BB} YL

5D - Undercurrent Delay/[2Z 5 X/ )

Hel 0:00 - 4:00 (&:X) 7182 5%
23 SEURO O eMxsi o S 28 =7 = #s2=
EgS YXIgHLt

5E - Overcurrent(Zf &)

EH Q| 80% - 600% 7|23k 400%

a4 MHF B0 tfst EEEEZ 2H MESH ™F0| Lot Hg=2
et Ct,
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5F - Overcurrent Delay(Zf -5 X 2]

Hel:  0:00-1:00 (&:X) 7127 0x
29 WEFOI CiSE EMX4 O] SE {EE =3 ¢t IERF OHIER

5G - Undervoltage[2Z & 2/)

He 100 - 1200V 7| 2%: 350
A SEMY B30 ofst EFFS 2¥YULCL B w2t
A 2.
a2
AEHE 7 Run(28) ZE0f JUS W7HK] M 227t M2 2HE5HK|
ASLCH.

5H - Undervoltage Delay(2ZF 2f X/ 2}

Hel:  0:.01-1:00 (&:X) 7|27t 1%
23 SETYO| oiet eMx4i 2 SE £ =7 = Hs2= Qo
EES YA

5| - OvervoltagelZ2fZ2f]

ik
d0

100 - 1500 V 7|24k 500

nx
o
>

WES Hoof tfel EEES U0 20 et

Hel 0:01 - 1:00 (=) 7|12 12
29 WP CHet EMX4i o SH S8 =H = Hel2=z 2ot
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5K - Underpower(2Z )

I:|':|'|%:"| 10% -120% 7|EZ}": 10%
A 2EEME H0| et EEEZ 4Lt EQo| a2t
A2,

5L - Underpower Delay[2Z&1&] X/ )

2 0:01 - 1:00 (&:X) 7|24k 12X
Aad EEZMH0| Cfst EMX4i o 8H £ E =3 =7 BHs2e =2 Qlol
EgZ 9X|gLC},

5M - Overpower( 2} 5j)

h||:|'|'(|)'| 80% -200% 7|Ezk: 150%
A3 S Hoof gt EEEES 4FELCE 20| 2}
HESHAIL.

5N - Overpower DelaylZ}& & X[ <)

He 0:01 - 1:00 (&:X) 7|24k 12X
A9 0| CHet EMX4i 2] 8H £EE &3 =7t Hs2= Qlot

50 - Excess Start Time[ZZf Z|& A[ZH

Hel 0:00 - 4:00 (&:%) 7122 20X
M. XD} J|E AIZH2 EMX4i O] 2E{Q| 7SS AlEdt= |

AlZHLC 2E7F Z2OeUE Mok AZE L0 Run(2) ZE2

—

Mz K| QYoM AEIE7F EREILICE YHEEOI MA 7|50
TRt AR &7 O 2 7|7tez HEshAR. 022 HFsH

=
Zit 7|s Al E27t HighdetE Lo
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5P - Restart Delay(Z7|& X/ &)

i3
d0

nx
o

00:01 - 60:00 (2:%X) 7|28 102
EMX4i 7t SX| 21t Ok 7|52 A% Afo[of X|gls ZR=Z
SIS 8 = AgHLE MW7Is XA 7|2 Sot

ClaZ20l0= BE 7IsS Al=or?| Ho| g2 AlZHo| EAIE LI

5Q - Starts per Hour(A|ZF5! 7| & R3]

ik
d0

nx
ol

0-10 7|&%: 0
EMX4i 71 60 & S A= Ao 7|5 I8 A-ELClLo Lz

SFoHH 0| B3t H|g detELCt.

5R - Phase Sequence[ /& Af)

=M:

b

nx
ol

Any Sequence(Z2= &) (7|24))
Positive Only(& 22

Negative Only(< 2 2FEH

7|SA AZEAEIHT} 58 /Y =ME MEiLCE 7|
Hd S0, 2EtH= 25 BRI fdel &

]
=A7) dEE 4 SX[oH] Hel EEEL

9|

DC EH0|2E ABE B2, FH R SEBEYAI7F LT EAEE (Y THA
L1, L2, L3)O]| ‘BEheko| 94 = M2 HZE|0{OF S} 10 L2}0|E 5R Phase
Sequencel$/&! 747 Positive Only(H2fsfah 2 MM £|0{OF &L Ct.

124

EMX4i A2 M 710-20485-00B



m2a8Y 7Hs$t miato| g

9.10 6 Protection Action(E =2 S%})

6A - Auto-Reset CountZ[2E A& 2/4l)

Hel:  0-5 8% o
M AZEARED} ASolN EYY B AISOR 2N ¥ S

2|} FIREHE AZEAEETE Ats 2|ME Moo S S7F0H,

rl

A
dEH2E J|set 20 2| MEL T
Of mj2ti|HE 022 &FotH A& 2[40] H|Z-gatELCt.

6B - Auto-Reset Delay(AFE 2[X X )

Hel:  0:05-15:00 (&:X) 7|27k 5x

x

28 AZEAEEIE EES Abs 2ME| Hel XA AZts 2FgLct

6C - Current Imbalance(&1F SZ g

8M.  SoftTripandlog  AZEAENH 7| II2}0|E 2| EE= 3K Stop
(LEEEERX  ModeHA ZEP NS DES HRIAIZICHS
2O)(71=2e) E2| A2 FMSHEIL|Ct AEE 2 XY 7| =38}

Mol EZZ 2| MsfoF 2Lt

Soft Tripand Reset A @ E AE}E 7} T}2}0|H 2| EE= 3K Stop
(EEEEER  ModeHA ZEP NS BEES HRIAIZICHS
=) EQ MEfZ MEHEILICL X}5 2| A K| A|7H 20

E 0| 2| AL},

Trip Starter ATEAEIH7I MQS HAHSID RE{7} RAE
(EZ AEFH)

SR AEHE X7 | S0t o ERS

2| Ao OF 2Lt

Trip and Reset AT EAEIHIIMYE HAHSID BRI ZAE

ESXEN UL RRS 214 K A7 S0 E RO
2| ME LT}

Warn and Log HSJI0|MIE 20| 7| E |10 C|AZY 0]

(BRXZ2A A0 HAIR|7} BAIRIX| DL AT EAEE =

AE3HM ZtSELIL.
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7bs¢t mieto|E

of

Log Only E37to|ME 20| 7| Z & X| 2

(=12 ATEAEEE AlSoA BHSBLIC,

Trip + Shunt Relay ~ AIEAELE{7} MRS RI7otH RE{E Ri2joz

[Ed -2/l MRISHA LI 27] £ A X733, 347}

AR SASHR 3|2 AL EH7|7H SASH0) AT EAELE S
Ol 1 A0 A £2[52 FLICE =52 K51

Mo 2| 2 X | E =52 2 2| MS{of gL Ct.
O] M2 uetd|Ef 20H Shunt Trip ModelZ27/

JOl(7H 'Enable(&d2h'(Q)2 AHE

20| 3t AR EAEIEO| SEHS M

[[OI-

HL|CH 2= E35 O|HIE 7}

oj#lE 2 10| 7|2 EL|C

6D - Undercurrent(EZF15)

=4

M
=

o

Soft Trip and Log Warn and Log(d1 3 2]
(~ZE EE S 20) (72
Soft Trip and Reset Log Only(212H

(~ZE EE S ZH)

Trip Starter(E & AEFH) Trip + Shunt Relay

Ea2l, 27 AM7
Trip and Reset(E & & 2|41) [E8+ 27 A7)

|
7:
Ho OHIEO gt AT EAEMHO| SES MERLCY.

—

6E - Overcurrent(Z2}{f15)

Ijo

N

-

nx
o

Soft Trip and Log Warn and Log(d1 % 27)
(ZE EE A 2] (7|2
Soft Trip and Reset Log Only(212H

(AZE =7 92|

Trip Starter(E & AEFH) Trip + Shunt Relay

2|, 27| AF7
Trip and Reset(E & & 2[4 B8+ =7 A7)

aj
7‘<
Ho OHIEO Cigt AZEAEHO| SEHS ML,
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6F - Undervoltage[2ZF 2l

=M. Soft Tripand Log Warn and Log(d1 %! 2]
(AZE EEH A =20)(7[22
Soft Trip and Reset Log Only(212H

(AZE E7 92

Trip Starter(E & AE}E]) Trip + Shunt Relay
Trip and Reset(E & 5! 2|4ll) (EE+ =7 AT

VS|
=

o

23 O|HE0| CH3t AT EAEIE| O SEHZ MEBILICE

== = =] (il

6G - Overvoltagel(Z}{ &)

=M. Soft Trip and Log Warn and Log(d1 3 27
(zE EE A 20) (7|24
Soft Trip and Reset Log Only(212H
(A~ E EE 3 2|4
Trip Starter(E & AE}H]) Trip + Shunt Relay(E & + &7|
Trip and Reset(E & & 2|4) A1)

4%: 23 O|HI E0] Ciot A~ EAEME|O| SES MEIGL|CH.

6H - Underpower(2Z )

=4. Log Only(213H (7|23} Trip Starter(E & AE}E)
Trip + Shunt Relay Trip and Reset(E & & 2|4!)
(EE+ 27| AT
Soft Trip and Log Warn and Log(d1 3 £27)
(AZE EZ Y 27)
Soft Trip and Reset
(AZE EF 8 2[A)

ME: 23 0MEl i3 AZEAELEO ST MeBiLCE

6| - Overpower(Z2f & Zj]
=M. Log Only(22H (7|23} Trip Starter(E & 2E(H)

Trip + Shunt Relay Trip and Reset(E 2 A 2|All)
(EE+ 27 AX7])
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Soft Trip and Log Warn and Log(d1 S 2]
(AzZE EE A =27)

Soft Trip and Reset
(= E EE 3 2|4

4%: ESOHEO et AT EAEHO| SES MERLLY.

6J - Excess Start TimelZ2Z} Z|& A[ZH

M. Soft Trip and Log Warn and Log(Zd 1 & 27)
(ZE EE A ZI)V[=U
Soft Trip and Reset Log Only(212H
(AZE =Y A2
Trip Starter(E & AEtE]) Trip + Shunt Relay
Trip and Reset(E & 3 2|4) [E8 271 AT

a9 Ho OHIEO Ciot AZEAEHO| SEHS ML,

6K - Input A Trip(2/E&/ A EEJ)

=M. Soft Trip and Log Warn and Log(d X % 21)
(~ZE EE A 23] (7|24
Soft Trip and Reset Log Only(21%H
(2~ E EE 2 2|4
Trip Starter(E & AEHH) Trip + Shunt Relay
EZ+ 27| AHH7
Trip and Reset(E & 3 2|4l) [EE+ =71 AT
4Y:. ESOJHIE Cjet AZEAEEO| SRS UEE LT
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6L - Input B Trip(2/& B EE]

2
=

M
=

M.

| B

.

Soft Trip and Log Warn and Log(d1 S 2]
(~ZEEY A 27|22

Soft Trip and Reset Log Only(21 2
(rZE EY U A

Trip Starter(E & AE}H]) Trip + Shunt Relay

Trip and Reset(E & & 2|4) (EE+=Z7 AT

Ho OHIEO] gt AT EAEMHO| SES MERLCY,

é6M - Network Communications(LEZ/2 E4/]

2
=

nx
o

M.

Soft Trip and Log Warn and Log(d 1 % 27)
(ZE EE XA Z2O) (724U

Soft Trip and Reset Log Only(Z 124
(AZE £ 924

Trip Starter(E & AEFH) Stop(dX()

Trip and Reset(E & & 2|Al) Trip + Shunt Relay

(EE+ =71 A7)

HZ O|HIEO| CHot AT EAEIHO| SHS MEISIL|CE Stop(FX[) 22
MNME AL EMX4is AT E FHX|E sdstd, O3 = 2|4l §10|

6N - Remote Keypad Fault(&F Z/Hf= 11

84

of

Soft Trip and Log Warn and Log(d 11 5! 27)

(ZE EE A Z21) (7=

Soft Trip and Reset(2ZE EE| Log Only(2 %)

2 2|4

Trip Starter(E & AEFEH) Trip + Shunt Relay
2| Al) (EE+27[ A7)

Trip and Reset(E &

m ]l
;t
Ho O|HIEO gt AZEAEHO| SES MERLCY,

— — [

710-20485-00B EMX4i AFE AEHA 129



Z202)Y 7hs¢et of2tolE

60 - Frequency(TH5~/

2M. Soft Trip and Log
(~ZE EZ A Z0) (7|24
Soft Trip and Reset
(~ZE EZ A M)
Trip Starter(E & AEHEH)
Trip and Reset(E & 3 2|41
43 el

6P - Phase SequencelS/&f A7)

2M. Soft Trip and Log
(AZE EE A 2] (V[22
Soft Trip and Reset
(= E EE A 2|4
Trip Starter(E & AE}HE)
Trip and Reset(E & 3 2|4
A HZ O|HEO| CHot AZEA

6Q - Motor Overtemperaturel2 E{ Zf <)

Warn and Log(d11 5! 27
Log Only(21TH

Trip + Shunt Relay
(EE+ 27| AT

23 0|HE0] L3t AT EAELE 0| SES MEBILICE

Warn and Log(d1

Log Only(21TH

Trip + Shunt Relay
(EE+=27I AT7])

AEHE O SES AL LY.

—

2M. Soft Trip and Log Warn and Log(d 2 ¥ 27)
(~ZE EE S 2O) (7|2
Soft Trip and Reset Log Only(21%H
(AZE EZ U A
Trip Starter(E & AEHH) Trip + Shunt Relay
EZ+ 27| A™7
Trip and Reset(E & 3 2|41 B8+ =21 AT
4%:. ESOJHIE Cjot AZEAEEO| SRS AR LT
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6R - Motor Thermistor Circuit[2 £ A{O[AE 3 )

M. Soft Trip and Log Warn and Log(d 1 % 21)
(~ZE EE S 2O) (7|2
Soft Trip and Reset Log Only(21%H

(AZEE3 92|y

Trip Starter(E & AE}H]) Trip + Shunt Relay

E2l, 27| A7
Trip and Reset(E & & 2|4] (EE+E27 A7)

A
23 0| E0 Cfgt ATEAEIEO| ST MYBLIC,

— — —

nx
o

6S - Shorted SCR Action{ 52 SCR &)

SM:  3-Phase Control Only(34 HO2H) (7|22}
PowerThrough(H| &2 7)
Trip + Shunt Relay(E & + 27| AT 7])

AdF ATEAEIETE oF 20N &4E 832 2TEAEHTL

&
PowerThrough %52 o|&YX| O{EE MESIL|CL AZEAEIHE
2d MOAE ARESH0 ZE{7F ASSHA St of=2(H 0]H0fA
ASOIEE SHLCL XHMISH LHE2 PowerThrough WO|X| 745
RSN 2.

6T - Battery/Clock(HfE/E[/A[ZH

M.  SoftTripand Log Warn and Log(d 1 % 2]
(AZE EE A =) (7[22

Soft Trip and Reset Log Only(21 2
(= E EE 2 2|4

Trip Starter(E & AEHH) Trip + Shunt Relay(E & + &7] AT 7|)

e

Trip and Reset(E & 3 2|41)

nx
o

23 0| 0] Cf$t AT EAELE O SEZ MEELITE

L—
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9.11 7 Inputs(& &)

7A - Input A Function(2/8 A Z/&)

2M. Command Override:
Network
(HE XE2:
HESIA)
Command Override:
Digital
(HE T el.ClX &)
Command Override:
Keypad
(HE TH™HO|. 7|TfE)
Input Trip (N/O)
(2= EZI(N/0))

[7|E7F

— HA
Input Trip (N/C)

(&S EEIN/C)

Emergency Mode
Hg 2E)

Jog Forward
(=388

Jog Reverse
EmiEET)

Zero Speed Sensor
(M2 ALE MA)

(INSIESESEEpNpSEel

HERIZ 2FeLct.

13, 14E 7I2Z& 2| &

ATEAEEZ E3

13, 14E 7I2

ATDZEAEIHEE

=2 R R2E
Off 27+ ZR| LEHO]

EtHE
= ELICHL 2T EAEIHO=
A

>
i

A

EA
S

= M2 AT = A7t

132
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Ot

Motor Set Select 13, 142 7t2 &l 8f &t
(E ME MeH)

| 2|2 &= AEE RS

r

IS8R F710 £ BE S
A& & XA LT

Reverse Direction 13, 142 722 2 Bl 3| 2= AEFH 7O

=41

(A=) 715 A1 A oz HRER
K AJgHLICE,

Pump Clean HI A 7|52 SASkILIC
EEREY

M. QA9 J|5S MERLICE

7B - Input A Trip(2/5/ A EE))

2M. Always Active ATEAEIE7I MBS S [ AN EX]
CLEkl E30] eyst 4 Lt
Operating Only ~ AZEAEIE|7} 27, HX| L= 7|5 5L I
BV g0 wys 4 yaLict
RunOnyl@XBH  AZEAEE7H2H 52 O3 0| wayst

+ gt
M oI Y2 ERO| WA 4 QX Mg

7C - Input A Trip Delay(2/& A EE X/ 2]

Hel:  0:00-4:00 (&:X) 71827 0%
M. 3 ML ATEAENE EZZH| X AlZte AESHCH

7D - Input A Initial Delay(2/& A 2] X/ 2]

H 00:00 - 30:00 (&%) 7|24k 0=

a4 A EET0| YMsty| Mol X|H AlZtE A-FTLCH x£7| XA
A2 HEHO| AEl AZHREH FIRE gL CL X£7| X|¢H0| dufst
H77EK] U AMEfZF FA|EILICE
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7E - Input B Function( /& B 7| &:
=M: Input Trip (N/O)(2 & EE(N/0)) (7] 22})

Zero Speed Sensor(X| 2 AL E AlA)

Input Trip (N/C)(& & EEI(N/C)) Motor Set Select( 2 Ef M| E A &)
Emergency Mode(H| & 2 E] Reverse Direction(& &%}
Jog Forward(Z=1 &%) Pump Clean(E = A|%])

Jog Reverse(Z=11 gk

—

08

AY B ol 7|2 MEMSILICE XiMIeH LHE2 Ii2t0|E 7A /nput A
Function[2/8] A /55 RSN L.

7F - Input B Trip(&/E] B E &l

M. Always Active(2H4} 2H4)
Operating Only(2-& ) (7| 24))
Run Only(&7 2
2. N 2 EEo| g = U=X| MHEigL|CY.

7G - Input B Trip Delay(2/& B E & X/ %)

Hel:  0:00-4:00 (&:X) 71827 0%
M. Q3 ML ATEAE EZZH| K¢ A|ZHS ML

7H - Input B Initial Delay(&/ & B Z£7[ x| &)

H 00:00 - 30:00 (&%) 7|24k 0=

a4 A EET0| YMsty| Mol X|H AlZtE A-FTLCH x£7| XA
A2 HEHO| AEl AZHRH FIRE gL CL X£7| X|¢H0| dufst
H77EK] U ME{ZF FA|ELCH
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7| - Reset/Enable Logic(Z=2/ 2/ 4/Z &3}
=M. Normally Closed(B&A| &) (7|24))
Normally Open(& & A| E2l)
. gl =10, 11)0] HYA| & UK E= BYA| B U=XZ
MENSHL|CE
a2
2| 0| e SEfO|H AEFE 7t 25 SHXA| RE LT
7J - Input A Name(2/&] A O/5)
=4. Input ATrip(2E A EE) (7|22f) Controller(X|0{7])
Low Pressure(X{ &) PLC
High Pressure(112}] Vibration Alarm(%lS G &)
Pump Fault(BZ 173 Field Trip(2 & EE)
Low Level(* 2 &) Interlock Trip(2IE{ & E &)
High Levell&2 &) Motor Temperature(Z2EH 2 &)
No Flow(F 2 81S) Motor Protection(ZE 2 2]
Starter Disable(~EFE| H|2-43l)  Feeder Protection(S &2t £2)
Custom Message
(AFEXE X7 HA]X])
Ck:k U ALY SEY M 7| T 20| EAIZ HA|X|E MEiRtL T
USB ZEE Sl ArEAL X|E HAX|E 2EE 5= USLICEH AbMIS
&2 UsB A3 ¥ £ £ TH|O|X| 588 FXSHYA| L.
7K - Input B Name( 2/ B O/5)
=M. Input B Trip(21 & B E &) (7|=2f) Controller(X[0]7])

Low Pressure(X &)

High Pressure(112{]
Pump Fault(BE = 17]
=)

Low LevellR2 +=F)

PLC
Vibration Alarm(%l& 4 H)
Field Trip(EE E &)

EI]

Interlock Trip(2/EH{ & EE

710-20485-00B EMX4i A
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2%8:

High Levell&2

No Flow(5-&f &

Motor Temperature(Z2 & 2 %)

Motor Protection(E2.E| E )

Starter Disable(2EFE H|2Hd3l)  Feeder Protection(&3 52 E2)

=

olzi g7} M

=

=

Custom Message
(A-EXF RIS HAK])

SEIE M 7| =0 AR HAIX|S HEIRLICE

9.12 8 Relay Outputs(22j|0] ==)
8A - Relay A Function(E/2)0]/ A Z[&)
Off(7H &)

Ready(TH])

=4

Run(2%) (7| =)

Warning(d 1)

Trip(EE)

Low Current Flag

(A

= ix
xl_-i'ITE

i)

220 A7 A E|X| RiZLICE

2 EFE] 7} Ready(FHI) «fEJO[ ™ E2{[0] 7}
el

Run(@d) S8 2 AZEAEEIL 2EE TS
AR7r=20fd el 28 ™25 R 120%
Of2ff 2 EO{X[H) Fo| 2 FX|(~ZE FX| E£=
AAE FGX))7HA|ZE W7ER] Bl e =
XL

2EFE O B0t 2SHH Zef|o|7F FHE L CH 6
Protection Action(t2.& &2} H|0|X| 1252
ERSHAIR).

AEHE 7L ER LT 0|7t FH-ILICH 6
Protection Action[2.2 ZZ&}H|0|X| 1252

HZESHIAIR)).

2det|H 20|17t Bl L CHE2OE S

= O
K Z S A R8G Low Current FlagliA{ &7
=cf ).

136
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El
Hu
|
&
oo
N
or
rol-
El

tetolE

High Current Flag

(LHF S213)

Motor Temperature
Flag{2H 2=

=)

Soft Brake Relay
(AZE Hpjo|=

X&)

Reversing Contactor
CIEESES)

Trip Failsafe
(£ OFRF)

Operating Only

2H 2% S0t 2ot Ealo| 7}
e L CHIf2t0 e & S A| 28 Motor
Temperature FlaglZ & 2% Zcf).

AT EAE7} X ASE 2AIS5HH 20| 7t

0| HEL|H A7t S LCE
tE

BE[ALE Ao HHO| 27| H

ATEAELET} 7|5, BA U 2F B 0f 9

Al

II-EI:I
(ASa AT 7| = close AFE{O{OF BHL|C}
Mm. 20| AQ| 7|52 MeENdtL|CH 2o A B 20| L|ct

8B - Relay A On Delay(E/2)/0] A 7 & X[ AlZH

el 0:00 - 5:00 (&:X)

4% 240l Aol HEIE

71

ri

k 0=

HFSH| flet XY AlZtks 2FgLCL

—

8C - Relay A Off Delay(E/2)0] A H & XA AlZH

H: 0:00 - 5:00 (&)

29%: =0 Aol SEiE

HZGSH7| flet XA AlZs AELLC

710-20485-00B
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8D - Relay B Function(E'2/0/ B 7|&)

=4 Off(7H&)High Current Flag(Z2 M 7 S 1)
Ready(TH]) Motor Temperature Flag(2H 2% S2i1)
Run(27) (7] 22)) Soft Brake Relay(AZ E E2|0|3 X| )
Warning(d 1) Reversing Contactor(@Hd H&7)
Trip(EE]) Trip Failsafe(E & QHHZHK|)

Low Current Flag(X & 2 1)
Operating Only(%&TH
A% 220 B 2| 7[s(EIAl EEl)g MEGLICE & HERSMYAIR

nt2t0|E 8A Relay A Function/Z'20] A /&)

8E - Relay B On Delay(E/2/0] B /& XA AIZH

Hel:  0:00-5:00 (&:X) 7122 0x
2%8: 20 BE Y| flg X AlZts 2FLCL

P

8F - Relay B Off Delay(E/2]0] B A& XA AlZH

Hel:  0:00-5:00 (&:X) 712z, 0%
238:  220] BE B @71 22t X Azt 2FLCH

8G - Low Current Flag(X T & Z2)7)

EMX4i MTEF R AW F Se 1 & SOl v X350 Ciell AAH B1E
MsgHL: s SHESUF o5 S s e FEUF = =4
IFE E2 £F AJO|2 LIEIYE 2 M2 Zgj12 2ME £ aLct

Eefae Z2 02U 7t 5 B LS Solf 2/ F HH|of| 4EiE Moz 2
= UG HECE

ME7 m2OsUE Za0 3ol 10%e] A KNS el Yo s

Sefi7F X e/ELC
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H 1% - 100% FLC 7|2 50%
23 MEF 227t A3otke s+ ZH W7o 4R70| D HE=
2L

8H - High Current Flag(Z2 &5 =2f)

H 50% - 600% FLC 7|22k 100%
MY M BP0} HSohe +ES DE e MR O HgE
eIt

8| - Motor Temperature Flagl2E 2&£ 5[]

EMXsie BH 2= S| 15 Sl 1|8 20| thidi =70 1E M-S o

Eelde ZHIEN S 2Bt X2 RS KSHECHE R 222

s ZAUS LIEtH £ Q&LICH Eejlas =200 7Hs3t 52 5 olLEE S99

QIR FH|Of HEHE A== Hid 5= QEL|CE

Hl:  0%-160% 7|22k 80%

A ZH 2k E37t ASstkes =2 ZH € 80| tiet H2=
2L

8J - Main Contactor Time[O 2/ HZ7[ A|ZH

Mel:  100-2000 LE|MHE 7|23 400 HEINTHE

Y. 2B 0 87| S=(EA 33,342 AL (7l o) Vs H
HAS AMESHAL (EX] =0f) &=H| o & ez Hetz|= Ato|Q|
XA AlZhE 2Lt AR8Sh= el BE7(Q ARof| et

AYOHAL.
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9.13 9 Analog Output(O} 221 =)

9A - Analog Output A[OFE21 5] A)

M.  Current(% FLC) D MEs ME0| i H| 82 HA|E
(T 7 (%FLC)) (7] =2k MZolL|C},
Motor Temperature (%) < @0 o8} AAtE|= RE{O| 2= QIL|C}.
(2 E 2= (%))

Motor pf(2 E{ G &)

Motor Power (%kW) T2 Mo L3t H| 82 LIEtL =
B A
(2 H (%kW)) DE M
Heatsink Temperature 8t ghof| M {8 &= %|CH &t 22| (=
PIESAEEIC)  smenpigolexoiLc)
2%: ORI =8sS S 2ud =S WEgLCh

9B - Analog A Scale(O}E'21 A A7)
HE: 0-20 mA
4-20mA (7|22}
dY:. Ofg21 =8| HYE MEigiLch

9C - Analog A Maximum Adjustment(Of5Z2 3 A Z|Clf =F)

t|':|'|'?'| 0% - 600% 7'%3}(: 100%
. Q|

7 HR 58 SX0M S8 =t XSt=F ofg21
=
=

EHol| 0% - 600% 7|24k 0%
Ad. Q|

2 MR =8 ZX0M S8 =t XSt=E ofg2a
(=
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9.14 10 Display(C|2E 2| 0])

10A - Language(2/0j)

S4:  English(891) (7|22} Portugués(Z2 £
Chinese(5=0{) Francais(Z A0
Espafiol (21| 21 04) ltaliano(O| & 2[0}0)
Deutsch(= ¥ 01) Russian(2{A|O}04)

. 7|IH =0 HAIX|QF DIEWMS BASHE O AFEY 0{E MEiRL|CH

10B - Temperature Scale[2% 272

SM: M (7| =4k
=100
A, EMX4i 7t 25 AMNZE BEAIZX| E= IMNE EAZX|E

M EHGIL LY.

10C - Graph Timebase[ 1T A|Z}5)

SM: 30 = (7| 24k 30 &
1 & 1 A2t
Ad. O AlZE AAHLS A-etLCL == AHsiA O

HO|EHE M HO|HZ BREL|CY.

10D - Graph Maximum Adjustment(12f2 Z/Lf ZF)

BH2l:  0%-600% 7|22k 400%
9. ds def=o| dots =EeLC

10E - Graph Minimum Adjustment(1cf= &£ ZF)

Q. 0%-600% 7|22k 0%
a9: ds =0l dtots mERLC

710-20485-00B EMX4i AFE AEHA
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10F - Current Calibration(Z1E 2%

2 85% - 115% 7|27k 100%
. QY MF A= ZK|Qt LX|SIEE ATEAEIHO| ME HL|EE

106G - Adjustment Lock(Z=ZT &&

SM:  Read & Write AHEAEZH = O 70| A If2t0[ B 242
(2471 A7) (7] 24)) HZABH 2 ol A& || O}
Read Only AH&ARZt 2= O 70| A Ih2t0[ & ZE2
(57118 HFOIR| ROPH| Y| SLICE  T2to|E
US 2 = USLLCL
A%  J|IiENAM F0w= SOl oi2t0|HE HEE = A=K 47 E
MEHSHL|CE.
10H - User Parameter 1(Af&A} Zf2fO[E 1)
M. Blank(H|Hf /3] I AR ZF EXIX| Q0 BA| | =5 MESH
S0 HIO|E{E BEAISHX| QEEL T
Current(8&F) (7|22 ZRE30 ZXHBEms TR
Motor Voltage(2 B Q) E& 30| ZE B rms T
P1 Voltage(P1 T &) QA1 ML
P2 Voltage(P2 T &) ek 2 MY,
P3 Voltage(P3 T &) a3 Y.
Mains Frequency JOM SHE B Fot=QL|Ct.

FHY FTi)

Motor pf(2 E{ G &)

142 EMX4i AFE AHA
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T2 7tset o

Motor Power( 2 B %

M #)
Motor Temperature (%)

(2 H 25X (%))

Hours Run(27 A|ZH)

Number of Starts
s 3l

Pump Pressure
(= )

Pump Flow(EZ 32

Well Depth(=Z Z10])

Pump Temperature
(BE 2]

Analog Output Value
ofgz1 =3 ZH
Heatsink Temperature
BIELA 2]
Bypass Model (%)
(HFO|IH A M El(%))
SCR Temperature
(SCR 2]

HEO 2™ HH(Z2gAE) LT

E 20| oo ALl ZHO| 2= LTt

PHIIAZEAEHE SO 28 &
A2t .

7| 7+ E{ 7} OEX| 2o 2| M El 20
EMX4i7} 2t= ot
It2t0| B 30B~30D0] T+ & H= 3. 0

Y ADLEFFEIHER|E F20j

—

7| 4

—_

AFRSH 4 ol 1|}

= T AMH-d

™

Ih2t0| & 30F~30K0 & HE 7E. 0

YRE ADEILET} HXIE Z20|E

—_

A& = AELICL

20| & 30M~3000] & == &
HEE= ADEFIETL X E 4202t
ArE e = S LT

PT1000] 2J5f HEE HE 2= O| §E=
AOLEZIEZL X E ZR0)|D AR S ==

U LICE.

|

Ot 21 =& 9| gX(Uf2t0|E 9A~-9DE

Il

HZESHIA L)

S|EYANM SHE AZEAEHO 25

HHO[oi &~ =70 Hot U= € T2l HlE

o —

g D0 o8l AlAtk|l= SCRe 2=

710-20485-00B
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Rating Capacity (%) CHS 7|52 Qo AT EAEEHOA AFR

(84 EEH(%)) JHsst g g

Ground Current ZHE HR HF 0| 2 2= FY

(SR FHEIH X B BB ARS S 4 QLT
M FEUEY 00| AR YEE MERLIC

101 - User Parameter 2(Af&X} o} 2f0[E 2]

=M. XEMISH L8 WEHO|E| 10H User Parameter 1AFEXF If2FO/EH 1/=

EERSIMAIL. 7|22k Motor Voltage(=2 B M)
4. T DLUEHE otH| BAY BEE MEiSILC

10J - User Parameter 3(AFEAf L} 2F0[E 3)

SM: XM Bt LH8-2 t2}0|E| 10H User Parameter 1AFEAL If2FO/EH 1)2

A RSIAAL. 7|2%:  Mains Frequency(FH & 1)
A, T2 7tstt ZLEHZ SHH| ZEAY §EE MEdSHL|CE

10K - User Parameter 4(AFEXF I 20/ Ef 4]

=M. AEM|Bt L2 Tt2t0|E] 10H User Parameter 1(AFEAF Of2t0/EH 1=

IS 2. 7|2%: Motorpf(2H HE])
A, Z=202iY Jbsth BLEHE otHO| BAIY HEE MEigL O}

10L - User Parameter 5(AF&A} If2f0/E 5)

=M. XEMISH L8 WEH0|E| 10H User Parameter 1AFEXF If2FO/EH 1/=

INENSTIPN =R 7|22k Motor Power(ZEf &)
A%. Z20T Jhse ZLEHE S| AR ZEE MEigL(CL

10M - User Parameter 6[AFEX} If2F0[E 6)

=M. AtM|ot L2 Tt2t0|Ef 10H User Parameter 1(AFEAF af2t0/EH 1/=

AXSIAA L. 7|22 Motor Temperature (%)(2H 2= (%))
A, T2 7tstt ZLEHZ SHH0| ZEAE §EE MEdSHL|CE
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9.15 11 Pump Clean(H = AM|H)

11A - Reverse Torque( 988 £5)

Hel:  20%-100% 7|23 20%
4% HI MA S0 g9 =1 HsS 72 B3 #FES 282U

-—

1B - Reverse Time[ < El8F AIZH

Hel 0:00 - 1:00 (&:=) 71232 0%
29 HZ MH 37| 30| 2EIH7E e =2 A3 Ats

11C - Forward Current Limit(Z 88 XI5 X 8H

Hel:  100% - 600% FLC 7128 100%
2%  HI NH 3o 3¢ 7ls MBS fst BF HMets 28U

-—

1D - Forward Time[&8/&F AIZH

Hel 0:00 - 1:00 (&:=) 71232k 0%
29 HZ MH 37| 30| 3L 7|5 F LEE ZHE 2HY

11E - Pump Stop Mode(&Z FX| 2E)
=4: Coast To Stop(ZAE HX|) (7|27}

TVR Soft Stop(TVR 2Z E HX|)

nx
od
ok
Kl

NEg Sist HX| BES M¥gLIt

—

-—

1F - Pump Stop TimelEZZ X AIZH

2 0:00 - 1:00 (&:X) 7|24k 10X
A HZ MA F7| S0 AEE Q| FX| AlZtE AH™TtL|C

—

1G - Pump Clean Cycles(&Z A% 7]

2 1-5  7|2%Zk: 1
Aad ATEAEHI HE MAN F7|1E Bt sI=E HAH-TL|C}
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9.16 12 Communications Card(S4l 7}E)

12A - Modbus Address(Modbus +4)

el 1-254 7|2 1
MdE:  ATEAEEQ Modbus RTU HIEQIT FAE AHEELIC
12B - Modbus Baud Rate(Modbus #1&E
=M. 4800 19200
9600 (7| = 2)) 38400
4%:  Modbus RTU S0 LS TEES MERILCY.
12C - Modbus Parity(Modbus B2/ E[]
=4 None(Bi &) (7244 Even(% <
Odd(Z) 10-bit(10H| E)
4%8:  Modbus RTU S04 CHSH TH2|E|S AdEHRILCY.
12D - Modbus Timeout{Modbus &2t AZH
8. offTAH) (ZI24) 60 2=
S 100 =
A%:  Modbus RTU S4I0] Cliet Kok AlZts dEetL|CE
12E - Devicenet Address(Devicenet )
Hel:  0-63  7[EEk: 0
4. AIEAEIE Q| DeviceNet HERIA FAE A7eL|CH
12F - Devicenet Baud Rate(Devicenet £1&-&
SM:  125kB (7122
250 kB
500 kB
A, DeviceNet S4I0]| Ciot MEES MEiRILICE
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12G - Profibus Address(Profibus 5=2)

M. 1-125 7|2 1

M. AZEAEHO| Profibus WEXI FAE AHTiL|CL

12H - Gateway Address(AO[EZO] T2/

el 0-255 7|23k 192

Y. UESRIAE AOIERO] =20 A BN Ldaas dELIC

HO|EQI0] A& Ii2t0|E 12H~12K & AtEs0] d-ED 7|2
FEAE 192.168.0.100 L|CH

121 - Gateway Address(7|/0|E 2|0 2)2

2 0-255 Z|&%Zk: 168
449, HES AO|EQO] A9 & HRY| THELAE A™THLCt.

12J - Gateway Address(A/O[EL0] +24/3

2 0-255 Z|&Zk: 0
A, HES AHO|EQIO0| A9 M HRf THLAE H™THL|Ct

12K - Gateway Address(0|E 8|0 =) 4

H: 0-255 Z|2Zk: 100
Ad. HES AO|EQO] A9 4| HRf THELAE A™THL LTt

o2t
o

&= 72| Network Address(HE 3 F4) 282 S HERA
£ 43 =5 JAFULEL XMBH 82 HERT FLIO|X] 618

A

A

0t H¥ nx
MokB o

ot

F Al

12L - /P Address(IP 4]

Hl: 0-255 7|&%: 192
A, |4l EAME QIst AZEAEIH |P A9 A HR| LMHQAE

MESHLCE P A= T2H0|E 12L~120 2 AF2SI0] d™E|n 7|2

= O
FTAE 192.168.0.2 YL|C}
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12M - /P Address(IP 722

Hl: 0-255 7|&%: 168
A, O|Esl EAME Qs AZEAEIH |P A9 = HER LMHQAE
A-etLct

12N - /P Address(IP 52/ 3

2 0-255 7|2t 0
Aad O|Eul EAME ot AZEAEIH |P A9 M HREY| LHQAE

MEBtLCE

120 - /P Address(IP T2)4

2 0-255 Z|&%Zk: 2
49 oYl S4IZ2 fot ATEAEIH P 49| I HAf 84S

2L

MM E 19| Network Address(HIEYA FA) SMS ES|HEYA
FoE 28 =k USHLCL XMe W82 ERF F2LTHO|X| 618
EZSHMAIL

12P - Subnet Mask[A{E QI OfA )

- 0-255 Z|&%k: 255
A, oyl 42 2ot HESRAI MEY OIATO| A B HeAE
AETLICH MEUl OpA3 = nD20[E 12P~12S & ARSI

=
MHEE|D 7|2 OA3E 255.255.255.0 R L|CH

12Q - Subnet Mask(AE L OfA3)2

2 0-255 Z|&%Zk: 255
49 o4l S4l12 et HESRA MEU OiA3O| = HAY {LHeAE

AFBILCE
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12R - Subnet Mask(A{E & OfA3)3

L. 0-255 7|2 255
. olgyl 412 flet HERXI MEY OrATo| A B 2HERAE

12S - Subnet Mask(A{E & OfAT) 4

ik
d0

0-255 Z|&%k: 0

nx
o

Ol EAIS 93t WEYA MEY OpAZOl o WA 1AL

O

B
muju

SEBtLCt

(1]
o
|

& 79| Network Address(H ER A F4) g8 2 ol HHESRA
E 48 =L QUSLICH XHMBt W E 2 L ER/Z L1 0|X]| 12
INE®S

4 X
MokBood

02t
Ot

F A

12T - DHCP
4. Disable(H2g2H (7|22

L— HA

Enable(&d3})

A4, EM FIET} DHCP OA 2ESH IP FTAE fERIX EE
MEHSH | T}
e3in|

DHCP F=2 K| 2 Modbus TCP X 0| Yl/IPO| A A& &~ Q&L Y.

=

ProfinetOf A= DHCP 2 X|g0| X| /I E|X| Q& L|C},

(ko=

12U - Location I10[E/X] ID)

- 0 - 65535

7|24k 0
. AT EAEHO| 1gst /X 1D E A-T Lt

710-20485-00B EMX4i AFE AEHA
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9.17 20 Advanced(21 &)

20A - Tracking Gain(F% O/F)

Hel: 1% - 200% 7|23k 50%
43. HE Mol €n2|Ee si= MEHe=z ZFeLct

20B - Pedestal Detect(E'Z/ L} ZIX])

Hel:  0%-200% 7|23k 80%
d4%: AZE ZXE flet HS Mo 2ieEel S5 8L

20C - Bypass Contactor Delay(Hf O/ & ZZ[ X[ %)

He 50-200 2E2|IMAHE 7|12 100 22|MAE
A9 HIO|mA =7 Hai/7He AlZta LX[SIEE AEIHE A™ETHLCE

AEStE HIO|mA HE7]9] ArZo| M2t oA, O] AlZHo

LS BOB AEKEZH EYELIL

20D - Model Rating(Z 2 & Z)

2 0020~0580 7|22k o =0 k2t
. KX ZHO| 244 tHO| HEAIE [1] AZEAEHO| LHE ZE EH=E,

(’:RD Made in New Zealand

185058

2

| If2hD| Ef= B0l AjH| AME{BHO] RHT 4 QUL
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20E - Screen Timeout(3} % &3t A|ZH

M. 1201 4
g 55
=
. 7|IHE 30| X=X &2 42 w7t AS2Z Hol= Al

Hets

20F - Motor Connection[ 2 E A4

=4: Auto-detect(Ats ZX|) (7] 224)
In-line(2!2}21)
Inside delta( 2 AFO| = ZE}
4. ATZEAEEZF ZEO ol 8 g4 S Xis2z2 4|

206G - External Bypass(S/< HlO[Zf4)

Disable(H| 23 (7| 24k

=M
Enable(ghg=h

28 27 HolmA ZF7|eF g LiF Ho|lHA BlE AZEAEEIY
2AE R, 2ZEAEH| HF J40| HEEHLULE 2t HF
HAS =0|1 ATEAEIEQ 2 ZES ZMste{H ni2to|g

74
20G External Bypass(SF HFO/H{j2(E) &d=tetL|Ct
=gl

I}2b0|Ef 206G External Bypass( L2 Hf O[22 (&)
EMX4i-0735C~EMX4i-1220C &2 2 0f| Bt

ni2tojg el 28 HEo| = OfF &

2o= o

F0| Yzt

HEE L|CH CHE B0 ME O]

710-20485-00B EMX4i AFE AEHA
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20H - Shunt Trip Mode(Z7] EE 2 E)
=4 Disable(H| 282} (7|24}

Enable(&d3})

I|:|

Mu 27| EY ANI|R ALSOL| 9IS AREAEIEO| Dol M|
5233, 312 THPHLC MEB T2OIN AZEAELE 7}
EYE|B AT7|7L SHGLD £ EYO| 32 KIS HEAH
ADEAELES B[O FHRIIA AFEHIZ|A| ELICE

Ti2t0lE 6C~6T =(S) 0|80 OfH EERz Z7| EE A7

i

Meisto|xy E8L 22 573 0|57

o HXIATEF e Internal fault(Lf 5 1%&

e Current Read Err Lx e Motor connection(2Ef ¢Z)

(H&/ 87| 2F W e SCRIltsm
e EEPROM fail[EEPROM 2] e VZCFail Px(VZC 2%F Px
e Firing FailPx(B= 27 Px

e |nstantaneous overcurrent
(=Al 2 F)

9.18 30 AO}EF}E n}2}0|Ef
AT EAELE{O| M X| HoHe ADLEFHE I K|Sl A 902 Ti2t0|E 18 30
Ol&0] 2 ULICH T2f0IEf M2 Aret2 A0FEFLE ALBAL HBAME

o
S EN I PNER
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9.19 40 Ground Fault(™®X| 1 %)

an
Rlet BS7|Se Sehe|s S5 FhE o MK S A0 Tt AR S 4
ALt

4LOA - Ground Fault Levell/ZX] 3& +F,
- OA-50A 7|24k 0A

48: XEEZ EF S 28gLL 022 4%SHH 0] 227t

40B - Ground Fault Delay(&IX] 2 & X %)

H: 00:00 - 01:30 mm:ss 7|22k 12X
9. X|2F 20| Ciet EMX4i 2 8 SEE =3 =7t Hasez 2ot

40C - Ground Fault Trip Active(Z A 1 E & )

M.  AlwaysActive ATEAEEZIEHSZ 22 I A =X EFO
SHAF SFA
ee e A 4 g ch
Operating Only ATEAEIE 7} M HX| E= 715 = 0f
Xt=D0 =} R
HSRIEA g0 ez + ALt
Run Only(2HTH AZEAEHII 28 S T EE0| ghdg =

A& L|Ck
A9 X2t EES LlA7 = Ho 2 MENGHL|CE
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40D - Ground Fault Action(&X| & =&

=M. Soft Trip and Log Warn and Log(d1 5! 2]
(~ZEEEHZI) (|2
Soft Trip and Reset Log Only(218H

(= E EE R 2[H)
Trip Starter(E & 2EfE) Trip + Shunt Relay
Trip and Reset(E & & 2|41) [E2 271 AT
d4%: HD O|HIEO| CHot A EAEIHO| SEHS MElSHL|C
4OE - Ground Fault CT Ratio[&A] 2& CT H/E)
Z4:  1000:1

2000:1 (7| =44

MY X2 M7 FF CT HE2 LXAF{O0F FLCt
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=M oiZ

HS ZHO| ZX| | EMX4i 7} O| £ O|HIE 2 0] 2t ST EBIE|AHLI ADE

SIMAIZ 5 QSLICEH ATEAEIHO| 2B Protection Action(E 2 S}
A

S 7(Ih2ko| B & 6)0f k2t CHE LT,
UL B3 SELS ABATF TP 4 gaLc. o2y EYL Yuxo=
o=t O[MIE(0]: Y& 24 £ AmEAEIE o] nFoz ol

ARLICE  ol2fet ER0= 2t mp2f0|E7E Yo Warn(B1l) L&

EMX4i 7t ERE|H EEES FYtt ZHS MESIY XA CH2, 7|s Ho
AT EAEIEHE 2|AISHOF SLICH AEIEHE 2|AlSe{H 7|IHENA €« HES
FEAL 2[4 24 YHZ 2EISHAR,

EMX4i O|A Z07t 2ot 42 dn JQI0| sfAE 20 ATEAEIETL

Aso2 g Mgt

10.2 EE OA|X]|

SR 7hset A /A et o)l ZX
2 Phase -Damaged 0| HA|X|= 7|5 T HH F0 “Lx-Tx shorted"(Lx-Tx T2} A|

SCR

(24 - 4% SCR) =l 42 PowerThrough”7t &3t Of
E

AEFE] 7t O K| PowerThough
LIEFEH LICF.

h=)
=
THEPEl SCR L= HiO|mA M=7| Lo THEo| A=A

i

I'IJ
_r'LT
i
a
iH
o~
wn
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HiE2|E wA|SteH =

L|CF.
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=
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o
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F

IFOIZRE 2oRtL|Ch AZEAEH

1O R LILE. BiE 2|
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L H|sof

=

o
2|2
IES Eo = ATEAEET}

=

=

HiE 2|2 T
EmE L
_lfl_

=
=
A

1L

HY &2
HFO|

ChA|
2 ORH0|E: 6T

X|of pCB

5t

°©

74
=

=

=20
Battery/clock
(MHEl 2] /A7)

Ml s
Bypass overload

(o] 54 2= 3}

=
(L

C|A

1
- MI_
w0 i u
ol .- gl I 3
ot T 5 = o Op
ol . o 1|
3 K = R o
Ln = S Bl O U
ki o mw T N
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=M oiZ

SEEr

o Run(2%) 2ZE 30| &3 T L1, L2 == 13 29] ?Y

Current Read Err Lx
(A7 ¢17] &7 )

Internal fault(L 5 2% (PCB 1%, CT 2|22| =0
SCRO| 7AZ I} 0 O &3 7F4X| ASLICE =32

2o NE S2EM0 22loHiA <.

kI

b2 I2t0|E: None(8i=

r

Depth Sensor AOIEFIE T} Z10| MMM 22X 2 Z K|S L L.
(Z1o] AlA)
2HA 2ol 30L, 36C
EEPROM fail Z|IjE9| M 0| 74N & Il EEPROMOf|A| RAMS 2 H|O|E{ &
(EEPROM 2.F)

EEoSt=s e F7/FTEMEHE. =M ASEE
—1
=

o
2IA|off E2I5EA|Z]| BHELILY.

Excess start time
(2% 715 Al1Zh

o L}2}0|E 1B Motor Full Load Current/'2 E &1
7t RHO| HESIHK| =

It2t0|E| 2D Current Limit/E A/8H 71 HE LA
2EE

o It2}0|E| 2B Start Ramp Timel7|& 242 A[7H O] CHSO|
Ciot 280 O 3A 278 E: 50 Excess Start

TimelZZf 7/& A2

710-20485-00B
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=H oliZ

SES=E st Al

Firing Fail Px 07| A1 'x= 9l4H1, 2 £ 3R LTt
(H& 257 Px) N N N
SCR O] O <2 H=tz|X| RHRUASLICL SCR O 280

UALE L2 HiM 00| AS = AFLICHL

2+ I2H0|E: None(212)

FLC too high A TLE AELE| 7} OIAIO| S BUELO] O35 AL} 9=
FLCZF Y5 =&
PP S50 o ma w2 71of 8171 BHO|TIA §i8 AT E AEfE{7}
NS B2, MES MEFLOTHE =2 TE A
ATEAEIEE AFRS 4 AsLiTh
. AIEAERE 7} OIAMO|C EEIO] M| 5SS I O
£ 20| WA HO ATEAEIET} ABE H T2
21X 5HK] 23t 4 QU2 LI} TF240|E 20F Motor

Connection[Z & AZ}E(E) 'Inside Delta(2IAIO| =

o LHEO| HIO|ZHAT} Ql= ATEAEIH ZEO| 2F
HRO|mi A~ F=7|eF A ArERHLeLt oA mZtd|E O
20G External Bypass(S/7 GO/ 0|(7})
"Disable(H|2-d=l(2)2 &8E 42, FLC 7t BO[mjA
GE Ztf 42 2" =2 UAsLoh
AT EAEO[ HIO|IHA PHF FZ0| ZHO| Helok|

2toISt Ct2 Imt2t0|E| 1B Motor Full Load Current(Z Ef
1Z2/2(E) 2EH2| FLC 2f EX[SI=E

ra
aliy
\0'\|.

N

r

23 mb2t0| E. 1B, 20F, 206
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	3.4 전류 정격
	IEC 정격
	 인라인 설치, 바이패스 적용
	 인라인 설치, 바이패스 없음
	 인사이드 델타 설치, 바이패스 적용
	 인사이드 델타 설치, 바이패스 없음

	NEMA 모터 정격
	 인라인 설치, 바이패스 적용
	 인라인 설치, 바이패스 없음


	3.5 크기 및 중량
	3.6 설치환경
	3.7 부속품
	확장 카드
	 펌프 스마트카드
	 3 x 디지털 입력
	 3 x 4-20 mA 변환기 입력
	 1 x RTD 입력
	 1 x USB-B 포트
	 원격 키패드 커넥터

	 통신 확장 카드
	 지락 보호

	원격 키패드
	핑거 가드 키트
	소프트스타터 관리 소프트웨어
	 최대 254개의 스타터로 구성된 네트워크에서 실시간으로 관리하려면 소프트웨어는 Modbus TCP 또는 Modbus RTU 카드를 통해 소프트스타터에 연결해야 합니다. 소프트웨어는 네트워크에서 스타터를 모니터링, 제어 및 프로그래밍할 수 있습니다.
	 최대 254개의 스타터로 구성된 네트워크에서 실시간으로 관리하려면 소프트웨어는 Modbus TCP 또는 Modbus RTU 카드를 통해 소프트스타터에 연결해야 합니다. 소프트웨어는 네트워크에서 스타터를 모니터링, 제어 및 프로그래밍할 수 있습니다.
	 소프트웨어를 사용하여 펌핑 스마트카드의 USB 포트를 통해 스타터를 프로그래밍할 수 있습니다.
	 소프트웨어를 사용하여 펌핑 스마트카드의 USB 포트를 통해 스타터를 프로그래밍할 수 있습니다.
	 오프라인 관리의 경우, 소프트웨어에서 생성된 구성 파일을 USB 포트를 통해 소프트스타터로 로드할 수 있습니다.
	 오프라인 관리의 경우, 소프트웨어에서 생성된 구성 파일을 USB 포트를 통해 소프트스타터로 로드할 수 있습니다.


	3.8 메인 접촉기 또는 회로 차단기
	 메인 접촉기는 소프트스타터가 정지되어 있는 계통에서의 문제 발생으로부터 보호하는데 권장됩니다.  연결된 모터의 전부하 전류 정격보다 크거나 같은 AC3 정격을 갖는 접촉기를 선택하십시오.
	 메인 접촉기는 소프트스타터가 정지되어 있는 계통에서의 문제 발생으로부터 보호하는데 권장됩니다.  연결된 모터의 전부하 전류 정격보다 크거나 같은 AC3 정격을 갖는 접촉기를 선택하십시오.
	 소프트스타터 트립 발생 시 차단기로 메인 전원과 모터를 분리해야 합니다. 차단기 동작 신호는 차단기 전원입력측 또는 별도의 공급전원으로 동작해야 합니다.
	 소프트스타터 트립 발생 시 차단기로 메인 전원과 모터를 분리해야 합니다. 차단기 동작 신호는 차단기 전원입력측 또는 별도의 공급전원으로 동작해야 합니다.

	3.9 외부 바이패스 접촉기
	 소프트스타터 기동 후 사용되는 외부 바이패스 접촉기는 AC1 정격으로 선정해야 합니다.
	 소프트스타터 기동 후 사용되는 외부 바이패스 접촉기는 AC1 정격으로 선정해야 합니다.
	 소프트스타터 고장 시 직입기동을 위하여 선정되는 외부 바이패스 접촉기는 AC3 정격으로 선정해야 합니다.
	 소프트스타터 고장 시 직입기동을 위하여 선정되는 외부 바이패스 접촉기는 AC3 정격으로 선정해야 합니다.

	3.10 역률 보상
	3.11 단락 보호 장치(SCPD)
	유형 1
	유형 2

	3.12 단락 보호장치와의 IEC 협조
	모델 EMX4i-0024B ~ EMX4i-0580B
	모델 EMX4i-0835B~EMX4i-1250B/EMX4i-0735C~EMX4i-1220C, 바이패스 적용 설치
	모델 EMX4i-0835B~EMX4i-1250B/EMX4i-0735C~EMX4i-1220C, 바이패스 적용 설치
	모델 EMX4i-0190C~EMX4i-1220C, 연속 연결

	3.13 단락 보호장치와의 UL 협조
	표준 고장 단락
	 모델 EMX4i-0024B ~ EMX4i-0580B
	 모델 EMX4i-0835B ~ EMX4i-1250B 및 EMX4i-0735C ~ EMX4i-1220C

	대전류 고장 단락
	 모델 코드가 3VA/CPD/HMD/HND/HPD 로 시작하는 회로 차단기는 Siemens 제품입니다.
	 모델 코드가 3VA/CPD/HMD/HND/HPD 로 시작하는 회로 차단기는 Siemens 제품입니다.
	 모델 코드가 HFD/HJD/HKD/HLD로 시작하는 회로 차단기는 Eaton 제품입니다.
	 모델 코드가 HFD/HJD/HKD/HLD로 시작하는 회로 차단기는 Eaton 제품입니다.
	 모델 코드가 SELA/SFLA/SGLA로 시작하는 회로 차단기는 GE 제품입니다.
	 모델 코드가 SELA/SFLA/SGLA로 시작하는 회로 차단기는 GE 제품입니다.
	 모델 코드가 UTS로 시작하는 회로 차단기는 LS Electric 또는 Benshaw 제품입니다.
	 모델 코드가 UTS로 시작하는 회로 차단기는 LS Electric 또는 Benshaw 제품입니다.
	 모델 EMX4i-0024B ~ EMX4i-0580B
	 모델 EMX4i-0835B ~ EMX4i-1250B 및 EMX4i-0735C ~ EMX4i-1220C


	3.14 사양
	전원 공급
	단락 용량
	전자기(EU 지시문 2014/35/EU 준수)
	Inputs(입력)
	출력
	환경
	열 방출
	모터 과부하 보호
	인증
	작동 수명(내부 바이패스 접촉)

	3.15 전류 정격

	 예약된 기동/정지
	 일반 애플리케이션을 위한 구성 프로필
	 적응 제어
	 정전류
	 내장 계측 및 입력/출력
	 전류 램프
	 펌프 세척
	 다국어 메뉴 및 디스플레이
	 시한 전압램프 소프트정지
	 설명 형식의 옵션 이름 및 피드백 메시지
	 코스트 정지
	 DC 브레이크
	 실시간 성능 그래프
	 소프트 브레이크
	 역방향
	 IE3 호환
	 운전 시 99% 에너지 효율
	 모터 과부하
	 소프트 기동 기술로 고조파 왜곡 방지
	 초과 기동 시간
	 부족전류/과전류
	 부족전력/과전력
	 부족전압/과전압
	 24 A~1250 A (공칭)
	 전류 불평형
	 200~525 VAC 
	 입력 트립
	 380~690 VAC
	 내부 바이패스 또는 외부 바이패스
	 모터 서미스터
	 인라인 또는 인사이드 델타 연결
	 원격 제어 입력(2 x 고정, 2 x 프로그래밍 가능)
	 스마트카드
	 통신 옵션: DeviceNet, Ethernet/IP, Modbus RTU, Modbus TCP, Profibus, Profinet
	 릴레이 출력(2 x 고정, 2 x 프로그래밍 가능)
	 아날로그 출력 
	 지락 보호
	4. 설치
	4.1 명령 소스
	4.2 설치 절차 개요
	1. 소프트스타터를 장착합니다(자세한 내용은 설치환경 페이지 16 을 참조하십시오).
	1. 소프트스타터를 장착합니다(자세한 내용은 설치환경 페이지 16 을 참조하십시오).
	2. 제어 배선을 연결합니다(자세한 내용은 기동/정지 페이지 38 을 참조하십시오).
	2. 제어 배선을 연결합니다(자세한 내용은 기동/정지 페이지 38 을 참조하십시오).
	3. 소프트스타터에 제어 전압을 적용합니다.
	4. 애플리케이션을 구성합니다.
	1. 를 눌러 메뉴를 설정합니다.
	2. 를 눌러 빠른 설정 메뉴를 설정합니다.
	3. 목록을 스크롤하여 애플리케이션을 찾은 다음  를 눌러 구성 프로세스를 시작합니다(자세한 내용은 빠른 설정 페이지 53 을 참조하십시오).
	3. 목록을 스크롤하여 애플리케이션을 찾은 다음  를 눌러 구성 프로세스를 시작합니다(자세한 내용은 빠른 설정 페이지 53 을 참조하십시오).

	5. 애플리케이션이 빠른 설정에 나열되지 않은 경우:
	1. 를 눌러 메뉴로 돌아갑니다.
	2. 를 사용하여 Main Menu(주 메뉴)로 스크롤한 후 를 누릅니다.
	3. Motor Details(모터 세부 정보)(으)로 스크롤하고 을(를) 누른 다음  및 을(를) 차례대로 눌러 파라미터 1B Motor Full Load Current(모터 전부하 전류)을(를) 편집합니다.
	4. 모터의 전부하 전류(FLC)와 일치하도록 파라미터 1B를 설정합니다.
	5. 를 눌러 설정을 저장합니다.

	6. 를 반복해서 눌러 메뉴를 닫습니다.
	7. (선택 사항) 운전 시뮬레이션 프로그램을사용하여 제어 배선이 올바르게 연결되었는지 확인합니다(자세한 내용은 운전 시뮬레이션 페이지 56 을 참조하십시오).
	8. 소프트스타터의 전원을 끕니다.
	9. 모터 케이블을 소프트스타터 출력 단자 2/T1, 4/T2, 6/T3에 연결합니다.
	10. 주전원 공급장치 케이블을 소프트스타터 입력 단자 1/L1, 3/L2, 5/L3 에 연결합니다(전원 단자 페이지 42 을 참조하십시오).
	10. 주전원 공급장치 케이블을 소프트스타터 입력 단자 1/L1, 3/L2, 5/L3 에 연결합니다(전원 단자 페이지 42 을 참조하십시오).

	4.3 입력
	입력 단자
	모터 서미스터
	리셋/스타터 비활성화
	기동/정지
	프로그래밍 가능한 입력
	USB 포트

	4.4 출력
	출력 단자
	아날로그 출력
	메인 접촉기 출력
	바이패스 접촉기 출력
	프로그래밍 가능한 출력

	4.5 제어 전원
	 EMX4i-xxxxX-xx-C1 (110~120 VAC): A1, A2
	 EMX4i-xxxxX-xx-C1 (220~240 VAC): A2, A3
	 EMX4i-xxxxX-xx-C2 (24 VAC/VDC): A1, A2

	4.6 전원 단자
	 EMX4i-0024B~EMX4i-0135B 모델은 케이지 클램프를 사용합니다. 구리 연선 또는 단선 도체(75 ºC 이상에 대해 정격)만 사용하십시오.
	 EMX4i-0184B~EMX4i-0580B/EMX4i-0190C~EMX4i-0474C 모델은 제품 하단에 설치된 부스바로 연결됩니다. 구리 또는 알루미늄 도체, 연선 또는 단선(60 ºC/75 ºC에 대해 정격)을 사용하십시오.
	 EMX4i-0835B~EMX4i-1250B/EMX4i-0735C~EMX4i-1220C 모델은 버스바를 사용합니다. 입력 단자는 장치 상단에 있고 출력 단자는 하단에 있습니다.
	 소프트스타터를 외부 바이패스 접촉기와 함께 설치하는 경우, EMX4i-0735C~EMX4i-1220C 모델에 전용 바이패스 단자가 있습니다. 바이패스 버스바는 장치 상단에 있으며 라벨은 T1B, T2B, T3B 등으로 표기됩니다.
	 소프트스타터를 외부 바이패스 접촉기와 함께 설치하는 경우, EMX4i-0735C~EMX4i-1220C 모델에 전용 바이패스 단자가 있습니다. 바이패스 버스바는 장치 상단에 있으며 라벨은 T1B, T2B, T3B 등으로 표기됩니다.
	케이블 결선
	 모델 EMX4i-0024B ~ EMX4i-0580B
	 모델 EMX4i-0835B ~ EMX4i-1250B 및 EMX4i-0735C ~ EMX4i-1220C
	 돌기부를 사용하려면 EMX4i-0835B~EMX4i-1250B 모델에 버스바 링크 995-22395-00이 필요합니다.
	 돌기부를 사용하려면 EMX4i-0835B~EMX4i-1250B 모델에 버스바 링크 995-22395-00이 필요합니다.
	 돌기부를 사용하려면 EMX4i-0735C~EMX4i-1220C 모델에 버스바 링크 995-22321-00 및 995-22395-00이 필요합니다.
	 돌기부를 사용하려면 EMX4i-0735C~EMX4i-1220C 모델에 버스바 링크 995-22321-00 및 995-22395-00이 필요합니다.



	4.7 외부 바이패스 접촉기
	4.8 모터 연결
	 인라인 설치, 내부 바이패스 적용
	 인라인 설치, 외부 바이패스 적용
	 인사이드 델타 설치, 내부 바이패스 적용
	 인사이드 델타 설치, 외부 바이패스 적용

	4.9 접지 단자
	4.10 일반 설치
	내부 바이패스 적용 설치
	외부 바이패스 적용 설치

	4.11 빠른 설정

	5. 설정 도구
	5.1 날짜 및 시간 설정
	1.  를 눌러 메뉴를 연 다음 Setup Tools(설정 도구)를 선택합니다.
	2. Set Date & Time(날짜 및 시간 설정)으로 스크롤합니다.
	3.  버튼을 눌러 편집 모드로 전환합니다.
	4.  및  버튼을 눌러 편집할 날짜 또는 시간의 부분을 선택합니다.
	5.  및  버튼을 사용하여 값을 변경합니다.
	6. 마지막 숫자 입력 후에 설정을 저장합니다. 작업이 완료되면 화면에 짧게 확인 메시지가 표시된 다음 이전 메뉴로 돌아갑니다.
	6. 마지막 숫자 입력 후에 설정을 저장합니다. 작업이 완료되면 화면에 짧게 확인 메시지가 표시된 다음 이전 메뉴로 돌아갑니다.

	5.2 명령 소스
	5.3 시운전
	 빠른 정지(코스트 정지)/Reset(리셋)
	 기동
	 Stop(정지)

	5.4 운전 시뮬레이션
	5.5 부하/저장 설정
	 파라미터를 기본값으로 리셋
	 내부 파일에서 파라미터 설정 로드
	 현재 파라미터 설정을 내부 파일에 저장

	5.6 USB 저장 및 로드
	 외부 파일(CSV 형식)에 파라미터 설정 및 모든 이벤트 로그 항목 저장
	 외부 파일(CSV 형식)에 파라미터 설정 및 모든 이벤트 로그 항목 저장
	 외부 파일(전용 형식)에 파라미터 설정 저장
	 이전에 저장된 외부 파일에서 파라미터 설정 로드
	 프로그래밍 가능한 입력이 활성 상태일 때 키패드에 표시할 사용자 지정 메시지 로드
	 프로그래밍 가능한 입력이 활성 상태일 때 키패드에 표시할 사용자 지정 메시지 로드
	저장 및 로드 절차
	파일 위치 및 형식

	5.7 자동 기동/정지
	5.8 네트워크 주소
	 IP Address(IP 주소)
	 Gateway Address(게이트웨이 주소)
	 Subnet Mask(서브넷 마스크)

	5.9 디지털 I/O 상태
	5.10 아날로그 I/O 상태
	5.11 일련번호 및 정격
	5.12 소프트웨어 버전
	 사용자 인터페이스
	 모터 제어
	 원격 키패드(연결된 경우)
	 파라미터 목록
	 부트로더
	 확장 카드(끼워진 경우)

	5.13 서미스터 리셋
	5.14 열 모델 리셋

	1.  를 눌러 메뉴를 연 다음 Setup Tools(설정 도구)를 선택합니다.
	2. Run Simulation(운전 시뮬레이션)으로 스크롤한 후 를 누릅니다.
	3. 선택한 명령 소스의 기동 명령을 적용합니다. EMX4i는 기동 전 점검을 시뮬레이션한 다음 메인 접촉기 릴레이를 닫습니다. Run(운전) LED가 깜박입니다.
	4. 를 누릅니다. EMX4i가 기동을 시뮬레이션합니다.
	5. 를 누릅니다. EMX4i가 운전을 시뮬레이션합니다.
	6. 선택한 명령 소스의 정지 명령을 적용합니다.  EMX4i가 정지를 시뮬레이션합니다. Run(운전) LED가 깜박입니다.
	7. 를 누릅니다. Ready(준비) LED가 깜박이고 메인 접촉기 릴레이가 열립니다.
	8. 를 누릅니다. EMX4i가 각 프로그래밍 가능한 출력을 활성화한 다음 비활성화합니다.
	9.  를 눌러 Setup Tools(설정 도구)로 돌아갑니다.
	1.  를 눌러 메뉴를 연 다음 Setup Tools(설정 도구)를 선택합니다.
	2. Load/Save Settings(로드/저장 설정)로 스크롤한 후  버튼을 누릅니다.
	3. 원하는 기능으로 스크롤한 후  버튼을 누릅니다.
	4. 확인 프롬프트에서 YES(예)를 선택하여 확인하거나 No(아니요)를 선택하여 취소한 다음 를 눌러 계속합니다.
	작업이 완료되면 화면에 짧게 확인 메시지가 표시된 다음 이전 메뉴로 돌아갑니다.

	1. 외부 드라이브를 USB 포트에 연결합니다.
	2.  를 눌러 메뉴를 연 다음 Setup Tools(설정 도구)를 선택합니다. 
	3. USB Save & Load(USB 저장 및 로드)로 스크롤한 후  버튼을 누릅니다.
	4. 원하는 기능으로 스크롤한 후  버튼을 누릅니다.
	5. 확인 프롬프트에서 YES(예)를 선택하여 확인하거나 No(아니요)를 선택하여 취소한 다음 를 눌러 계속합니다.
	작업이 완료되면 화면에 짧게 확인 메시지가 표시된 다음 이전 메뉴로 돌아갑니다.

	1.  를 눌러 메뉴를 연 다음 Setup Tools(설정 도구)를 선택합니다.
	2. Auto-Start/Stop(자동 기동/정지)으로 스크롤한 후  버튼을 누릅니다.
	3. 원하는 기능으로 스크롤한 후  버튼을 누릅니다.
	4. 필요에 따라 설정을 조정합니다. 및  버튼을 눌러 편집할 정보를 선택합니다. 및  버튼을 사용하여 값을 변경합니다.
	5. 변경 내용을 저장하려면  버튼을 누릅니다.  EMX4i가 변경 내용을 확인합니다. 변경 내용을 취소하려면  버튼을 누릅니다.
	1.  를 눌러 메뉴를 연 다음 Setup Tools(설정 도구)를 선택합니다.
	2. Network Address(네트워크 주소)로 스크롤한 후  버튼을 누릅니다.
	3. 원하는 기능으로 스크롤한 후  버튼을 누릅니다.
	4. 주소의 첫 번째 숫자가 강조 표시됩니다.
	5.  및 를 사용하여 변경할 숫자를 선택합니다.   및  버튼을 사용하여 값을 변경합니다.
	6. 마지막 숫자 입력 후에 설정을 저장합니다.
	작업이 완료되면 화면에 짧게 확인 메시지가 표시된 다음 이전 메뉴로 돌아갑니다.
	 Restart Delay(재기동 지연)(파라미터 5P) 동안 대기 중
	 열 모델이 스타터 및/또는 모터가 너무 뜨거워서 안전하게 기동할 수 없음을 나타냅니다.
	 리셋 입력(10, 11)이 열려 있음
	 정지 시 전류
	 Current Read Err Lx(전류 읽기 오류 Lx)
	 EEPROM fail(EEPROM 오류)
	 Firing Fail Px(점호 오류 Px)
	 Instantaneous overcurrent(순시 과전류)
	 Internal fault(내부 고장)
	 Motor connection(모터 연결)
	 SCR Itsm
	 VZC Fail Px(VZC 오류 Px) 
	 인사이드 델타(6선 연결)에 모터를 연결하고 메인 접촉기를 설치하지 않은 경우, 단락 SCR에서 모터로 전류가 통할 수 있습니다.
	 인입 주전원 전압의 불평형
	 모터 권선 문제
	 모터에 대한 경부하
	 Run(운전) 모드 중에 입력 단자 L1, L2 또는 L3의 위상 손실
	 개방 회로에 결함이 있는 SCR.  결함이 있는 SCR은 SCR을 교체하고 스타터의 성능을 점검하는 방식으로만 진단할 수 있습니다.
	 파라미터 1B Motor Full Load Current(모터 전부하 전류) 가 모터에 적절하지 않음 
	 파라미터 2D Current Limit(전류 제한) 가 너무 낮게 설정됨
	 파라미터 2B Start Ramp Time(기동 램프 시간) 이 다음에 대한 설정보다 더 크게 설정됨: 5O Excess Start Time(초과 기동 시간) 
	 적응 제어를 사용할 때 파라미터 2B Start Ramp Time(기동 램프 시간)이 고관성 부하에 대해 너무 짧게 설정되어 있습니다. 
	 소프트스타터가 인사이드 델타에 설치되었을 때 이 트립이 발생할 경우, 소프트스타터가 연결을 제대로 감지하지 못할 수 있습니다. 파라미터 20F Motor Connection(모터 연결)을(를) 'Inside Delta(인사이드 델타)'(으)로 설정하십시오.
	 내부에 바이패스가 없는 소프트스타터 모델에 외부 바이패스 접촉기와 함께 사용했으나 현재 파라미터 이 20G External Bypass(외부 바이패스)이(가) "Disable(비활성화)'(으)로 설정된 경우, FLC가 바이패스 없음 최대 정격을 상회할 수도 있습니다. 소프트스타터의 바이패스 없음 정격이 모터에 적합한지 확인한 다음 파라미터 1B Motor Full Load Current(모터 전부하 전류)을(를) 모터의 FLC와 일치하도록 설정하십시오.
	 바이패스 접촉기가 작동 중인지 확인하십시오.
	 냉각 팬이 작동 중인지 확인하십시오(적합한 경우).
	 판넬에 설치된 경우 환기가 적절한지 확인하십시오.
	 소프트스타터는 수직으로 장착해야 합니다.
	 외부 제어 공급장치(A1, A2, A3)를 확인하고 스타터를 리셋하십시오.
	 주 제어 PCB의 24 V 전원 공급장치에 문제가 있을 수 있습니다. 또는
	 바이패스 드라이버 PCB에 문제가 있을 수 있습니다. 도움을 받으려면 제품 공급업체에 문의하십시오.
	 소프트스타터에 대한 각 모터 연결에서 전원 회로 연속성을 확인하십시오.
	 모터 단자함에서 연결을 확인하십시오.
	 소프트스타터가 접지된 델타 주전원 공급장치에 연결된 경우 모터 연결 구성과 일치하도록 20F Motor Connection(모터 연결) 파라미터를 조정하십시오.
	 소프트스타터 보호 설정이 모터 열 용량과 일치하지 않음
	 시간당 초과 기동 또는 초과 기동 기간
	 과다 전류
	 모터 권선 손상
	 서미스터 입력의 저항이 1초 이상 3.6 kΩ을 초과했습니다.
	 모터 권선이 과열되었습니다. 과열의 원인을 식별하고 재기동 전에 모터가 냉각되도록 하십시오. 
	 모터 서미스터 입력이 열렸습니다.
	 리셋 입력이 활성 상태일 수 있습니다. 리셋 입력이 활성 상태이면 스타터가 작동하지 않습니다.
	 재기동 지연 시간이 경과할 때까지 소프트스타터가 기다릴 수 있습니다.  재기동 지연 시간의 길이는 파라미터 5P Restart Delay(재기동 지연)에 의해 제어됩니다.
	 파라미터 값이 유효 범위 밖에 있습니다. 키패드는 유효하지 않은 첫 번째 파라미터를 표시합니다.
	 키패드의 전원이 켜졌을 때 EEPROM에서 RAM으로 데이터를 로드하는 동안 오류가 발생했습니다. 
	 키패드의 파라미터 설정 또는 값이 스타터의 파라미터와 일치하지 않습니다.
	 "Load User Set"(사용자 설정 로드)가 선택되었지만, 저장된 파일을 사용할 수 없습니다.    
	 입력의 저항이 20Ω 아래로 떨어졌습니다. (대부분 서미스터의 시험 전 저항은 이 값보다 큽니다) 또는
	 단락이 발생했습니다. 이 상태를 확인하고 해결하십시오.
	 제로 스피드 센서가 올바르게 작동하는지 확인하십시오.
	 파라미터 2Q Brake Current Limit(브레이크 전류제한) 및 5O Excess Start Time(초과 기동 시간) 이 애플리케이션에 적절한지 확인하십시오.
	 리셋 입력이 활성 상태일 수 있습니다. 리셋 입력이 활성 상태이면 스타터가 작동하지 않습니다.
	 스타터가 시뮬레이션 소프트웨어를 실행 중입니다. 이 소프트웨어는 데모용으로만 사용되며 모터를 제어하는 데는 적합하지 않습니다. 도움을 받으려면 제품 공급업체에 문의하십시오.
	 소프트스타터는 1A Command Source(명령 소스) 파라미터가 Remote Keypad(원격 키패드)로 설정된 경우 키패드의 명령만 수락합니다. 스타터의 로컬 LED가 켜져 있는지 확인하십시오.
	 소프트스타터는 1A Command Source(명령 소스) 파라미터가 Digital Input(디지털 입력)로 설정된 경우 입력의 명령만 수락합니다. 1A의 설정을 확인하십시오.
	 제어 배선이 잘못되었을 수 있습니다.  원격 기동, 정지 및 리셋 입력이 올바르게 구성되어 있는지 확인하십시오(자세한 내용은 기동/정지 페이지 38을 참조하십시오.).
	 원격 입력에 대한 신호가 잘못되었을 수 있습니다.  각 입력 신호를 교대로 활성화하여 신호를 테스트하십시오.
	 재기동 지연 시간이 경과할 때까지 소프트스타터가 기다릴 수 있습니다.  재기동 지연 시간의 길이는 파라미터 5P Restart Delay(재기동 지연)에 의해 제어됩니다.
	 모터의 온도가 너무 높아서 기동을 허용하지 못할 수 있습니다.  소프트스타터는 모터가 기동을 성공적으로 완료하기에 충분한 열 용량을 가진 경우에만 기동을 허용합니다.  다른 기동을 시도하기 전에 모터가 냉각될 때까지 기다리십시오.
	 리셋 입력이 활성 상태일 수 있습니다. 리셋 입력이 활성 상태이면 스타터가 작동하지 않습니다.
	 소프트스타터가 통신 네트워크(파라미터 1A Command Source(명령 소스) = Network(네트워크))를 통해 제어 신호를 대기 중일 수 있습니다.
	 EMX4i가 예약된 자동 기동(파라미터 1A Command Source(명령 소스) = Clock(시간))을 대기 중일 수 있습니다.
	 소프트스타터가 인사이드 델타 구성을 사용하여 모터에 연결된 경우 소프트스타터가 연결을 제대로 감지하지 못할 수 있습니다.  도움을 받으려면 제품 공급업체에 문의하십시오.
	 낮은 Motor Full Load Current(모터 전부하 전류) 설정(파라미터 1B)를 사용할 경우 기동 성능이 불안정할 수 있습니다.
	 역률 보상용(PFC) 콘덴서가 소프트스타터의 전원 공급장치쪽에 설치되어 있어야 하며, 기동 및 정지 중에는 분리해야 합니다.  EMX4i를 사용하여 역률 보상을 제어하려면 PFC 접촉기를 Run(운전)으로 설정된 프로그래밍 가능한 릴레이에 연결하십시오.
	 주전원 공급장치에 높은 수준의 고조파가 있는 경우 소프트스타터 성능에 영향을 미칠 수 있습니다. 가까이에 가변 속도 드라이브가 설치된 경우 올바르게 접지 및 여과되어 있는지 확인하십시오.
	 기동 전류가 너무 낮으면 모터는 전속력으로 가속하기에 충분한 토크를 발생시키지 못합니다.  초과 기동 시간에 소프트스타터가 트립될 수 있습니다.
	 부하가 잼 상태일 수 있습니다.  심각한 과부하 또는 회전자 구속 상태인 경우 부하를 확인하십시오.
	 소프트 정지 설정이 모터 및 부하에 적합하지 않을 수 있습니다.  소프트 정지 설정을 검토하십시오.
	 모터에 매우 가벼운 부하가 가해지는 경우 소프트 정지는 제한된 영향을 미칩니다.
	 첫 번째 적응 제어 기동은 스타터가 모터 특성으로부터 익힐 수 있는 '정전류'입니다.  그 이후 기동 시에는 적응 제어를 사용합니다.
	 제어 전원이 적용된 후 처음 기동 시도 시 ‘Lx-Tx Shorted’(Lx-Tx 단락) 메시지가 나타나면 스타터가 트립됩니다.  기동 사이에 제어 전원이 사이클 과정을 거칠 경우 PowerThrough가 작동하지 않습니다.
	 파라미터 설정을 조정한 후에 버튼을 눌러 새 값을 저장 중인지 확인하십시오.  버튼을 누르면 , 변경 내용이 저장되지 않습니다. EMX4i는 확인 메시지를 표시하지 않습니다.
	 조정 잠금(파라미터 10G)이 Read & Write(읽기 및 쓰기)로 설정되어 있는지 확인하십시오.  조정 잠금이 Read Only(읽기 전용)로 설정된 경우에는 설정을 볼 수는 있지만 변경할 수는 없습니다.
	 USB 드라이브에 선택한 기능에 사용 가능한 공간이 충분하지 않을 수 있습니다.
	 USB 드라이브의 파일 시스템이 소프트스타터와 호환되지 않을 수 있습니다. EMX4i는 FAT32 파일 시스템을 지원합니다. EMX4i의 USB 기능은 NTFS 파일 시스템과 호환되지 않습니다.

	6. 로그
	6.1 이벤트 로그
	6.2 카운터
	 운전 시간(수명 기간 및 카운터가 마지막에 리셋된 이후)
	 기동 횟수(수명 기간 및 카운터가 마지막에 리셋된 이후)
	 열 모델이 리셋된 횟수
	1. 로그를 엽니다.
	2. 카운터로 스크롤한 후 를 누릅니다.
	3.  및  버튼을 사용하여 카운터를 스크롤합니다.  를 눌러 세부 정보를 표시합니다.
	3.  및  버튼을 사용하여 카운터를 스크롤합니다.  를 눌러 세부 정보를 표시합니다.
	4. 카운터를 리셋하려면  를 누른 다음  및  버튼을 사용하여 Reset/Do Not Reset(리셋/리셋 안 함)을 선택합니다.  를 눌러 작업을 확인합니다.
	4. 카운터를 리셋하려면  를 누른 다음  및  버튼을 사용하여 Reset/Do Not Reset(리셋/리셋 안 함)을 선택합니다.  를 눌러 작업을 확인합니다.

	6.3 QR 코드

	7. 키패드 및 피드백
	7.1 키패드
	7.2 원격 키패드
	 원격 키패드가 명령 소스로 선택되지 않은 경우, Start(기동), Stop(정지) 및 Reset(리셋) 버튼은 효과가 없습니다.
	 원격 키패드가 명령 소스로 선택되지 않은 경우, Start(기동), Stop(정지) 및 Reset(리셋) 버튼은 효과가 없습니다.
	 원격 키패드의 메뉴 탐색 버튼과 디스플레이는 항상 활성 상태입니다.
	 원격 키패드의 메뉴 탐색 버튼과 디스플레이는 항상 활성 상태입니다.
	 스타터의 로컬 키패드에서 버튼을 누르면 이와 일치하도록 원격 키패드의 디스플레이가 업데이트됩니다.
	 스타터의 로컬 키패드에서 버튼을 누르면 이와 일치하도록 원격 키패드의 디스플레이가 업데이트됩니다.

	7.3 디스플레이 밝게/어둡게 하기
	 디스플레이를 밝게 하려면  버튼을 누른 상태에서  키를 누릅니다.
	 디스플레이를 어둡게 하려면  버튼을 누른 상태에서  키를 누릅니다.
	 디스플레이를 어둡게 하려면  버튼을 누른 상태에서  키를 누릅니다.

	7.4 스타터 상태 LED
	7.5 디스플레이
	스타터 정보
	스타터 상태 화면
	전류
	마지막 기동 정보
	 기동 기간(초)
	 인출된 최대 기동 전류(모터 전부하 전류에 대한 비율)
	 모터 온도의 계산된 상승

	사용자가 구성 가능한 화면
	날짜 및 시간
	성능 그래프
	 모터 전류
	 모터 온도
	 모터 역률
	 스마트카드(설치된 경우)의 아날로그 입력 데이터



	8. 작동
	8.1 기동, 정지 및 리셋 명령
	 EMX4i는 지정된 명령 소스의 Start(기동) 및 Reset(리셋) 명령만 수락합니다.
	 EMX4i는 지정된 명령 소스의 Stop(정지) 명령을 수락하지만, 리셋 입력을 열거나 자동 기동/정지 주기 중에 기동/정지 입력을 열어 강제로 정지할 수 있습니다.
	 프로그래밍 가능한 입력을 사용하여 선택한 명령 소스를 재정의할 수 있습니다(파라미터 7A Input A Function(입력 A 기능)를 참조하십시오.).
	 프로그래밍 가능한 입력을 사용하여 선택한 명령 소스를 재정의할 수 있습니다(파라미터 7A Input A Function(입력 A 기능)를 참조하십시오.).

	8.2 명령 재정의
	8.3 자동 기동/정지
	시간 모드
	 파라미터 4A Auto-Start/Stop Mode(자동 기동/정지 모드)가 'Enable(활성화)'로 설정되어야 합니다.
	 파라미터 4A Auto-Start/Stop Mode(자동 기동/정지 모드)가 'Enable(활성화)'로 설정되어야 합니다.
	 파라미터 1A Command Source(명령 소스)가 'Clock(시간)'로 설정되어야 합니다.
	 파라미터 1A Command Source(명령 소스)가 'Clock(시간)'로 설정되어야 합니다.
	 리셋 입력이 닫혀 있어야 합니다.
	 기동 입력(11, 12)이 활성 상태여야 합니다. 그러면 비상 시 디지털 입력을 통해 EMX4i를 정지할 수 있습니다.
	 기동 입력(11, 12)이 활성 상태여야 합니다. 그러면 비상 시 디지털 입력을 통해 EMX4i를 정지할 수 있습니다.

	타이머 모드
	 파라미터 4A Auto-Start/Stop Mode(자동 기동/정지 모드)가 'Enable(활성화)'로 설정되어야 합니다.
	 파라미터 4A Auto-Start/Stop Mode(자동 기동/정지 모드)가 'Enable(활성화)'로 설정되어야 합니다.
	 파라미터 1A Command Source(명령 소스)가 'Timer(타이머)'로 설정되어야 합니다.
	 파라미터 1A Command Source(명령 소스)가 'Timer(타이머)'로 설정되어야 합니다.
	 리셋 입력이 닫혀 있어야 합니다.
	 기동 신호를 통해 첫 번째 기동을 지시해야 합니다.


	8.4 PowerThrough
	 PowerThrough는 인라인 설치에서만 사용할 수 있습니다.  스타터가 인사이드 델타 방식으로 설치된 경우에는 PowerThrough가 작동하지 않습니다.
	 PowerThrough는 '3-Phase Control Only'(3상 제어만)를 다시 선택할 때까지 활성 상태를 유지합니다. PowerThrough로 작동하는 동안 트립 LED가 깜박이고 디스플레이에 ‘2 Phase - Damaged SCR(2상 - 손상된 SCR)'이 표시됩니다.

	8.5 비상 모드
	8.6 보조 트립
	 파라미터 7A Input A Function(입력 A 기능): 'Input Trip (N/O)(입력 트립(N/O))' 을 선택합니다.
	 파라미터 7A Input A Function(입력 A 기능): 'Input Trip (N/O)(입력 트립(N/O))' 을 선택합니다.
	 파라미터 7B Input A Trip(입력 A 트립): 필요에 따라 설정합니다.  예를 들어, 'Run Only(운전만)' 는 입력 트립을 소프트스타터가 운전 중일 때만으로 제한합니다.
	 파라미터 7B Input A Trip(입력 A 트립): 필요에 따라 설정합니다.  예를 들어, 'Run Only(운전만)' 는 입력 트립을 소프트스타터가 운전 중일 때만으로 제한합니다.
	 파라미터 7C Input A Trip Delay(입력 A 트립 지연): 입력 활성화와 소프트스타터 트립간에 지연 시간을 설정합니다.
	 파라미터 7C Input A Trip Delay(입력 A 트립 지연): 입력 활성화와 소프트스타터 트립간에 지연 시간을 설정합니다.
	 파라미터 7D Input A Initial Delay(입력 A 초기 지연): 기동 신호 후에 소프트스타터가 입력 상태를 모니터하기 전의 지연 시간을 설정합니다.  예를 들어, 관로 압력을 늘리기 위한 시간을 허용하기 위해 지연이 필요할 수 있습니다.
	 파라미터 7D Input A Initial Delay(입력 A 초기 지연): 기동 신호 후에 소프트스타터가 입력 상태를 모니터하기 전의 지연 시간을 설정합니다.  예를 들어, 관로 압력을 늘리기 위한 시간을 허용하기 위해 지연이 필요할 수 있습니다.
	 파라미터 7J Input A Name(입력 A 이름): 이름을 선택합니다(<예 'Input A Trip(입력 A 트립)')(선택 사항).
	 파라미터 7J Input A Name(입력 A 이름): 이름을 선택합니다(<예 'Input A Trip(입력 A 트립)')(선택 사항).

	8.7 일반제어 방법
	8.8 소프트기동 방법
	정전류
	전류램프를 포함한 정전류
	 기동 사이에 부하가 달라질 수 있음(예: 부하 또는 무부하로 기동될 수 있는 컨베이어). 초기 전류(파라미터 2C)를 경부하로 모터를 기동할 수준으로 설정하고, 전류 제한(파라미터 2D)을 중부하로 모터를 기동할 수준으로 설정하십시오.
	 기동 사이에 부하가 달라질 수 있음(예: 부하 또는 무부하로 기동될 수 있는 컨베이어). 초기 전류(파라미터 2C)를 경부하로 모터를 기동할 수준으로 설정하고, 전류 제한(파라미터 2D)을 중부하로 모터를 기동할 수준으로 설정하십시오.
	 부하가 쉽게 이탈하지만 기동시간을 연장해야 함(예: 관로 압력을 천천히 늘려야 하는 원심 펌프)
	 부하가 쉽게 이탈하지만 기동시간을 연장해야 함(예: 관로 압력을 천천히 늘려야 하는 원심 펌프)
	 전력 공급이 제한되고(예: 발전기 세트), 부하를 천천히 적용하면 전원 공급장치가 응답할 시간이 더 길어짐.
	 전력 공급이 제한되고(예: 발전기 세트), 부하를 천천히 적용하면 전원 공급장치가 응답할 시간이 더 길어짐.

	킥스타트를 사용한 정전류
	시한 전압램프
	 연결된 모든 모터의 FLC 값을 추가합니다. 이 결합된 값을 사용하여 1B Motor Full Load Current(모터 전부하 전류) 파라미터를 설정합니다. (결합된 값은 스타터 정격을 초과해서는 안 됩니다.)
	 연결된 모든 모터의 FLC 값을 추가합니다. 이 결합된 값을 사용하여 1B Motor Full Load Current(모터 전부하 전류) 파라미터를 설정합니다. (결합된 값은 스타터 정격을 초과해서는 안 됩니다.)
	 2C Initial Current(초기 전류) 파라미터를 100%로 설정하고, 파라미터 2D Current Limit(전류 제한)를 500%로 설정하고, 램프 시간을 필요에 따라 설정하십시오(파라미터 2B Start Ramp Time(기동 램프 시간)).

	기동을 위한 적응제어
	 적응제어 세부 조정
	 모터가 기동 또는 정지 끝에 너무 빨리 가속하거나 감속하는 경우 Adaptive 설정을 5%~10% 정도 늘리십시오.
	 모터가 기동 또는 정지 끝에 너무 빨리 가속하거나 감속하는 경우 Adaptive 설정을 5%~10% 정도 늘리십시오.
	 기동 또는 정지 중에 모터 속도의 변동이 심한 경우에는 파라메터 설정을 조금 낮추십시오.
	 기동 또는 정지 중에 모터 속도의 변동이 심한 경우에는 파라메터 설정을 조금 낮추십시오.



	8.9 정지 방법
	코스트 정지
	시한 전압램프 소프트정지
	정지를 위한 적응제어
	DC 브레이크
	 파라미터 2I Stop Mode(정지 모드): 'DC Brake(DC 브레이크)'로 설정합니다.
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	 파라미터 2J Stop Time(정지 시간): 이는 총 제동시간 (1)이며, 제동 전 단계에서 모터 속도를 약 70%까지 줄일 수 있도록 브레이크 시간(파라미터 2P)보다 충분히 길게 설정해야 합니다. 정지 시간이 너무 짧으면 제동이 실패하고 모터가 코스트 정지를 시작합니다.
	 파라미터 2J Stop Time(정지 시간): 이는 총 제동시간 (1)이며, 제동 전 단계에서 모터 속도를 약 70%까지 줄일 수 있도록 브레이크 시간(파라미터 2P)보다 충분히 길게 설정해야 합니다. 정지 시간이 너무 짧으면 제동이 실패하고 모터가 코스트 정지를 시작합니다.
	 파라미터 2O DC Brake Torque(DC 브레이크 토크): 부하 속도를 늦출 수 있게 필요에 따라 설정합니다. 너무 낮게 설정하면, 모터가 완전히 정지하지 않으며 제동 기간이 끝난 후에 코스트 정지를 시작합니다.
	 파라미터 2O DC Brake Torque(DC 브레이크 토크): 부하 속도를 늦출 수 있게 필요에 따라 설정합니다. 너무 낮게 설정하면, 모터가 완전히 정지하지 않으며 제동 기간이 끝난 후에 코스트 정지를 시작합니다.
	 파라미터 2P DC Brake Time(DC 브레이크 시간): 브레이크 시간(파라미터 2P)을 프로그래밍된 정지 시간의 약 1/4로 설정하십시오. 그러면 전체 브레이크 단계 (2)에 대한 시간이 설정됩니다.
	 파라미터 2P DC Brake Time(DC 브레이크 시간): 브레이크 시간(파라미터 2P)을 프로그래밍된 정지 시간의 약 1/4로 설정하십시오. 그러면 전체 브레이크 단계 (2)에 대한 시간이 설정됩니다.

	소프트 브레이크
	 파라미터 2I Stop Mode(정지 모드): 'Soft Brake(소프트 브레이크)'로 설정합니다.
	 파라미터 2I Stop Mode(정지 모드): 'Soft Brake(소프트 브레이크)'로 설정합니다.
	 파라미터 2Q Brake Current Limit(브레이크 전류제한): 부하 속도를 늦출 수 있게 필요에 따라 설정합니다.
	 파라미터 2Q Brake Current Limit(브레이크 전류제한): 부하 속도를 늦출 수 있게 필요에 따라 설정합니다.
	 파라미터 2R Soft Brake Delay(소프트 브레이크 지연): 정지 신호를 수신한 후 모터에 차단전류의 공급을 시작하기 전까지 소프트스타터가 대기할 시간을 제어합니다. K1 및 K2가 전환할 시간을 허용하도록 설정하십시오.
	 파라미터 2R Soft Brake Delay(소프트 브레이크 지연): 정지 신호를 수신한 후 모터에 차단전류의 공급을 시작하기 전까지 소프트스타터가 대기할 시간을 제어합니다. K1 및 K2가 전환할 시간을 허용하도록 설정하십시오.
	 파라미터 7A Input A Function(입력 A 기능): 'Zero Speed Sensor(제로 스피드 센서)'로 설정합니다.
	 파라미터 7A Input A Function(입력 A 기능): 'Zero Speed Sensor(제로 스피드 센서)'로 설정합니다.
	 파라미터 8A Relay A Function(릴레이 A 기능): 'Soft Brake Relay(소프트 브레이크 지연)'로 설정합니다.
	 파라미터 8A Relay A Function(릴레이 A 기능): 'Soft Brake Relay(소프트 브레이크 지연)'로 설정합니다.
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